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Medien in Rohrleitungen und Behaltern innerhalb von
Produktionsprozessen und in Pilotanlagen Anwendung
findet. Mit der Erfindung sollen fehlerhafte MeRergebnisse
vermieden und die Leistungsparameter des Viskosimeters
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verbessert werden. Die Lagerreibungsmomente und der @%:::
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Schiupf sollen gering gehalten, ein ausreichender
MeRsubstanzaustausch gewéhrleistet und : —
Betriebsstorungen infolge zu geringer Innenringspalte D)
ausgeschaltet werden. Realisiert wird dies, indem zwei . - — [ |
erste diametrisch magnetisierte Permanentmagnete am
suReren Umfang eines zentrisch und drehbar in einem
MeRbehilter gelagerten Rotors angeordnet sind und daB
ein weiterer, mit einer Antriebswelle verbundener,
ebenfalls diametral magnetisierter in einem ortsfesten,
koaxial zum Rotor angeordneten, zwischen die ersten
Permanentmagnete eintauchenden und zwischen diesen
ersten Permanentmagneten und dem weiteren
Permanentmagnet eine Trennwand bildenden
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“nichtmagnetischen innenzylinder hineinragt. Fig. 1 NP oY
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1. Rotationsviskosimeter, dadurch gekennzeichnet, daR zwei erste diametral magnetisierte
Permanentmagnete (4) am duReren Umfang eines zentrisch und drehbar in einem MeRbehilter (2)
gelagerten Rotors (3) angeordnet sind und daR ein weiterer, mit einer Antriebswelle (12)
verbundener,diametral magnetisierter weiterer Permanentmagnet (11) in einem ortsfesten, koaxial
zum Rotor (3) angeordneten, zwischen die ersten Permanentmagnete (4) eintauchenden und
zwischen dem Permanentmagneten (4) und dem weiteren Permanentmagnet (11) eine Trennwand
(13) bildenden nichtmagnetischen Innenzylinder (9) hineinragt.

2. Rotationsviskosimeter nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR der Rotor (3) als
Hohizylinder ausgebildet ist. .

3. Rotationsviskosimeter nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der Rotor (3) als Fliigelrotor
ausgebildet ist. ' :

Hierzu 1 Seite Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft ein Rotationsviskosimeter, wie es zur kontinuierlichen Bestimmung der Viskositt flieRfahiger Medien in
Rohrieitungen und Behdltern innerhalb von Produktionsprozessen und in Pilotanlagen Anwendung findet.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Im , Fachlexikon fiir MeRtechnik” Autorenkoliektiv, VEB Fachbuchverlag Leipzig 1984, S.526/527 ist ein Rotationsviskosimeter
beschrieben, das als MeRfiihler einen rotierenden Zylinder besitzt, der von einem dazu koaxial ortsfesten AuBenzylinder (Searle-
Typ) umgeben ist. Das zu priifende Medium befindet sich im Ringspalt zwischen den beiden Zylindern. Bei einer weiteren
Ausflihrung (Couette-Typ) rotiert der AuBenzylinder, wobei der Innenzylinder ortsfest ist. Es ist auch eine Ausfiihrung (Searle-
Couette) mit zwei ortsfesten Zylindern bekannt, so daB ein Doppelringspalt entsteht. Die Ubertragung des Drehmomentes und
der Drehbewegung aus dem drucklosen Raum, in den Druckraum erfolgt durch eine Dauermagnet-Stirndrehkupplung bei
rotierendem Innenzylinder und Dauermagnet-Zentraldreh-Kupplungen bei Hohlzylindern. Dieses Viskosimeter hat den Nachteil,
daR die Lagerung des rotierenden MeRzylinders und des Dauermagneten(-systems) bedingt durch axial wirkende
Kupplungskraft groRe Axialkrifte aufnehmen missen. Die unerwiinscht hohen Lagerreibungsmomente gehen als Fehler in das
MeRBergebnis ein.

Es sind Viskosimeter bekannt (DE-AS 1673 190, G ol N, 11/14), die mit einem rotierenden AuBenzylinder und einem
drehmomentmessenden Innenzylinder ausgestattet sind. Diese erfordern zwei Permanentmagnetkupplungen.
Rotationsviskosimeter mit Permamentmagnet—Zentralkupplungen, die bekannterweise den Magnetfluf? des axialgerichteten
Dauermagneten (iber Weicheiseneinbettungen des Rotors zuriickfiihren, besitzen den Nachteil, daR der Innenringspalt nur
relativ geringe Abmessungen aufweisen kann, damit ausreichende Kupplungsmomente bei groen Massentragheitsmomenten
des rotierenden Zylinders méglich sind. Ein zu geringer Innenringspalt kann zum Verklemmen durch die in der MeRsubstanz
vorkommenden Partikel fithren und erlauben nur kleine MeRbereiche. Nachteilig ist ferner der ungeniigende :
MeRsubstanzaustausch, der dann auftritt, wenn infolge eines zu groRen Innenringspaltes der Schiupf zwischen AuRenzylinder
und innenzylinder die vertretbare GroRe iberschreitet.

Ziel der Erfindung

Die Erfindung hat das Ziel, ein Rotationsviskosimeter so zu gestalten, daf fehlerhafte MeRergebnisse ausgeschlossen und die
Leistungsparameter verbessert werden. '

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung lag die Aufgabe zugrunde, ein Rotationsviskosimeter zu entwickeln, bei dem die Lagerreibungsmomente relativ
gering sind, das einen ausreichenden MeRsubstanzaustausch gewdhrleistet, bei dem Betriebsstéru ngen durch Verklemmen von
Partikeln vermieden und der Schlupf gering gehalten werden.

ErfindungsgemaB ist die Aufgabe geldst worden, indem zwei erste diametral magnetisierte Permanentmagnete am duBeren
Umfang eines zentrisch und drehbar in einem MeRbehiilter gelagerten Rotors angeordnet sind und daR ein weiterer, mit einer
Antriebswelle verbundener diametral magnetisierter Permanentmagnet in einem ortsfesten, koaxial zum Rotor angeordneten,
zwischen die Permanentmagnete eintauchenden und zwischen den Permamentmagneten und dem wesiteren einzelnen
Permamentmagneten eine Trennwand bildenden nichtmagnetischen Innenzylinder hineinragt, wobei der Rotor entweder als
Hohizylinder oder als Fligelrotor ausgebildet ist. )

Mit dieser Losung werden unverfilschte MéBergebnisse, grof3e Ubertragungsmomente und'geringe Massentrigheitsmomente,
Unempfindlichkeit gegen Verschmutzung und die Senkung des Wartungsaufwandes gewshrleistet. AuBerdem ist es méglich,
die erfindungsgemaRe MeRzelle in einer vergleichsweise geringen BaugrdRe zu gestalten und meRtechnisch toten Raum zu
vermeiden. -
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Ausfithrungsbeispiel

Mit einem Ausfiihrungsbeispiel soll anhand einer Zeichnung die Erfindung néher erlautert werden.
Es zeigen: .

Fig.1: die MeRzeile des Rotationsviskosimeter im Schnitt
Fig.2: SchnittA-Azu Fig.1 mit Hohlzylinderrotor
Fig.3: horizontaler Schnitt einer MeRzelle mit Flligelrotor.

Wiein Fig.1 dargestellt, istin demals MeRbehalter ausgebildeten vom Flansch 1 verschlossenen ortsfesten AuRenzylinder 2 der

~ Rotor 3zentrisch gelagert. Der Rotor 3 besitzt am duBeren Umfang zwei erste diametral magnetisierte zylinderférmige
Permanentmagnete 4. Gelagert ist der Rotor 3 it seinem unteren Wellenende 5 im Boden 6 des AuBenzylinders 2, mit seinem
oberen Wellenende 7 im Boden 8 des mit dem Flansch 1 ein Teil bildenden ebenfalls ortsfesten innenzylinder 9, Der Innenzylinder
9 erstreckt sich koaxial zur Rotorwelle 10 und nimmt einen weiteren, diametral magnetisierten zylindrisch ausgebildeten
Permanentmagnet 11-auf, der Gber die Antriebswelle 12 von einem nicht dargestellten Elektromotor angetrieben wird. Der Rotor
3 ist als Hohizylinder ausgebildet. Der den weiteren Permanentmagnet 11 aufnehmende Innenzylinder 9 bildet zugleich die
Trennwand 13 zwischen dem Permanentmagnet 11 und den beiden ersten Permanentmagneten 4. Der von der Innenwand 14
des AuRenzylinders 2 und der AuBenwand 15 des Innenzylinders 9 sowie dem Boden 6 und den Flansch 1 begrenzte Mefraum
16 wird durch den Rotor 3 und die darauf sitzenden ersten Permanentmagnete 4 in die beiden Ringspalte 17 a, 17 b geteilt. Die
Zufuhr der MeRsubstanz in den MeRbehélter 2 erfolgt durch den Zulaufschlitz 18, der Ablauf durch den Ablaufschiitz 19.

Das Rotationsviskosimeter arbeitet wie folgt. Nachdem die MeRsubstanz iber den Zulaufschlitz 18inden MeRbehalter 2 gelangt
ist und diesen aufgefillt hat, wird der nichtdargestellte Elektromotor eingeschaltet und der Permanentmagnet 11im
Innenzylinder 3 Giber die Antriebswelle 12 in eine konstante Winkelgeschwindigkeit versetzt. Dabei erzeugt der
Permanentmagnet 11 ein groRes magnetisches Drehfeld, das auf die am Rotor 3 angeordneten ersten Permanentmagnete 4
einwirkt und den Rotor 3 dadurch in Drehung versetzt. Der Drehbewegung entgegen wirkt das durch das Medium und die
Geratedimensionierung bedingte MeBmoment. Das MeRmoment wird in einem nicht dargesteliten Torsionsdynamometer
erfalt und als ohmsches bzw. kapazitives oder induktives Signal dem Wandler zur Bildung des Einheitssignales, z.B. 4..20mA .
zugefiihrt, welches Rechner bzw. Reglersysteme verarbeiten. .
Der kontinuierliche Mediumaustausch erfolgt tiber die dem Gerit eigenen Zu- und Ablaufschiitze 18, 19 und der Drehbewegung
des Rotors 3. : .
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