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Keksintd koskee hissijarjestelmad, joka kasittaa pitkdnomaisen ripustuselimen (1A,1B),
ripustuselimeen (1A, 1B) ripustetun kuorman vastaanottavan osan (2), ripustuselimeen 13
(1A, 1B) ripustetun vastapainon (3) kuorman vastaanottavan osan (2) kannattamiseksi,
pitkinomaisen vetoelimen (4A, 4B) vetévan voiman kohdistamiseksi kuorman
vastaanottavaan osaan (2) ja vastapainoon (3), kayttoyksikon (5), jolla kuorman
vastaanottavaa osaa (2) ajetaan mainittua vetoelintéd (4A, 4B) vetamalla seka yhden tai
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useampia johteita (6), joiden méaarittiméaa liikerataa pitkin kuorman vastaanottavaa osaa 2T ——8s
(2) liikutetaan. Mainittu kayttéyksikko (5) on sijoitettu mainitun kuorman vastaanottavan
osan (2) liikeradan sivulle. ”/,,\/16

Uppfinningen galler ett hissystem, vilket omfattar ett Iangstrackt upphangningsorgan (1A,
IB), en del (2) som tar emot den i upphdngningsorganet (1A, IB) upphéngda lasten, en i 3—1 2
upphangningsorganet (1A, IB) upphangd motvikt (3) som bar upp delen (2) vilken tar emot
lasten, ett langstrackt dragorgan (4A, 4B) som verkar med en dragkraft pa delen (2) vilken
tar emot lasten och pa motvikten (3), en drivenhet (5) med vilken delen (2) som tar emot 16
lasten kérs genom att dragorganet (4A, 4B) dras samt en eller flera gejder (6) som
bestdmmer den rorelsebana langs vilken delen (2) som tar emot lasten I6per. Drivenheten
(5) ar placerad bredvid rérelsebanan for delen (2) som tar emot lasten.
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Hissijirjestelméi
Keksinnon ala

Keksinto liittyy hissijirjestelmiin, erityisesti hissikomponenttien rakenteeseen ja si-

joitteluun hissijirjestelmissa.

Keksinnon tausta

Hissejd kdytetddn kuorman nostamiseen vaihtelevissa kidyttokohteissa. Hissi kasittdd
tavallisesti hissikorin, nostolavan tai vastaavan kuorman vastaanottavan osan, jolla
kuorma siirretddn. Kuorman vastaanottava osa vastapainoineen on ripustettu vertikaa-
lisuunnassa jatkuvaan pitkdnomaiseen ripustuselimeen, kuten kdyteen tai hihnaan.
Kuorman vastaanottavaa osaa liikutetaan pitkin vertikaalisuuntaista rataa johteen oh-

jaamana.

Kéyttovoima kuorman vastaanottavan osan liikuttamiseksi tuotetaan tavallisesti erilli-
selld kdyuoyksikolld. Kayttoyksikkoon kuuluu sdhkomoottori. Joissakin hisseissd on
edelld mainitun ripustuselimen lisiksi erillinen pitkiinomainen vetoelin, kuten kitkave-
toinen tai hammasvetoinen hihna, joka vilittid sdhkdmoottorin tuottamaa kiyttovoi-
maa kuorman vastaanottavaa osaa vetdviksi voimaksi, jolla kuorman vastaanottavaa
osaa liikutetaan. Erids tédllainen ratkaisu on esitetty kansainvilisessi patenttijulkaisussa
no. WO03/043927 A2, jossa kuvioissa 8 ja 9 on esitetty kaaviomaisesti hissid, jossa
hissikorin ripustusfunktio sekéd nostokoneiston voimanvélitysfunktio on toteutettu eril-

lisilla ripustus- / vetoelimilld.

Kéyttdvoima vilitetdin sdhkomoottorista vetoelimeen kiayttdyksikkdon kuuluvalla
kitka- tai hammasvetoisella vetopyorilld. Vetopydrd on kiinni séhkdmoottorin pyori-
vissd roottorissa tai akselissa. Kayttotehon syottd sdhkomoottoriin tapahtuu tavalli-
simmin ohjattavia elektronisia kytkimid kisittdvilld tehonsyottolaiteella, kuten taa-

juusmuuttajalla.
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Nykyaikaisissa konehuoneettomissa hissijirjestelmissd kiyttoyksikkd on sijoitettu
hissikuiluun, jolloin erillistd konehuonetta ei tarvita. Tdllainen ratkaisu sddstdd raken-
nettua tilaa. Tilansistd on muutoinkin kasvava trendi sekd uusien hissien rakentami-
sessa ettd myds vanhojen hissien modernisoinnissa, jossa tapauksessa uusi hissijérjes-
telm# pitdd sovittaa olemassa olevaan vanhaan hissikuiluun. Uuden hissijérjestelmin
sovittaminen olemassa olevaan vanhaan hissikuiluun voi olla haasteellista mm. van-

han hissikuilun pienten ylé- ja alaturvatilojen vuoksi.

Hissijérjestelméssi saavutettavan tilansddstdn avulla voidaan maksimoida hissimat-
kustajien kuljettamiseksi kdytettéivissd olevan tilan osuutta hissikuilun kokonaistila-

vuudesta, miki kasvattaa hissijirjestelmén kuljetuskapasiteettia.

Edelld esitetyn huomioon ottaen, onkin olemassa tarve entistd suurempaan tilanséss-

to0n sekd tilatehokkuuteen uusia hissijirjestelmid kehitettdessa.

Keksinnon tarkoitus

Keksinnon tarkoituksena on ratkaista edelléi mainittuja seki jédljempéind keksinnon ku-
vauksessa esiin tuotavia ongelmia. Tdmén tarkoituksen saavuttamiseksi keksinndssi
tuodaan esiin patenttivaatimuksen 1 mukainen hissijdrjestelmi. Keksinnon edullisia
suoritusmuotoja on kuvattu epditsendisissid patenttivaatimuksissa. Keksinnollisid so-
vellusmuotoja ja eri sovellusmuotojen keksinnéllisid yhdistelmid on esilld myds ha-

kemuksen selitysosassa sekd piirustuksissa.

Keksinnon yhteenveto

Keksinndn mukainen hissijirjestelmd k#sittdd pitkdnomaisen liikuteltavan ripus-
tuselimen, ripustuselimeen ripustetun kuorman vastaanottavan osan, ripustuselimeen
ripustetun vastapainon kuorman vastaanottavan osan kannattamiseksi, pitkiinomaisen
vetoelimen vetdvin voiman kohdistamiseksi kuorman vastaanottavaan osaan ja vasta-
painoon, kiyttdyksikon, jolla kuorman vastaanottavaa osaa ajetaan mainittua vetoelin-

td vetdmdlld sekd yhden tai useampia johteita, joiden méirittimaa liikerataa pitkin
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kuorman vastaanottavaa osaa liikutetaan hissikuilussa. Mainittu kiyttoyksikko on si-
joitettu mainitun kuorman vastaanottavan osan liikeradan sivulle. Keksinndn mukai-
sessa hissijirjestelmissi ripustuselimen ja vetoelimen toiminnot on eriytetty toisistaan
siten, ettd ripustuselintéd kiytetiin kuorman vastaanottavan osan ja vastapainon ripus-
tamiseen, ja vetoelintd kdytetdéin kuorman vastaanottavan osan ja vastapainon vetimi-

seen.

Titen keksintd mahdollistaa hissikuilun tilans#fistdn toisaalta sen vuoksi, ettd kiyt-
toyksikon sijaitessa kuorman vastaanottavan osan (kuten hissikorin tai nostettavan
kuormalavan) liikeradan sivulla ei liikeradan pidhén hissikuilun pédityalueelle tarvitse
varata erillistd tilaa / turvaetdisyyttd kdyttoyksikkod varten sekd toisaalta my0s sen
vuoksi, ettd koska keksinndn mukaisen, ripustuselimestd erillisen vetoelimen ei tarvit-
se kantaa ripustuselimeen kohdistuvia ripustusvoimia, voidaan vetoelimen sek# voi-
maa vetoelimeen vilittivian kiyttoyksikon mitoitusta optimoida. Mitoitusta optimoi-
malla kdyttoyksikko voidaan tehdi sateittdisessd suunnassa erittdin ohueksi, jolloin se
my0Os mahtuu tunnettua kapeampaan tilaan kuorman vastaanottavan osan liikeradan ja
hissikuilun seinfin viliin. Tilatehokkuutta voidaan myd&s parantaa sijoittamalla kiyt-

toyksikko vastapainon alle.

Keksinnon edullisessa sovellusmuodossa hissijdrjestelmé kisittdd mekaanisen turva-
laitteen, joka on sovitettu saatettavaksi vuorovaikutukseen kuorman vastaanottavan
osan ja / tai vastapainon kanssa kuorman vastaanottavan osan saapuessa liikeratansa
pidhin, ja kdyttoyksikko on sijoitettu kuorman vastaanottavan osan liikeradan varrelle
liikkeradan pién ldheisyyteen siten, ettd ainakin osa ldhestyvéstd kuorman vastaanotta-
vasta osasta sijaitsee kidyttoyksikon sivulla jo ennen kuin kuorman vastaanottava osa
ja / tai vastapaino on vuorovaikutuksessa mainitun mekaanisen turvalaitteen kanssa.
Till6in kuorman vastaanottava osa voidaan ajaa erittdin ldhelle hissikuilun pédtyi ja
mekaaninen turvalaite voi olla suunniteltu pienten hissikuilun yld- ja / tai alatilojen
suunnitteluperiaatteiden mukaisesti, jolloin hissikuilun ylé- / alaturvatilojen pienenty-
essd hissimatkustajien kuljettamiseksi kiytettdvissd olevan tilan osuus hissikuilun ko-

konaistilavuudesta kasvaa. Mekaanisena turvalaitteena voidaan kdyttdd esimerkiksi
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redusoitua paitypuskuria, vaikkapa polyuretaanipuskuria; toisaalta mekaanisena tur-
valaitteena voidaan kadyttdd myos esimerkiksi tarraajaa, joka pysdyttdd kuorman vas-
taanottavan osan tarraamalla johdetta vasten. Erdissid sovelluksissa hissikuilun ylitur-
vatilan varmistavana turvalaitteena kiytetdsin koneistojarrua. Kuorman vastaanottavan
osan nopeuden valvonnassa voidaan kdyttéid kohti kuorman vastaanottavan osan liike-
radan péitd pienenevid suurimman sallitun nopeuden raja-arvoja. Kuorman vastaanot-
tavan osan nopeuden valvonta voidaan toteuttaa saattamalla mekaaninen turvalaite
vuorovaikutukseen kuorman vastaanottavan osan kanssa havaittaessa kuorman vas-
taanottavan osan nopeuden ylittdvin mainitun suurimman sallitun nopeuden raja-
arvon. Téll6in kuorman vastaanottavan osan suurin sallittu nopeus on sitd pienempi
mitd 1dhempidnd litkeradan pditd kuorman vastaanottava osa sijaitsee, ja titen kuor-
man vastaanottavan osan liike 1&helld liikeradan pidtd on hallittua ja turvallista pienis-

td hissikuilun yld- ja / tai alatiloista huolimatta.

Erdidssd keksinnon edullisessa sovellusmuodossa kuorman vastaanottava osa on jirjes-
tetty litkutettavaksi pitkin oleellisesti vertikaalisuuntaista liikerataa ja vetoelin on ri-
pustettu kuorman vastaanottavaan osaan sekd vastapainoon alaspdin vetdvidn voiman
kohdistamiseksi kuorman vastaanottavaan osaan / vastapainoon. Télloin hissikuiluun
ripustetun hissikorin / vastapainon paino ei kohdistu suoraan vetoelimeen, minki
vuoksi vetoelimen sekd voimaa vetoelimeen vilittdvan kdyttoyksikon mitoitusta voi-
daan pienentdd. Erddssid keksinnon edullisessa sovellusmuodossa hissijarjestelma ki-
sittdd kaksi rinnakkaista vetoelintd, jotka on ripustettu kuorman vastaanottavaan osaan
ja vastapainoon. Keksinnon edullisessa sovellusmuodossa kiyttoyksikko on sovitettu
ajamaan kuorman vastaanottavaa osaa mainittuja kahta rinnakkaista vetoelintd veti-
milld. Erddssd sovelluksessa mainitut rinnakkaiset vetoelimet on ripustettu kuorman
vastaanottavaan osaan ripustuspisteistd, jotka sijaitsevat kuorman vastaanottavan osan
vastakkaisilla sivuilla, kuorman vastaanottavan osan alimman tason, edullisimmin
kuorman vastaanottavan osan lattiatason ylidpuolella. T4lld tavoin voidaan vetoelimien
voimavaikutus kohdistaa kuorman vastaanottavassa osassa siten symmetrisesti, ettei

kuorman vastaanottavaan osaan kohdistu haitallista vaintdd. Lisdksi ripustuspisteiden
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valinta kuorman vastaanottavan osan alimman tason / lattiatason ylidpuolelle mahdol-
listaa kuorman vastaanottavan osan liikealueen laajentamisen lihemmais hissikuilun

alapityi.

Erddssi keksinnon edullisessa sovellusmuodossa mekaaninen turvalaite on patypus-
kuri, joka on sijoitettu kuorman vastaanottavan osan liikeradan péddhén, tormédyskurs-
sille liikeradan pditi ldhestyvin kuorman vastaanottavan osan kanssa. Em. paitypus-
kurin lisdksi tai asemesta voidaan mekaanisena turvalaitteena kdyttid myos esimerkik-
si torméyskurssille vastapainon kanssa sovitettua piitypuskuria, kuorman vastaanot-
tavan osan pysdyttdvii tarraajaa ja / tai hissin nostokoneiston koneistojarrua. Keksin-
non edullisessa sovellusmuodossa vastapaino on matalampi kuin kuorman vastaanot-
tava osa. Tdlloin vastapainon alle jidid tilaa kidyttdyksikolle myds tilanteessa, jossa

kuorman vastaanottava osa sijaitsee liikeratansa ylap#assa.

Erddssd keksinnon edullisessa sovellusmuodossa mekaaninen turvalaite on sovitettu
saatettavaksi vuorovaikutukseen oleellisesti vertikaalisuuntaisen liikeradan alapdihin
saapuvan kuorman vastaanottavan osan kanssa. Téll6in turvalaitteen valinnassa / mi-
toituksessa tulee ottaa huomioon myds se, ettd kuorman vastaanottavan osan seki
kuorman yhteispaino vaikuttaa kuorman vastaanottavan osan litkkeen suuntaisesti
alaspdin, mikd lisdd kuorman vastaanottavan osan ja mekaanisen turvalaitteen vilistd

torméysvoimaa.

Erddssd keksinnon edullisessa sovellusmuodossa mekaaninen turvalaite on sovitettu
saatettavaksi vuorovaikutukseen kuorman vastaanottavan osan ja / tai vastapainon
kanssa kuorman vastaanottavan osan saapuessa mainitun oleellisen vertikaalisuuntai-
sen litkkeradan yldpddhédn. Talloin taas kuorman vastaanottavan osan sekd kuorman
yhteispaino vaikuttaa kuorman vastaanottavan osan liikesuuntaan ndhden vastakkai-
sessa suunnassa, mikd pienentdd kuorman vastaanottavan osan ja mekaanisen turva-

laitteen vilistd tormdysvoimaa.
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Eriissd keksinnon edullisessa sovellusmuodossa kiyttdyksikks on sijoitettu mainitun
kuorman vastaanottavan osan oleellisesti vertikaalisuuntaisen liikeradan alapéin 14-
heisyyteen. Talloin mm. kiyttdyksikén asennus-, korjaus- ja huoltotydt voidaan suo-
rittaa hissikuilun kuopasta késin, jolloin hissikuiluun ei tarvita erillistd asennustasoa
huoltomiehen tyOskentelyalustaksi, eikd komponentteja ja tydkaluja myodskéddn tarvitse
nostaa ylos hissikuiluun. Eridissd keksinnon edullisessa sovellusmuodossa vetoelin
kulkee vastapainolta alas kdyttoyksikon vetopyorille, sekd vetopydrén kiertden edel-
leen taittopyorille, jonka alitse vetoelin kiertdd jatkaen kulkuaan edelleen ylos kuor-

man vastaanottavalle osalle.

Erddssd keksinnon edullisessa sovellusmuodossa kiyttdyksikksd kisittdd vetopyorin
vetoelimen vetdmiseksi sekd hissimoottorin. Edelleen kdyttoyksikko kisittdd edulli-
sesti hissimoottorin tehonsyottdlaitteen. Hissimoottorin tehonsyottdlaite voi olla integ-
roitu mekaanisesti ja sdhkoisesti kdyttoyksikkoon, tai hissimoottorin tehonsyottolaite
voi myos olla kiyttdyksikostd erillinen, jolloin tehonsyéttolaite voi olla sijoitettu kayt-
toyksikon ldheisyyteen hissikuilussa. Keksinnon edullisessa sovellusmuodossa kiyt-
toyksikko késittid myoOs koneistojarrun, edullisimmin ainakin kaksi koneistojarrua
kiyttoyksikdn vetopyorén litkkeen jarruttamiseksi. Keksinnon edullisessa sovellus-
muodossa hissimoottorin py¢rimisakseli on kuorman vastaanottavan osan ulkoseinin
suuntainen, jolloin kuorman vastaanottavan osan liikerata voi kulkea kiyttoyksikon

vierestd ja kdyttoyksikon tilantarve on erittéin pieni.

Keksinnon edullisessa sovellusmuodossa mainittu pitkinomainen vetoelin / vetoelimet
ovat edullisesti hammashihnoja. Hammashihnan etuna kitkavetoisesti kytkeytyviin
vetohihnaan tai —koyteen verrattuna on mm. se, ettei vetopyorén ja hihnan vilinen ve-
tdvd voima pidse heikkenemiin, jos kitkakerroin jostain syystd pienenee. Kitkaker-
roin saattaisi pienenty# esimerkiksi vieraan aineen kuten 6ljyn joutuessa vetopyorin ja
hihnan / kéyden viliin. Kitkakerroin saattaisi pienentyd my0s esimerkiksi vetopydrdn

pinnoitteen kulumisen vuoksi.
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Keksinnon edullisessa sovellusmuodossa kiyttoyksikko kisittdd kaksi vetopyordi sa-
malle akselille etdisyyden pddhin toisistaan sovitettuina. Mainituista vetopyoristd en-
simméiinen on jérjestetty vetimiin ensimmiistd mainituista rinnakkaisista vetoelimis-

td ja toinen on jérjestetty toista mainituista rinnakkaisista vetoelimisti.

Keksinnon edullisessa sovellusmuodossa mainittu kuorman vastaanottava osa on his-
sikori, ja ainakin osa kiyttoyksikostd sijaitsee hissikorin sivulla, kun hissikori on
alimman pysihtymiskerroksen ovialueen kohdalla. T#lloin keksinnén mukainen hissi-
jarjestelmé voidaan sovittaa myos hissikuiluun, jossa on matalat alatilat (ts. hissikui-
lun kuoppa on poikkeuksellisen matala tai jopa puuttuu kokonaan). Pysdhtymiskerrok-
sen ovialueella tarkoitetaan asemaa, johon pyséhtyneestd hissikorista hissimatkustajat

pédsevit siirtyméén ulos hissikorista / sisdén hissikoriin.

Keksinndon mukainen hissijdrjestelmi voi myos késittdd kaksi tai jopa useampia erilli-
sid vastapainoja, ja vastapainot voi olla ripustettu samaan liikuteltavaan ripustuseli-

meen

Edeltdvi yhteenveto, kuten myos jiljempini esitettdvit keksinnon lisdpiirteet ja —edut
tulevat paremmin ymmaérretyiksi seuraavan keksinnon sovellusalaa rajoittamattoman

suoritusmuotojen kuvauksen avulla.

Kuvioiden selitys lyhyesti

Kuvio 1 esittdd suoritusmuotoa hissijirjestelméstd kaaviomaisesti sivulta pdin
kuvattuna.

Kuvio 2 esittdd kuvion 1 suoritusmuotoa alhaalta pdin kuvattuna.

Kuvio 3 esittdd kuvion 1 suoritusmuotoa vinosti ylisuunnasta kuvattuna.

Kuvio 4 esittdd kaaviomaisesti toista suoritusmuotoa hissijirjestelmésti vinosti

yldsuunnasta kuvattuna.

Keksinnon edullisten suoritusmuotojen tarkempi kuvaus
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Kuvio 1 esittdd suoritusmuotoa 1:1 ripustetusta hissijirjestelmisti kaaviomaisesti si-
vulta pédin kuvattuna. Lisédksi kuvioissa 2 ja 3 esitetddn kuvion 1 suoritusmuotoa suo-
raan alhaalta pdin seki vinosti yldsuunnasta kuvattuina. Kuvion 1 hissijirjestelméssi
hissikori 2 ja vastapaino 3 on ripustettu hissikuiluun 12 rinnakkaisilla ripustuskdysilld
1A, 1B, jotka kulkevat hissikuilun yldosaan pyorivisti kiinnitettyjen taittopydrien 13
kautta. Ripustuskdysind 1A, 1B voidaan kdyttdd mm. terdskdysid, komposiittikdysid
tai hihnaa, jossa polyuretaanista tai vastaavasta tehdyn matriisin sisddn on sovitettu
kantavia sdikeitd, kuten metallisia erimerkiksi terdssdikeitd tai ei-metallisia vaikkapa
lasikuitusidikeitd. Tdssd keksinnon suoritusmuodossa ripustuskoydet 1A, 1B on kiinni-
tetty hissikoriin 2 ja vastapainoon 3 ripustuspisteistd, jotka sijaitsevat hissikorin / vas-
tapainon vastakkaisilla sivuilla, hissikorin 2 kattotason / vastapainon 3 ylimmén koh-
dan alapuolella, mikd omalta osaltaan mahdollistaa hissikorin 2 / vastapainon 3 liik-
keen jatkumisen ldhemmaéksi hissikuilun 12 yldpaétyi. Toisaalta kaikki ripustuskdydet
1A, 1B voitaisiin kiinnittdd hissikorin 2 / vastapainon 3 yldosassa samaan kiinnitys-
kohtaan. Tillainen ratkaisu yksinkertaistaa ripustusjdrjestelyd, koska tilloin kaikki
hissikorin 2 / vastapainon 3 ripustuskdydet voidaan viedd yhdessd koysinipussa kah-
den rinnakkaisen kodysinipun asemesta, jolloin ripustuskdysien 1A, 1B ripustamiseen

hissikuilun yldosassa tarvittavien taittopy6rien 13 miérd puolittuu.

Hissikoriin 2 ja vastapainoon 3 on ripustettu kaksi rinnakkaista hammashihnaa 4A,
4B, jotka kulkevat hissikuilun 12 alapididyn yhteydessd olevan hissimoottorin 10 ak-
selilla etdisyyden pédssd toisistaan sijaitsevien vetopydrien 9A, 9B sekd alapididdyn
yhteyteen pyorivasti kiinnitettyjen taittopyorien 14A, 14B kautta. Hammashihnat on
kiristetty hissikorin 2 ja vetopyoréin 3 vililld kireélle siten, ettd hammashihnat kohdis-
tavat hissikoriin 2 / vastapainoon 3 alaspdin vetdvin voiman, kun hammashihnoja ve-
detdiin vetopy0rid 9A, 9B hissimoottorilla 10 pyorittimélld. Hissimoottori 10 voi olla
esimerkiksi kestomagneettitahtimoottori, oikosulkumoottori tai reluktanssimoottori.
Vetopyorien 9A, 9B, hissimoottorin, 10 hissimoottorin akselin ja koneistoalustan (ei

esitetty kuvioissa 1 — 3) muodostamasta kokonaisuudesta kiytetdin tssd nimitysti
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kidyttoyksikko 5. Lisdksi kdyttdoyksikkoon 5 kuuluu tavallisesti mm. kaksi tai useam-

pia sihkdmagneettisia jarruja, joilla jarrutetaan vetopyorien 9A, 9B liikett.

Tehonsyottd hissimoottoriin tapahtuu sdhkdverkosta taajuusmuuttajalla 11. Taajuus-
muuttajalla 11 voidaan séddtdd tehonsyottdd hissimoottorin 10 ja sdhkdverkon vélilld
molempiin suuntiin portaattomasti, mikd mahdollistaa my0s portaattoman nopeussii-
don. Taajuusmuuttajan 11 nopeudensiitosilmukka sdédtdd vetopyorien 9A, 9B ja titen
hissikorin 2 nopeutta kohti hissinohjausyksikon 15 laskemaa nopeuden tavoitearvoa.
Hissinohjausyksikkd 15 muodostaa mainitun nopeuden tavoitearvon hissimatkustajien
antamien hissikutsujen perusteella siten, ettd hissilld voidaan ajaa rakennuksessa ker-

roksesta toiseen hissikutsujen edellyttimilld tavalla.

Hissikuilun 12 seindosaan on johdekiinnikkeilld kiinnitetty paikalleen vertikaalisuun-
taiset johteet 6, jotka sijaitsevat hissikorin vastakkaisilla sivuilla. Edelleen hissikorin
yhteyteen on sovitettu hissikorin mukana liikkuvat ohjaimet 16, kuten liukuohjaimet
tai rullaohjaimet, jotka kytkeytyvit em. johteisiin 6 siten, ettéi ohjaimet 16 liikkuvat
pitkin johteita 6, kun hissikori 2 kulkee pitkin johteiden 6 sijainnin miirittdmii verti-

kaalisuuntaista liikerataa.

Hissikuilun seindosaan on kiinnitetty myds johteet 19 vastapainon 3 liikkeen ohjaami-
seksi. Vastapainon 3 johteet 19 voi olla sijoitettu vastapainon 3 sivuille tai vastapai-
non 3 taakse hissikuilun 12 seinfiosan ja vastapainon 3 viliseen tilaan. Kuviossa 2 joh-
teet 19 sijaitsevat vastapainon 3 sivuilla, ja kuvion 2 vastapainossa 3 on liséksi johteen
19 kiertdvit kiinnitysvarret 20 ripustuskdysien 1A, 1B ja hammashihnojen 4A, 4B

kiinnittdmisti varten.

Kuvion 1 hissijirjestelméssid ripustuskdysien 1A, 1B ja hammashihnojen 4A, 4B
funktiot on eriytetty toisistaan siten, etti ripustuskdysid 1A, 1B kdytetiéin vain hissi-
korin 2 ja vastapainon 3 ripustamiseen / kannattelemiseen ja hammashihnoja 4A, 4B
vain hissikorin 2 ja vastapainon 3 vetimiseen. Tastd syystd hammashihnojen 4A, 4B

ja kayttoyksikon 5 ei mydskddn tarvitse kantaa hissikorin 2, vastapainon 3 ja hissi-
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koysien 1A, 1B painoa, jolloin kiyttdyksikké 5 on voitu suunnitella siteittdisessi
suunnassa erittdin ohueksi ja samaan aikaan pyorimisakselin suunnassa pitkdnomai-
seksi siten, ettd kiyttoyksikko 5 on voitu sijoittaa hissikuilun 12 alapidityalueelle his-
sikorin 2 liikeradan ja hissikuilun 12 seindosan véliin ji#ivdin kapeaan tilaan, pulttaa-
malla k#iyttoyksikko 5 kiinni hissikuilun 12 lattiaan. Muodoltaan litteét taajuusmuutta-
ja 11 ja hissinohjausyksikko 15 on kiinnitetty hissikuilun 12 seindosaan kéyttdyksikon
5 ldheisyyteen siten, ettd taajuusmuuttaja 11 ja hissinohjausyksikké 15 sijaitsevat his-
sikorin 2 liikeradan sivulla samassa tilassa kidyttoyksikon 5 kanssa. Hissikuilun 12
alapdityalueen turvalaitteena kdytetiddn pddtypuskuria 7, joka on sijoitettu hissikorin 2
litkkeradan alapiddhin, torméyskurssille hissikuilun 12 alapédtyd ldhestyvién hissikorin
2 kanssa. Hissikorin 2 p#dtypuskurina 7 toimii mataliin turvatilaratkaisuihin tarkoitet-
tu redusoitu polyuretaanipuskuri. Redusoidun polyuretaanipuskurin 7 lyhyt pituus
mahdollistaa hissikorin 2 liikeradan jatkumisen ldhelle hissikuilun 12 p#ityi siten, ettd
ainakin osa padtyd ldhestyvistd hissikorista 2 sijaitsee hissinohjausyksikon 15, taa-
juusmuuttajan 11 ja kdyttoyksikon 5 sivulla jo ennen kuin hissikori 2 tormidéd em. re-
dusoituun polyuretaanipuskuriin 7. Hammashihnat 4A, 4B on ripustettu hissikoriin 2
ripustuspisteistd 8A, 8B, jotka sijaitsevat hissikorin vastakkaisilla sivuilla, hissikorin 2
lattiatason yldpuolella, mikd my6s omalta osaltaan mahdollistaa hissikorin 2 liikkeen

jatkumisen tunnettua ldhemmaéksi hissikuilun 12 alapiityi.

Kuvio 4 esittdi toista suoritusmuotoa hissijarjestelméstd. Kuvion 4 hissijérjestelmissi
vastapaino 3 on ripustettu ripustuskodysiin 1A, 1B taittopyorilld 21A, 21B, ja ripustus-
koydet 1A, 1B kulkevat taittopyoriltd 21A, 21B ylos kiinnittyen hissikuilun 12 yli-
osan kannatusrakenteeseen. Hammashihnat 4A, 4B on ripustettu vastapainoon 3 tait-
topyorilld 22A, 22B, joilta hammashihnat kulkevat alas kiinnittyen kannatusrakentee-
seen hissikuilun alaosassa. Tidssd kuvatulla 2 : 1 ripustusratkaisulla voidaan rajoittaa
vastapainon 3 liikeradan pituutta; liikeradan pituutta rajoittamalla taas voidaan hel-
pommin estdid vastapainon 3 tormiiminen hissikuilun 12 alapiissd olevaan kiyttoyk-

sikkoon 5.
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Lisiksi kuviossa 4 hissikuilun 12 alapédityalueen taittopyorid 14 on nostettu tukipalkil-
la 18 yl6spdin, jolloin hammashihnojen 4 kontaktikulma vetopyorilld 9A, 9B kasvaa
parantaen ndin vetopyorén pitoa. Tukipalkki 18 ja taittopydrd 14 ovat sivussa hissiko-
rin 12 kulkureitiltd niin, ettf hissikori 12 piisee laskeutumaan taittopydréin 14 ja tuki-
palkin 18 rinnalle. Ratkaisu soveltuu erityisen hyvin myds hisseihin, joissa hissikoria
2 / vastapainoa 3 vedetddn hammashihnojen 4A, 4B asemesta vetohihnoilla, jotka kyt-

keytyvit vetopyorddn 9A, 9B kitkavetoisesti.

Kéayudyksikko 5 ja taittopyorit 14A, 14B sekd mahdolliset tukipalkit 18 on edullisesti

integroitu samaksi moduuliksi tai ne ovat mekaanisesti yhteen liitettivid.

monet muunnokset ovat mahdollisia pysyttiessd patenttivaatimusten méirittelemin

keksinnollisen ajatuksen puitteissa.
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Patenttivaatimukset

1.  Hissijérjestelmd, kisittden:
pitkinomaisen ripustuselimen (1A,1B);

ripustuselimeen (1A, 1B) ripustetun kuorman vastaanottavan osan (2), joka on jirjes-

tetty liikutettavaksi pitkin oleellisesti vertikaalisuuntaista liikerataa;

ripustuselimeen (1A, 1B) ripustetun vastapainon (3) kuorman vastaanottavan osan (2)

kannattamiseksi;

pitkinomaisen vetoelimen (4A, 4B) vetidvdn voiman kohdistamiseksi kuorman vas-

taanottavaan osaan (2) ja vastapainoon (3);

yhden tai useampia johteita (6), joiden médrittdmii liikerataa pitkin kuorman vastaan-

ottavaa osaa (2) liikutetaan;

sekd kdyttoyksikon (5), jolla kuorman vastaanottavaa osaa (2) ajetaan mainittua ve-

toelintid (4A, 4B) vetamalld,

joka kéyttoyksikko (5) on sijoitettu mainitun kuorman vastaanottavan osan (2) liikera-

dan sivulle;

tunnettu siitd, ettd mainittu vetoelin (4A, 4B) on ripustettu kuorman vastaanotta-

vaan osaan (2) ja vastapainoon (3);

ja ettd vetoelin ( 4A, 4B) on jérjestetty kohdistamaan alaspdin vetdvd voima kuorman

vastaanottavaan osaan (2) / vastapainoon (3).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hissijédrjestelmd, tunnettu siitd, ettd hissijir-
jestelmd kisittdd mekaanisen turvalaitteen (7), joka on sovitettu saatettavaksi vuoro-
vaikutukseen kuorman vastaanottavan osan (2) ja / tai vastapainon (3) kanssa kuorman

vastaanottavan osan (2) saapuessa liikeratansa padhin;
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ja ettd kiyttoyksikko (5) on sijoitettu kuorman vastaanottavan osan (2) liikeradan var-
relle liikkeradan pdidn ldheisyyteen siten, ettd ainakin osa ldhestyvastd kuorman vas-
taanottavasta osasta (2) sijaitsee kiyttoyksikon (5) sivulla jo ennen kuin kuorman vas-
taanottava osa (2) ja / tai vastapaino (3) on vuorovaikutuksessa mainitun mekaanisen

turvalaitteen (7) kanssa.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen hissijédrjestelmi, tunnettu siitd, etti his-
sijirjestelmd kisittdd kaksi rinnakkaista vetoelintd (4A, 4B), jotka on ripustettu kuor-

man vastaanottavaan osaan (2) ja vastapainoon (3).

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen hissijirjestelmé, tunnettu siiti, ettd mainitut
rinnakkaiset vetoelimet ( 4A, 4B) on ripustettu kuorman vastaanottavaan osaan (2)
ripustuspisteistid (8A, 8B), jotka sijaitsevat kuorman vastaanottavan osan (2) vastak-

kaisilla sivuilla, kuorman vastaanottavan osan (2) lattiatason yldpuolella.

5. Patenttivaatimuksen 3 tai 4 mukainen hissijirjestelmé, tunnettu siitd, etti
kidyttoyksikko (5) on sovitettu ajamaan kuorman vastaanottavaa osaa (2) mainittuja

kahta rinnakkaista vetoelintid (4A, 4B) vetdmalli.

6.  Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijirjestelmi, tunnettu
siitd, ettd mekaaninen turvalaite (7) on pditypuskuri, joka on sijoitettu kuorman vas-
taanottavan osan (2) litkeradan pddhin, tormiyskurssille liikeradan péitd 1Zhestyvin

kuorman vastaanottavan osan (2) kanssa.

7. Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijérjestelmd, tunnettu
siitd, ettd mekaaninen turvalaite (7) on sovitettu saatettavaksi vuorovaikutukseen mai-
nitun oleellisesti vertikaalisuuntaisen liikeradan alapdZhiin saapuvan kuorman vas-

taanottavan osan (2) kanssa.

8. Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijérjestelmé, tunnettu

siitd, ettd mekaaninen turvalaite (7) on sovitettu saatettavaksi vuorovaikutukseen
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kuorman vastaanottavan osan (2) ja / tai vastapainon (3) kanssa kuorman vastaanotta-

van osan (2) saapuessa mainitun oleellisen vertikaalisuuntaisen liikeradan yldpidahin.

9.  Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijirjestelmé, tunnettu

siitd, ettd kiyttoyksikko (5) on sijoitettu vastapainon (3) alle.

10. Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijérjestelmé, tunnettu
siitd, ettd kayttoyksikko (5) on sijoitettu mainitun kuorman vastaanottavan osan (2)

oleellisesti vertikaalisuuntaisen liikeradan alapéin ldheisyyteen.

11.  Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijirjestelmi, tunnettu
siitd, ettd kiayttoyksikko (5) kdsittdd vetopyordn (9A, 9B) vetoelimen (4A, 4B) vetdmi-

seksi.

12.  Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijdrjestelmd, tunnettu

siitd, ettd kiyttoyksikko (5) kdsittdd hissimoottorin (10).

13.  Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijirjestelmd, tunnettu

siitd, ettd kiyttoyksikko (5) kisittdd hissimoottorin tehonsyéttolaitteen (11).

14.  Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijérjestelmi, tunnettu

siitd, ettd mainittu yksi tai useampi vetoelin (4A, 4B) on hammashihna.

15.  Jonkin patenttivaatimuksen 3 — 14 mukainen hissijirjestelmé, tunnettu siité,
ettd kiyttoyksikko (5) kisittdd kaksi vetopyoridd (9A, 9B) samalle akselille etdisyyden

pidhin toisistaan sovitettuina;

ja ettd mainituista vetopyoristd ensimmadinen (9A) on jérjestetty vetimadn ensimmiis-
td (4A) mainituista rinnakkaisista vetoelimistd ja toinen vetopyoristid (9B) on jérjestet-

ty toista (4B) mainituista rinnakkaisista vetoelimist.

16. Jonkin aikaisemman patenttivaatimuksen mukainen hissijirjestelmd, tunnettu

siitd, ettd mainittu kuorman vastaanottava osa on hissikori (2);
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ja ettd ainakin osa kiyttoyksikostid (5) sijaitsee hissikorin (2) sivulla, kun hissikori (2)

on pysdhtymiskerroksen ovialueen kohdalla.
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Patentkrav
1. Hissystem, omfattande:
ett langstriackt upphingningsorgan (1A, 1B):

en i upphingningsorganet (1A, 1B) upphingd del (2) som tar emot lasten och &r

anordnad att forflyttas ldngs en vésentligen vertikal rorelsebana;

en i upphingningsorganet (1A, 1B) upphingd motvikt (3) som bir upp den lastbdrande
delen (2);

ett 1angstrickt dragorgan (4A, 4B) som bringar den dragande kraften att verka pa den

lastmottagande delen (2) och motvikten (3);

en eller flera gejder (6) vilka bestimmer rorelsebanan léings vilken den lastmottagande

delen (2) forflyttas;

samt en drivenhet (5) som driver den lastmottagande delen (2) genom att dra

dragorganet (4A, 4B);

vilken drivenhet (5) &dr placerad pa sidan om den lastmottagande delens (2)

rorelsebana;

kidnnetecknad av, att dragorganet (4A, 4B) dr upphéngt i den lastmottagande delen
(2) och motvikten (3);

och att dragorganet (4A, 4B) dr anordnat att bringa en nedatdragande kraft att verka pa

den lastmottagande delen (2) / motvikten (3).

2. Hissystem enligt patentkrav 1, kiinnetecknat av, att hissystemet omfattar en
mekanisk sdkerhetsanordning (7) som &r anordnad att fas att vixelverka med den
lastmottagande delen (2) och/eller motvikten (3) nir den lastmottagande delen (2)

anlédnder till slutet av sin rorelsebana;
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och att drivenheten (5) dr placerad vid den lastmottagande delens (2) rorelsebana nira
rorelsebanans dnda s&, att atminstone en del av den annalkande lastmottagande delen (2)
befinner sig vid sidan av drivenheten (5) redan innan den lastmottagande delen (2)

och/eller motvikten (3) vixelverkar med séikerhetsanordningen (7).

3. Hissystem enligt patentkrav 1 eller 2, kinnetecknat av, att hissystemet omfattar
tva parallella dragorgan (4A, 4B), vilka #r upphingda i den lastmottagande delen (2)

och motvikten (3).

4. Hissystem enligt patentkrav 3, kinnetecknat av, att de tva parallella dragorganen
(4A, 4B) dr upphidngda i den lastmottagande delen (2) i upphédngningspunkter (8A,
8B) som befinner sig pd den lastmottagande delens (2) motsatta sidor ovanfor den

lastmottagande delens (2) golvniva.

5. Hissystem enligt patentkrav 3 eller 4, kiinnetecknat av, att drivenheten (5) &r
anordnad att kora den lastmottagande delen (2) genom att dra de tvd parallella

dragorganen (4A, 4B).

6. Hissystem enligt nagot av de féregaende patentkraven, kiinnetecknat av, att den
mekaniska sdkerhetsanordningen (7) dr en dndbuffert som &r placerad i dndan av den
lastmottagande delens (2) rorelsebana, pa kollisionskurs med den lastmottagande delen

(2) som ndrmar sig rorelsebanans @nda.

7. Hissystem enligt nagot av de foregaende patentkraven, kéinnetecknat av, att den
mekaniska sdkerhetsanordningen (7) dr anordnad att bringas att vixelverka med den
lastmottagande delen (2) som anldnder till den visentligen vertikala rérelsebanans nedre

anda.

8. Hissystem enligt nagot av de féregaende patentkraven, kiinnetecknat av, att den
mekaniska sdkerhetsanordningen (7) dr anordnad att bringas att vixelverka med den
lastmottagande delen (2) och/eller motvikten (3) nidr den lastmottagande delen (2)

anldnder till den visentligen vertikala rorelsebanans nedre Zinda.
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9. Hissystem enligt nigot av de foregdende patentkraven, kinnetecknat av, att

drivenheten (5) &r placerad under motvikten (3).

10. Hissystem enligt nagot av de foregdende patentkraven, kinnetecknat av, att
drivenheten (5) dr placerad ndra nedre dndan av den lastmottagande delens (2)

visentligen vertikala rérelsebana.

11. Hissystem enligt nagot av de foregaende patentkraven, kinnetecknat av, att

drivenheten (5) omfattar en drivskiva (9A, 9B) som drar dragorganet (4A, 4B).

12. Hissystem enligt nagot av de foregaende patentkraven, kinnetecknat av, att

drivenheten (5) omfattar en hissmotor (10).

13. Hissystem enligt nagot av de foregaende patentkraven, kinnetecknat av, att

drivenheten (5) omfattar en effektmatningsanordning (11) till hissmotorn.

14. Hissystem enligt nagot av de foregaende patentkraven, kinnetecknat av, att

nimnda ett eller flera dragorgan (4 A, 4B) &r en kuggrem.

15. Hissystem enligt ndgot av patentkraven 3—-14, kiinnetecknat av, att drivenheten
(5) omfattar tva drivskivor (9A, 9B), placerade pa samma axel pa ett avstand fran

varandra;

och att den forsta drivskivan (9A) &dr anordnad att dra det forsta (4A) av de parallella
dragorganen och den andra drivskivan (9B) &r anordnad att dra det andra (4B) av de

parallella dragorganen.

16. Hissystem enligt nagot av de foregédende patentkraven, kiinnetecknat av, att den

lastmottagande delen dr en hisskorg (2);

och att atminstone en del av drivenheten (5) befinner sig vid sidan av hisskorgen (2)

nér hisskorgen (2) befinner sig vid stannvaningens dérromrade.
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