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=, 1/2 %‘J A A9 Early ¥ Late Z=7F &8EW, 43 FX9 = =7[(131, 132, 133, 141, 142,
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T g3 (200)0 5 A7) AA71(190)0 A S8 EE FE = Prompt ZE, 1/4 F A9 Barly 2 Late ZEwk
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N
T
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(digitalize)¥]©] I(In-phase) A& % Q(Quadrature-phase) A&7} 4 o G

Q WEy E3H7](110, 1200+ 7] 8" 1 2 Q Az Wi ZF2 #A7|(Carrier Digital Controlled
Oscillator)ZFH AFHE 1 2 Q A&5E Fato wEaE AAsI 2+ Al 9] 2s2 F7]3HH(S403).
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g, A7 ZXe] ZE AA7(180)= C/A ZEE AASII(S405), ©lolA AA7])(190)= 7] Z= A7)
(180)oll 4 AAw C/A =9 el Prompt F=, 47| Prompt ZE=HT 1/4 ] wWE 3=91 1/4 Early FE,
A7) Prompt ZE=XHTF 1/2 F wE F=9l 1/2 Early Z=, A7) Prompt ZEHRTE 1/4 F =% =9l 1/4
Late =, A7) Prompt ZERTH 1/2 F =7 =9 1/2 Late ZEE AATTH(S407). 714, ZE APA7
(180) ¢} A A71(190) & 2tz 2] Alo] Ix17|(170) 2 5E E¥€d 7I& Tl 7|zt C/A =5 Adsta
1 C/A Z=o] W3 Prompt ZE, Early ZE 2 Late ZE=E A3},

Fo=2, A AAY ZE YFsE(200)E 7] AA7I(190) A E8E= ZE F Prompt ZE=, 1/2 3 A
A9l Early % Late ZETHS HEZYY3te] ES53H04(S409).

d
)
9,
T
2

>
e
fa)
fr
o)

3 S| o wAHe] glout, 47
Wagow Aass Aow olssolo} ),

ol9} o], R 2RE ¥ I ¢ Q ASAA wEIst AAFHL FA ZE F3E-(200) A Prompt
= 1/2 A XA Farly 2 Late Z=7F 229d, A7 Ao 3= &37)(131, 132, 133, 141, 142,
143)= A7) jkES7E AAR A el T 3 Al el Q A5l 2t Prompt 2=, 1/2 3] A1) Early 9 Late
FEE FIH(S411).

olw, T 2014 A7] S405, S407, S409 wAZ} A7) S40
S405 WA S409 ©AI= 7] S403 SAIZE AaH = S

oz AT Fxe HE7|(151, 152, 153, 161, 162, 163)= A7) == &317](131, 132, 133, 141, 142,

143)23E FY5+E= 27ty A E HEsto] FHITH(S413). o] A7) S403 WX S413 ©AE C/A AZE9

FA o] gdRFHE =7HA W S Fc

ol e B dtdgo) w2, shupe] AT A 1/4 H AAd E 1/2 F AAS Agyoz HEgAeR

M 32 FEE Y F IS Bt ol vEx ArE 4 o). T3, 1/2 FH A9
I

o] &3t AAZS YA T Z2A, & 59 (a)dd E=AE uvle} Zo] 1/2 H A4A

S =Azko g A Ho}., 18y ol# 3 3 e Ak

NE7F FAEQER BAAsE) 7w o] ),
o

%59 (b) R (E 1/4 W ADL o &% FuaS e ThZEA, % 59 (Dt 59 A3 bF 4=
N FAE Atola % 59 () 1807 AR tE A2 AEs £ Felth. = 59 (b) 2L (o)
SAE uksE ol 1/4 F A A AL ok A% 5 A AURE SIRCE 5T 5 94 Hol,
UF A NS s A0 0F el uid wael sbset,

B ool glojAt 4Ed msh ol 12 } Ad % /4 3} AAS dAudoz HAggosH I 1N F
o] FAlol thE A oAE 8T 5 Es F)

ol ¥ wwel mE PHE ASAAMANE, B, §, T2y 023, G5 023, FA] U232 56l A
3t wlo] &ak /1% okl M B A4 AR A} Folsll AT & gems o oy

)

, w Aol Hobs Vlaokell A e AAE ZH Al Al o] & ¥H e 7sH



10-1073408

s==4

A ol ek el UlelA o A Ag,

9 Aol

g

s

)

3

94

I

o

Py

[,
i

= 7g

[0060]

[0061]

[0062]

[0063]

[0064]

B
H

B
H

130

a r hl
— ol ™ ) o] — ! o
Lo 0 oy =y © © | =
~ ~ iy [N ~ ~ |
M M Il KES I | S|
&I &M RO T &M R i
b |
e I LI 1 ___ _ _
D R N O
[ep) J ]
| | <F VA I <
= o 1Am\ | — -
B J ol [
[aN]
a | | 4ANVAU I 10} = =
2 . - R Nali A
—\/ _OL_ _w | U<
56) = QI y | b
BxﬁX\ o I ™ U‘E =
[ I o NO
| | I O =
| | | N —
IIIIIIIIIIIIIIIIII J _:III..IIIIIIIIIIIIII|_ r
3 o o k)
n.|VAMA T X ~
8 3 Mm
<!
o | Ul
®©1 M

iof
3

_10_



10-1073408

s==4

Rl
rd e,_% o
<+ — ! S
) 2z oI
o} H WA_ Waﬁ _ﬁ_w._ oD
2 =) —Uul <K i
B &) Gl BEEN R 10
el = | = o ] G
K 23 2] | 1Bk |12
_ I'TAAIv ul RIP-RO~5 _ﬁ
9] = _ = <
a| B=l [T 2| [eo| el |5
— va 110:
S o= | S| 8l =9 em]| | W
w| Px w28
= Ng m.TA m. <0
Ko e IS
a
<
~
§ y § y § y !
> S 8 S < ha ®
Al Al Al [aV] Al Al [aN]
wn [95] [¥5] (5] (93] (5] [95]

B
H

NO

S215

YES

[0}

=

|

i o)

8 & of o 1

i 3 RT

sho| |5

] il _ﬁ

— = <

’iof| | o

<3 =, io

=1 | | o
Ul Bk

<M )

=

o

&

I § I
N~ (o)) —
— — [N
[aN] Al Al
(5] wn n

"



10-1073408

s==4

._
= Y R Y k2 [ 2
| — — — - — — i & Ik ~
I ~ ~ ~ |- ~ ~ ~ |! R0
34 W 0 w384 | i il 8] 3
_ R Rr Rr _ _ Rl R Rl _ Ul [ ]
| N Lo
(I S MU TS S M ] ﬁ
T N = S B N
| X I N
! o R 1 |,
| pes VA\ I I M_H U‘L <
I o SUZOA . o < Al
_ a Lo ) '] Ko | = =
ol X)) L ! e a @™
& —\J o ! _w I N
o wl = b XU._ ul f= Hl
2 — S A el
| | | I o mo.\
| B & [=8
I —— —— — _ |
(0] (o]
=X} &X)°= —
= B =
o S X0
X0
| 3
of
2
w

B
H

B
H

%0 X0

Rl mma e,Ao )

Ul HOL:.._ ‘=] «© L

ol |=m S BE of

8l =0l —ul i @@

R w %0 Sml S i ﬁ

KD =i < me| (80 M__g )

& gk U AR E R S

— m_ ™ EW g = <

ol b 2| B3| || [EB] =
~.

m._u __Io.__n..Ju S =uw = H_|D| o)

[©] .A\_ﬂ 3J = |_|r/

i I Rl |8 <

o S Sa| |2

ul oA & a-

™ <

) T i T 7 ) g

— ™ Y} N~ (o)) — ™

(@] (@) (@) (@] (@] — —

<t <t <t <t <t <t <t

(5] D (9] (93] [95] (93] (5]

_12_



[
N2
(%))

0.75

(a)

0.5

0.75

(c)

0.5

SS=50dl 10-1073408

A
/An,\
/’ X,
_____________ Fd \\
- ~
/’/ N
s \\
________/7 :
Ay
ke N
r/, s
~
I/ \\
oA N
s N
d %
|~ B
P Y A Y =
Early Early Late Late
A
»
»
Y Ya Y bl
Early  Early Prompt Late Late
A
"""""" ¢ =180°
------------ ,,’ \
oL \\
A}
________ \
A
Y
Y
P
~ »
»

k4 el
Prompt Late Late

_13_



	문서
	서지사항
	요 약
	대 표 도
	특허청구의 범위
	명 세 서
	발명의 상세한 설명
	기 술 분 야
	배 경 기 술
	발명의 내용
	해결 하고자하는 과제
	과제 해결수단
	효 과

	발명의 실시를 위한 구체적인 내용

	도면의 간단한 설명

	도면
	도면1
	도면2
	도면3
	도면4
	도면5




문서
서지사항 1
요 약 1
대 표 도 1
특허청구의 범위 2
명 세 서 4
 발명의 상세한 설명 4
  기 술 분 야 5
  배 경 기 술 5
  발명의 내용 5
   해결 하고자하는 과제 5
   과제 해결수단 6
   효 과 6
  발명의 실시를 위한 구체적인 내용 6
 도면의 간단한 설명 10
도면 10
 도면1 10
 도면2 11
 도면3 12
 도면4 12
 도면5 13
