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一种贴片泵系统，具有电子组件、用于容纳

流体的储器、以及用于将针从缩回位置选择性地

转换到伸出位置的插入器。插入器提供流体通

道，该流体通道将针的远侧尖端选择性地流体联

接到储器。当针从缩回位置转换到伸出位置时，

针至少部分地变形，并且电子组件将流体从储器

选择性地分配到针的远侧尖端。
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1.一种贴片泵系统，包括：

电子组件；

用于容纳流体的储器；和

用于将针从缩回位置选择性地转换到伸出位置的插入器，所述插入器提供将所述针的

远侧尖端选择性地流体联接到所述储器的流体通道；

其中，当所述针从缩回位置转换到伸出位置时，所述针至少部分地变形，并且所述电子

组件将流体从所述储器选择性地分配到所述针的远侧尖端。

2.根据权利要求1所述的贴片泵系统，其中，所述储器具有构造成联接到用户的基部表

面，所述基部表面限定基部平面；

其中，所述插入器具有内部部件，所述内部部件绕基本上平行于所述基部平面的旋转

轴线旋转，以将所述针从所述缩回位置转换到所述伸出位置。

3.根据权利要求2所述的贴片泵系统，还包括定位在所述储器与所述针的远侧尖端之

间的过滤器。

4.根据权利要求3所述的贴片系统，其中，所述过滤器从流动通过该过滤器的流体中至

少部分地过滤掉苯酚和间甲酚残留物中的一种或多种。

5.根据权利要求1所述的贴片系统，其中，所述贴片系统的宽度小于四十九毫米、深度

小于三十九毫米以及厚度小于十二毫米。

6.根据权利要求5所述的贴片系统，其中，所述贴片系统的宽度小于约四十一毫米、深

度小于约三十六毫米以及厚度小于约十毫米。

7.根据权利要求1所述的贴片系统，还包括沿着所述流体通道定位在所述针的远侧尖

端与所述储器之间的阀。

8.根据权利要求7所述的贴片系统，其中，所述阀是单向阀，其允许流体从所述储器通

过所述流体通道流到所述针的远端。

9.根据权利要求1所述的贴片系统，还包括沿着所述流体通道定位在所述储器与所述

针的远侧尖端之间的过滤器，以及沿着所述流体通道定位在所述过滤器与所述储器之间的

第一单向阀。

10.根据权利要求9所述的贴片系统，还包括沿着所述流体通道定位在所述针的远端与

所述过滤器之间的第二单向阀。

11.根据权利要求1所述的贴片系统，其中，所述储器能从所述电子组件和插入器移除。

12.根据权利要求1所述的贴片系统，其中，所述电子组件将所述针在所述缩回位置和

所述伸出位置之间选择性地转换。

13.根据权利要求1所述的贴片系统，其中，所述电子组件选择性地控制马达以旋转所

述插入器，从而使所述针在所述缩回位置与所述伸出位置之间转换。

14.根据权利要求13所述的贴片系统，其中，所述电子组件选择性地控制所述针的伸出

长度。

15.根据权利要求13所述的贴片系统，其中，所述电子组件选择性地控制所述针的插入

角度。

16.根据权利要求1所述的贴片系统，还包括：

内部部件，其构造成能将所述针从所述缩回位置选择性地转换到所述伸出位置，和
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插入角度部件；

其中，当所述内部部件从所述缩回位置转换到所述伸出位置时，所述针由于所述插入

角度部件而至少部分地变形。

17.根据权利要求16所述的贴片系统，其中，所述针在所述缩回位置弹性变形以配合在

所述插入器内，并且当所述针从缩回位置转换到伸出位置时所述针通过与所述插入角度部

件的接触而偏转。

18.根据权利要求17所述的贴片系统，其中，当所述针伸到所述基部之外时，所述针保

持基本上线性的构型。

19.一种贴片泵系统，包括：

电子组件；

用于容纳流体的储器；和

用于将针从缩回位置选择性地转换到伸出位置的插入器，所述插入器提供将所述针的

远侧尖端选择性地流体联接到所述储器的流体通道；

其中，所述贴片泵系统的宽度小于四十九毫米，深度小于三十九毫米以及厚度小于十

二毫米。

20.根据权利要求19所述的贴片泵系统，其中，所述储器具有构造成联接到用户的基部

表面，所述基部表面限定基部平面；

其中，在所述伸出位置，所述插入器使所述针伸出超过所述基部平面至少约四毫米。

21.根据权利要求20所述的贴片系统，其中，所述贴片系统的宽度不大于约四十一毫

米，深度不大于约三十六毫米，厚度不大于约十毫米。

22.根据权利要求19所述的贴片系统，其中，所述储器能从所述电子组件和插入器移

除。

23.根据权利要求19所述的贴片系统，还包括：

所述插入器的内部部件，该内部部件构造成能将所述针从所述缩回位置选择性地转换

到所述伸出位置，和

插入角度部件；

其中，当所述内部部件从所述缩回位置转换到所述伸出位置时，所述针由于所述插入

角度部件而至少部分地变形。

24.根据权利要求23所述的贴片系统，其中，所述针在所述缩回位置弹性变形以配合在

所述插入器内，并且当所述针从所述缩回位置转换到所述伸出位置时所述针通过与所述插

入角度部件的接触而偏转。

25.根据权利要求24所述的贴片系统，其中，当所述针伸到所述基部之外时，所述针保

持基本上线性的构型。
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小型贴片泵系统

技术领域

[0001] 本公开涉及一种用于将流体皮下输送至用户的贴片系统，更具体地涉及一种具有

针插入机构的小型贴片系统。

背景技术

[0002] 泵系统已被开发用于为用户提供长时间的流体皮下输注。通常，泵系统将流体从

储器泵送入通向输注装置/套装的管道中，该输注装置具有定位在用户皮下的针或插管。该

泵系统可以具有相应的电子或机械部件以向用户提供流体的计量输送。通常，泵和储器与

输注装置分离，并且储器中的流体通过管道被泵送到输注装置。

发明内容

[0003] 一个实施例是一种贴片泵系统，其具有电子组件、用于容纳流体的储器、以及用于

将针从缩回位置选择性地转换到伸出位置的插入器，该插入器提供将针的远侧尖端选择性

地联接到储器的流体通道。在该实施例中，当针从缩回位置转换到伸出位置时，针至少部分

地变形，并且电子组件将流体从储器选择性地分配到针的远侧尖端。

[0004] 在该实施例的一个示例中，储器具有构造成能联接到用户的基部表面，并且该基

部表面限定基部平面。插入器具有内部部件，该内部部件绕基本上平行于基部平面的旋转

轴线旋转，以将针从缩回位置转换到伸出位置。该示例的一部分具有定位在储器与针的远

侧尖端之间的过滤器。然而，该示例的其他部分根本没有过滤器。

[0005] 在具有过滤器的示例中，过滤器至少部分地从流经其中的流体中过滤苯酚和间甲

酚残留物中的一种或多种。

[0006] 在该实施例的一个示例中，贴片系统的宽度小于四十九毫米，深度小于三十九毫

米，厚度小于十二毫米。

[0007] 在该实施例的另一个示例中，贴片系统的宽度小于约四十一毫米，深度小于约三

十六毫米，厚度小于约十毫米。

[0008] 该实施例的另一个示例包括沿着流体通道定位在针的远侧尖端与储器之间的阀。

在该示例的一部分中，阀是单向阀，从而允许流体从储器经流体通道流到针的远端。

[0009] 该实施例的又一个示例具有与流体通道成一直线定位在储器与针的远侧尖端之

间的过滤器以及沿着流体通道定位在过滤器和储器之间的第一单向阀。另一示例可以添加

沿着流体通道定位在针的远端与过滤器之间的第二单向阀。

[0010] 在该实施例的另一个示例中，储器可从电子组件和插入器移除。

[0011] 在该实施例的另一个示例中，电子组件将针在缩回位置和伸出位置之间选择性地

转换。

[0012] 在该实施例的另一个示例中，电子组件选择性地控制马达以旋转插入器，从而使

针在缩回位置与伸出位置之间转换。作为该示例的一部分，电子组件选择性地控制针的伸

出长度。在该示例的另一部分中，电子组件选择性地控制针的插入角度。
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[0013] 该实施例的又一个示例包括内部部件和插入角度部件，该内部部件构造成将针从

缩回位置选择性地转换到伸出位置。在该示例中，当内部部件从缩回位置转换到伸出位置

时，针由于插入角度部件而至少部分地变形。在该示例的一部分中，针弹性变形以在缩回位

置配合在插入器内，并且当针从缩回位置转换到伸出位置时所述针通过与插入角度部件的

接触而偏转/弯曲。在该示例的另一部分中，当针伸到基部之外时，针保持基本上线性的构

型。

[0014] 本公开的另一个实施例是一种贴片泵系统，其具有电子组件、用于容纳流体的储

器、以及用于选择性地将针从缩回位置转换到伸出位置的插入器，该插入器提供选择性地

将针的远侧尖端流体联接到储器的流体通道。在该实施例中，贴片泵系统的宽度小于四十

九毫米，深度小于三十九毫米，厚度小于十二毫米。

[0015] 在该实施例的一个示例中，储器具有构造成联接到用户的基部表面，该基部表面

限定基部平面。在伸出位置，插入器使针伸出超过基面至少约四毫米。在该示例的一部分

中，贴片系统的宽度不大于约四十一毫米，深度不大于约三十六毫米，厚度不大于约十毫

米。

[0016] 在该实施例的另一个示例中，储器可从电子组件和插入器移除。

[0017] 该实施例的又一个示例具有插入器的内部部件和插入角度部件，该插入器的内部

部件构造成能将针从缩回位置选择性地转换到伸出位置。在该示例中，当内部部件从缩回

位置转换到伸出位置时，针由于插入角度部件而至少部分地变形。在该示例的一部分中，针

在缩回位置弹性变形以装配在插入器内，并且当针从缩回位置转换到伸出位置时通过所述

针与插入角度部件的接触而偏转。在该示例的另一部分中，当针伸到基部之外时，针保持基

本上线性的构型。

附图说明

[0018] 通过参考下面结合附图对本发明实施例的描述，本发明的上述方面及其获得方式

将变得更加清楚，并且可以更好地理解本发明本身，在附图中：

[0019] 图1是贴片泵系统的立面透视图；

[0020] 图2是图1的贴片泵系统的剖视图；

[0021] 图3是图1的贴片泵系统的另一个剖视图。

[0022] 图4a是处于缩回构型的图1的贴片泵系统的插入器的示意图；

[0023] 图4b是处于伸出构型的图1的贴片泵系统的插入器的示意图；

[0024] 图4c是具有可调节的插入角度的图1的贴片泵系统的插入器的示意图；

[0025] 图5是图1的贴片泵系统的示意性剖面图；

[0026] 图6a和图6b示出了本公开的一个实施例，其利用弹簧使针伸出到伸出位置；

[0027] 图7a‑7c示出了一个实施例，其中储器可从贴片泵系统移除；和

[0028] 图8a‑8b示出了用于插入器的齿轮马达组件的一个实施例。

[0029] 在这几个视图中，相应的附图标记用于指示相应的部分。

具体实施方式

[0030] 下面描述的本公开的实施例并非旨在是详尽的或者将本公开限制于以下详细描
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述中的精确形式。确切而言，选择和描述实施例以使得本领域的其他技术人员可以理解和

理解本公开的原理和实践。

[0031] 参照图1，示出了贴片泵系统100的一个实施例。贴片泵系统100可以具有储器102，

该储器102向具有插入器104的输注组件提供流体。此外，电子组件106可以是贴片泵系统

100的一部分，以控制流体从储器102到如这里更详细地讨论的贴片泵系统100的部件中的

分配。

[0032] 更具体地，参考图2和图3中的贴片泵系统的剖视图，储器102可以在其中具有活塞

202等，以选择性地向储器102中的流体施加压力。活塞202可以连接到马达和齿轮传动装置

204，以选择性地致动活塞202轴向移动通过储器102。该马达和齿轮传动装置204可以由电

子组件106的部件提供动力和控制。例如，电子组件106可以在其中具有诸如电池的电源以

及具有处理器和存储单元的控制器。控制器可以选择性地为马达和齿轮传动装置204提供

动力，以使活塞202移动通过储器102。在该构型中，电子组件可以以预定的速率或周期定量

分配储器102中的任何流体。

[0033] 虽然本文讨论了马达和齿轮传动装置，但是本文考虑的其他实施例可以不具有马

达和齿轮传动装置，而是利用弹簧等来转换活塞202。或者，在本文考虑的一个实施例中，马

达可以直接驱动活塞202并且根本不具有齿轮传动装置。

[0034] 储器102的一部分可以流体联接到插入器104，以将流体从储器102分配到针206之

外。插入器104可以选择性地将针206从针基本上被收纳在插入器104内的缩回位置400(参

见图4a)转换到针206从基部平面沿着贴片泵系统100的基部表面302伸出的伸出位置401

(参见图4b)。更具体地，插入器104可以具有内部部件208，该内部部件208相对于插入器104

的壳体210绕旋转轴线304旋转。旋转轴线304可以基本上平行于基部表面302的基部平面。

此外，内部部件208可以具有流体联接到储器102的流体通道212。当活塞102向储器102中的

流体施加足够的压力时，流体通道212将流体从储器102引导通过插入器102并进入针206，

以从针206的远侧部分排出。

[0035] 在本公开的一方面，阀214可以至少部分地定位在流体通道212与储器102之间。阀

214可以是单向阀，其中流体可以从储器102进入流体通道212，但不从流体通道212返回到

储器102中。除此之外，这还可以防止被污染的流体进入储器102。此外，储器102可以从贴片

泵系统100的其余部件移除。在此构型中，当贴片泵系统100中的储器102的流体耗尽时，可

以移除耗尽的储器并且可以将满的储器流体联接到插入器102作为替代。

[0036] 图7a‑7c示出了可移除储器702的一个实施例。更具体地，储器702可以可移出地联

接到贴片壳体704，使得其可以滑入和滑出与插入器104的流体连接。贴片壳体704可以限定

与储器702相对应的接收部分，以允许储器702滑入和滑出与插入器104的流体联接。在流体

联接位置，储器702可以具有将储器702锁定到与插入器104的流体联接位置的闩锁等。然

而，当储器702耗尽时，用户可以松开闩锁以将储器702从贴片壳体704移除。然后，充满流体

的储器可以随后与其联接以供进一步使用。在该实施例的一方面，基本上圆形的密封件可

以绕流体通道212定位在可移除储器702与插入器104之间，以确保当可移除储器702被锁定

到贴片壳体704时流体通道212在可移除储器702与插入器104之间的交汇处时基本上被密

封。

[0037] 在本公开的另一方面，过滤器216可以沿着流体通道212定位。过滤器216可以过滤
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来自从储器102流到针206的流体的苯酚和间甲酚残留物等。然而，本文还设想了用于过滤

器216的其他类型的过滤器。

[0038] 储器102还可以具有定位在内部部件208与针206之间的阀218。与阀214类似，阀

218也可以是单向阀，其基本上防止流体从针206回流到储器102中。本文考虑的实施例可以

仅具有阀214、218中的一个而不具有另一个。或者，本文考虑的一个实施例具有如本文讨论

和图示定位的两个阀214、218。

[0039] 内部部件208可以联接到针206，使得内部部件208的旋转使针206在缩回位置400

与伸出位置401之间移动。内部部件208可以联接到针206，使得内部部件208绕旋转轴线304

相对于壳体210的旋转使针206在延伸经过基部表面302之前沿着插入角度部件406内的插

入导向通道402转换。更具体地，针206可以由具有使得针206可在插入器102内弹性变形的

特性的材料形成。针206通常可以具有基本上线性的构型，但是针206的弹性特性可以允许

针206在处于缩回位置时沿着壳体210的内表面弯曲。

[0040] 针206的这种弧形弹性变形允许插入器102和相应的贴片泵系统100具有薄型轮廓

(即，厚度112)，因为它允许针206在伸出位置401实现经过基部表面302的期望伸出深度

404，而不需要用于针实现缩回位置400的附加轴向间隙。在一个示例中，伸出深度404可以

是约四毫米。然而，在本文考虑的其他实施例中，伸出深度404可以大于四毫米或小于四毫

米。此外，内部部件208旋转的程度可以改变针206的伸出深度404。在本公开的一方面，内部

部件208的旋转程度可以由电子组件106控制以改变针206的伸出深度404。

[0041] 换句话说，基本上直的针通常沿着针的纵向轴线轴向移动以在缩回位置与伸出位

置之间转换。这需要沿针的纵向轴线有足够的轴向空间以允许针保持在缩回位置。通过实

施本文讨论的弯曲针206的构型，针206可以在缩回位置400沿着壳体210部分地弯曲，以减

小贴片泵系统100的所需厚度112，同时仍实现与现有技术设计相同的伸出深度404。

[0042] 插入导向通道402可以形成在可以是壳体210的一部分的插入角度部件406中。插

入导向通道402可以具有相对于基部表面302的任何期望的角度取向，基部表面302旨在定

位在用户的皮肤上。虽然图4a和图4b所示的实施例主要示出了从基部表面302基本上垂直

伸出的针206，但是其他实施例可以使针206相对于基部表面302以大约三十度伸出。或者，

本文考虑的其他实施例可以利用插入件导向通道402引导针206相对于基部表面302以大于

三十度但小于九十度的角度伸出。再者，其他实施例可以利用插入导向通道402引导针206

以小于三十度的角度伸出。

[0043] 在图4c所示的本公开的一方面，插入器104可以在贴片泵系统100内枢转，以改变

针206相对于贴片泵系统100的基部表面304的插入角度408。这允许用户或医疗专业人员来

选择对于用户而言理想的插入角度408。针206可具有套筒410，套筒410可沿着针206延伸以

确保针206以基本上线性的构型延伸经过基部表面304。套筒410可以具有绕针206轴向地定

位在套筒410与插入器104之间的弹簧412。在该构型中，当插入角度408为约九十度时，套筒

410可以压缩弹簧412并基本上定位在插入器104的腔体内。然而，当插入角度408小于九十

度时，由于弹簧412提供朝向基部表面304的偏压，套筒410可以至少部分地伸到该腔体之

外，从而确保套筒410为针206提供进一步插入用户体内的通道。

[0044] 在该实施例的又一方面，电子组件106可以控制插入角度408。更具体地，插入器

104和壳体210可以相对于电子组件106旋转，以改变如本文所讨论的插入角度408。此外，马
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达等可以选择性地使插入器104旋转穿过壳体210以改变插入角度408。在该构型中，电子组

件106可以通过经由马达选择性地旋转插入器104来选择性地改变插入角度408。

[0045] 现在参照图5，示出了贴片泵系统100的示意性剖视图500。更具体地，马达502被示

出为电子组件106的一部分。马达502具有联接到插入器102的内部部件208的轴。此外，马达

502可以选择性地由电子组件106的控制器供电。或者，马达502可以选择性地由用户输入供

电。无论如何，马达502都可被供电以使内部部件208和针206在缩回位置400与伸出位置401

之间旋转。此外，在本文设想的一个实施例中，马达502可以联接到齿轮传动装置802、804

(参见图8a和8b)以选择性地旋转内部部件208。再者，齿轮传动装置802、804可以是行星齿

轮传动装置或本领域已知的任何其他类型的齿轮传动装置。

[0046] 在图6a和6b所示的本公开的另一个实施例中，内部部件208可以具有构造成将针

206从缩回位置400转换到伸出位置401的机械组件。更具体地，弹簧602可以定位成在内部

部件308上提供相对于壳体210朝向伸出位置401的偏压。内部部件308可以用启动器604和

锁销606锁定在缩回位置。启动器604可以由用户接合以由于弹簧602施加的偏压而释放内

部部件208旋转到伸出位置401。

[0047] 流体通道212可以沿着旋转轴线304过渡到内部部件208。利用这种构型，内部部件

208的流体通道212可以通过流体通道保持流体联接到储器102，而不管内部部件208的角度

取向如何(即，无论针206处于缩回位置400还是伸出位置401)。在本公开的一方面，密封件

可以定位在内部部件208与储器102之间。该密封件可以绕流体通道212环形地定位在内部

部件208与储器102之间的交汇处。将密封件定位在该位置可以确保流体通道212中的流体

从储器102被引导至针206。

[0048] 在本公开的一方面，插入器102利用弯曲针206来提供明显小于现有技术的贴片泵

系统的整体贴片泵系统100。更具体地，贴片泵系统100可以具有长度108、宽度110和厚度

112，这产生与现有技术装置相比小型的贴片泵系统。在一个示例中，宽度110小于五十六毫

米，长度108小于四十一毫米，厚度小于十四又二分之一毫米。在另一个示例中，宽度110小

于四十九毫米，长度108小于三十九毫米，厚度小于十二毫米。在又一个示例中，宽度110约

为四十一毫米，长度108约为三十六毫米，厚度约为十毫米。

[0049] 使用时，贴片泵系统100可以在基部表面302上具有粘合剂等。或者，贴片泵系统

100可以具有在贴片泵系统100的至少一部分上伸出的粘合剂元件。无论如何，贴片泵系统

100可以联接到用户的皮肤，使得基部表面302邻近用户的皮肤。当针206处于缩回位置400

时，贴片泵系统100可以联接到用户。此外，储器102中可以在其中具有至少一些准备好施用

至用户的流体。一旦贴片泵系统100联接到用户，电子组件106就可以利用插入器102将针

206从缩回位置400转换到伸出位置401。这使针206的远侧尖端伸出经皮下到用户体内。插

入器102可以通过用户对电子组件106或直接对马达502输入来启动插入过程。或者，插入器

可以被手动接合以将针206转换到伸出位置401。一旦针206处于伸出位置，电子组件106就

可以选择性地接合马达和齿轮传动装置204，以通过选择性地致动活塞202来通过针206向

用户提供储器102中的设定剂量的流体。

[0050] 一旦用户准备移除贴片泵系统100，插入器102就可以通过电子组件106或通过手

动接合插入器102来将针206转换到缩回位置400。一旦针206处于缩回构型400，就可以去除

将贴片泵100固定到用户的粘合剂，或者可以以其他方式将贴片泵从用户的皮肤剥离。
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[0051] 虽然上文已经描述了结合本公开的原理的实施例，但是本公开不限于所描述的实

施例。相反，本申请旨在涵盖使用其一般原理的本公开的任何变化、用途或修改。此外，本申

请旨在涵盖本公开所属领域中已知或惯常实践内的与本公开的偏离，并且其落入所附权利

要求书的限制内。
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图6a
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图6b
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图7b

图7c
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