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(57) Hauptanspruch: Sensorsystem zur kapazitiven Ab-
standsmessung, umfassend eine Auswerteeinheit (16), eine
erste Elektrodeneinheit (17), eine von der ersten Elektroden-
einheit beabstandete zweite Elektrodeneinheit (18) und ein
die erste Elektrodeneinheit und die zweite Elektrodeneinheit
miteinander verbindendes flexibles und langliches Umform-
element (27), das dem Signaltransfer zwischen den beiden
Elektrodeneinheiten (17, 18) dient, und dessen Langsrich-
tung eine Verbindungsrichtung definiert und welches eine
Lageanderung der beiden Elektrodeneinheiten unabhangig
voneinander erlaubt, wobei die Ausdehnung des Umform-
elements quer zur Verbindungsrichtung, welche eine Quer-
richtung definiert, wesentlich kleiner ist als die Ausdehnung
der ersten Elektrodeneinheit und/oder der zweiten Elektro-
deneinheit in einer zur Querrichtung parallelen Richtung.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Sensorsystem zur
kapazitiven Abstandsmessung nach den Anspriichen
1 bis 9 und die Anordnung eines solchen Sensorsys-
tems gemaf} Anspruch 10.

[0002] Aus der DE 10 2004 039 561 B4 ist ein Sen-
sorsystem bekannt, bei dem auf einem Basiselement
ein Aufnehmerelement angeordnet ist, das von zwei
Kapazitadtselementen umgeben ist. Die komplette ak-
tive Elektrodenstruktur besteht damit aus drei Ele-
menten, die zur Kapazitdtsmessung beitragen, wo-
bei das Sensorsystem bestehend aus den beiden Ka-
pazitatselementen und dem Aufnehmerelement eine
Z- oder S-férmige Geometrie besitzt. Durch entspre-
chend gerichtete auere Kréfte auf das Z- oder S-for-
mige Sensorsystem kommt es zur Annéherung zwi-
schen den Kapazitatselementen und dem Aufnehme-
relement und damit zur Kapazitdtsanderung. Die Ka-
pazitadtsdnderung wird im vorliegenden Fall dazu ge-
nutzt zu detektieren, ob sich ein Fahrgast auf dem
Sitz eines Fahrzeugs befindet, indem das Sensorsys-
tem in einen Fahrzeugsitz integriert ist.

[0003] Das Sensorsystem der
DE 10 2004 039 561 B4 konnte jedoch ebenso dazu
genutzt werden, den Abstand von zwei Elementen,
an welche die Kapazitatselemente angelegt sind, zu
bestimmen. Allerdings wéare der Aufbau des Sensor-
systems fiir prézise Abstandsmessungen nachteilig,
da das Aufnehmerelement nur Uber zwei flexible Bie-
gefalten in seiner Position gehalten ist, so dass das
Aufnehmerelement mehrere Bewegungsfreiheitsgra-
de aufweist.

[0004] Bei schwingender Lagerung des Sensorsys-
tems kénnen die entsprechenden Schwingungen auf
das Aufnehmerelement Gbertragen werden, so dass
unstabile oder fehlerbehaftete Messwerte resultieren.

[0005] Da die Lage des Aufnehmerelements nur
Uber die Biegefalten bzw. Biegezonen festgelegt ist,
ergeben sich weitere Nachteile, denn die fir prazi-
se Abstandsmessungen notwendige definierte Lage
zwischen Aufnehmerelement und den Kapazitatsele-
menten ist hierdurch nicht gegeben, was zu einer
Nichtlinearitat in der Kennlinie des Sensorsystems
fihren kann.

[0006] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es
daher, ein kapazitives Sensorsystem bereitzustellen,
mit dem sehr prézise Abstandsmessungen vorge-
nommen werden kénnen, und das die Nachteile aus
dem Stand der Technik tGberwindet.

[0007] Die Lésung der Aufgabe erfolgt durch ein
Sensorsystem fir kapazitive Abstandsmessungen
gemal Anspruch 1, wobei die sich daran anschlie-
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Renden Unteranspriiche mindestens zweckmafige
Ausgestaltungen und Weiterbildungen umfassen.

[0008] Demnach wird von einem kapazitiven Sen-
sorsystem ausgegangen mit einer Auswerteeinheit,
einer ersten Elektrodeneinheit, einer von der ers-
ten Elektrodeneinheit beabstandeten zweiten Elek-
trodeneinheit und einem die erste Elektrodeneinheit
und die zweite Elektrodeneinheit miteinander ver-
bindenden flexiblen und langlichen Umformelement.
Lénglich meint in diesem Zusammenhang, dass das
Umformelement in einer ersten Richtung eine we-
sentlich gréRere Ausdehnung als in der dazu senk-
rechten Richtung aufweist, oder mit anderen Wor-
ten, dass das Umformelement eine wesentlich gréRRe-
re Lange als Breite aufweist. Die Langsrichtung oder
Erstreckungsrichtung des Umformelements definiert
hierbei eine Verbindungsrichtung, also die Richtung
des die beiden Elektrodeneinheiten verbindenden
Umformelements. Die Ausdehnung des Umformele-
ments quer zur Verbindungsrichtung definiert eine
Querrichtung, welche wesentlich kleiner ist als die
Ausdehnung der ersten Elektrodeneinheit und/oder
der zweiten Elektrodeneinheit in einer zur Querrich-
tung parallelen Richtung. Unter der Annahme, dass
die beiden Elektrodeneinheiten eine gleiche oder
ahnliche Geometrie besitzen, kann die Gesamtgeo-
metrie aus Elektrodeneinheiten und Umformelement
als hantelférmig bezeichnet werden.

[0009] Das flexible und langliche Umformelement er-
laubt eine Lageadnderung der beiden Elektrodenein-
heiten unabhangig voneinander, so dass diese leicht
in eine Position gebracht werden kdnnen, wo sie sich
in paralleler Weise gegenuberliegen.

[0010] Bei der zuvor beschriebenen Anordnung der
Elektrodeneinheiten ergibt sich quasi ein Plattenkon-
densator, dessen Kapazitat u. a. von dem Abstand
der beiden ebenen Elektrodeneinheiten abhéngt. Die
Elektrodeneinheiten liegen hierbei in der Regel an re-
lativ zueinander beweglichen Elementen an, deren
Abstand mit Hilfe der Kapazitdtsmessung bestimmt
werden soll, wéhrend das flexible Umformelement im
Wesentlichen eine U-Form aufweist. Durch die An-
lage der Elektrodeneinheiten an den relativ zueinan-
der beweglichen Elementen ergibt sich eine definier-
te Lage dieser zueinander, und das Umformelement
nimmt hierbei keinen Einfluss, da durch sein grof3es
L&nge-zu-Breite-Verhaltnis keine bzw. nur sehr ge-
ringe Krafte von diesem auf die Elektrodeneinheiten
bzw. auf das bzw. die bewegliche(n) Element(e) ein-
wirken. Der relativen Bewegung der Elemente, de-
ren Abstand zu ermitteln ist, setzt das Umformele-
ment also nur sehr geringe Kréfte entgegen. Gleich-
zeitig sind die auf die Elektrodeneinheiten einwirken-
den Kréfte des Umformelements so gering, dass ei-
ne plane Anlage der Elektrodeneinheiten an den be-
weglichen Elementen resultiert.
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[0011] Es kann von Vorteil sein, dass das Verhalt-
nis der Ausdehnung des Umformelements in Quer-
richtung zur Ausdehnung der ersten Elektrodenein-
heit und/oder der zweiten Elektrodeneinheit in einer
zur Querrichtung parallelen Richtung kleiner als 1/2
ist, und bevorzugt kleiner als 1/3 ist.

[0012] Ebenso kann es von Vorteil sein, dass die
erste Elektrodeneinheit und die zweite Elektroden-
einheit und die Auswerteeinheit an einem Tragerele-
ment angeordnet und vorzugsweise in dieses inte-
griert sind, und zumindest der Abschnitt des Tréger-
elements zwischen der ersten Elektrodeneinheit und
der zweiten Elektrodeneinheit flexibel ist und das Um-
formelement bildet.

[0013] Die Auswerteeinheit, die bevorzugt eine ka-
pazitive Messbriicke umfasst, dient hierbei der Aus-
wertung des durch die Elektrodeneinheiten gene-
rierten Messsignals. Da insbesondere bei kleinen
und sehr kleinen Elektrodeneinheiten nur sehr ge-
ringe Kapazitaten auftreten bzw. zu messen sind,
und gleichzeitig ein hohes Signal-zu-Rausch-Verhalt-
nis erzielt werden soll, sind kurze elektrische Ver-
bindungen vorteilhaft. Dadurch, dass an dem Tra-
gerelement gleichzeitig die Auswerteeinheit und die
beiden Elektrodeneinheiten angeordnet sind, kénnen
die elektrischen Verbindungen zu den Elektrodenein-
heiten dementsprechend duflerst klein gehalten wer-
den. Es resultiert eine integrierte funktionale Sensor-
Einheit, gebildet durch die beiden tber das Umfor-
melement miteinander verbundenen Elektrodenein-
heiten, welche entsprechend einer gegenseitigen Ab-
standdnderung Mess- oder Sensorsignale generie-
ren, und einer elektronischen Schaltung zur direkten
Auswertung der Sensorsignale in Form der Auswer-
teeinheit. Dadurch kann die Ublicherweise vorhande-
ne hohe Anzahl an Steckverbindungen auf ein Mini-
mum reduziert werden, und die Rauscheigenschaf-
ten des gesamten Sensorsystems werden entschei-
dend verbessert, da weniger bzw. kiirzere elektrische
Leitungen bzw. Kabel vorhanden sind, die die rausch-
anfélligen kapazitiven Signale flhren. Die Schaltung
der Auswerteeinheit ist hierbei vorteilhaft als nieder-
ohmige Schaltung ausgefiihrt.

[0014] Es ist denkbar, dass nicht nur der Abschnitt
des Tragerelements, der das Umformelement bildet,
flexibel ist, sondern dass das gesamte Tragerelement
flexibel ist. Hierbei ist weiterhin denkbar, dass die Be-
reiche des Tragerelements, an denen die Elektroden-
einheiten angeordnet sind, zusatzliche Versteifungs-
elemente aufweisen, um den Elektrodeneinheiten ei-
ne steife Tragerstruktur zu bieten. Zudem ist denkbar,
dass sowohl die Auswerteeinheit, als auch die beiden
Elektrodeneinheiten integrierte Bestandteile des Tra-
gerelements sind.

[0015] Es kann von Vorteil sein, dass die Aus-
werteeinheit in Verbindungsrichtung gesehen hinter
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der ersten Elektrodeneinheit oder hinter der zwei-
ten Elektrodeneinheit und jeweils beabstandet zu
der entsprechenden Elektrodeneinheit angeordnet
ist. Durch diese Anordnung kommt es im Bereich des
Umformelements zu keiner Beeinflussung durch ein
in diesem Bereich befindliches Verbindungselement
oder durch einen Verbindungsabschnitt, durch wel-
ches bzw. durch welchen die Auswerteeinheit mit der
Elektrodeneinheit bzw. den Elektrodeneinheiten ver-
bunden ist. Dabei ist es vorteilhaft, wenn die Verbin-
dung zwischen der Auswerteeinheit und der entspre-
chenden Elektrodeneinheit ebenfalls flexibel ist. Eine
hohe Flexibilitat dieser Verbindung ist deshalb vorteil-
haft, weil dadurch die Einleitung von Kraften in das
Messsystem durch den Auswerteabschnitt bzw. des-
sen spezielle Lage reduziert oder gar vermieden wer-
den kénnen.

[0016] Weiterhin kann es von Vorteil sein, dass
die Auswerteeinheit Teil der ersten Elektrodeneinheit
oder der zweiten Elektrodeneinheit ist. Insbesonde-
re kann es von Vorteil sein, dass die Auswerteein-
heit auf einer Seite der entsprechenden Elektroden-
einheit, beispielsweise auf einer Rlckseite, angeord-
net ist.

[0017] Zudem kann es von Vorteil sein, dass die ers-
te Elektrodeneinheit und die zweite Elektrodenein-
heit eine flachige Elektrode aufweisen. Hierbei ist es
insbesondere vorteilhaft, wenn die flachige Elektro-
de der ersten Elektrodeneinheit ein anderes Flachen-
mal aufweist als die flachige Elektrode der zweiten
Elektrodeneinheit.

[0018] Indem die Flache der Elektrode einer Elektro-
deneinheit groRer ist als die Flache der Elektrode der
anderen Elektrodeneinheit ist selbst bei einer Paral-
lelverschiebung der beiden Elektrodeneinheiten — bei
gegenuberliegender und paralleler Anordnung der-
selben — eine hochprazise Kapazitadtsmessung bzw.
Kapazitdtsdnderungsmessung moglich, da sich die
Flachen der Elektroden der ersten Elektrodeneinheit
und der zweiten Elektrodeneinheit dann immer noch
vollstéandig Uberdecken.

[0019] Es kann von Vorteil sein, dass die erste Elek-
trodeneinheit und/oder die zweite Elektrodeneinheit
zusatzlich eine Schutzelektrode aufweisen bzw. auf-
weist, wobei die Schutzelektrode jeweils umlaufend
und beabstandet zur jeweiligen flachigen Elektrode
angeordnet ist. Die Verwendung der Schutzelektro-
de fuhrt zu einer Homogenisierung des elektrischen
Feldes zwischen den beiden Elektrodeneinheiten bei
deren gegeniberliegender und paralleler Anordnung.

[0020] Auflierdem kann es von Vorteil sein, dass das
Tragerelement durch eine Leiterplatte gebildet ist,
und die Leiterplatte bevorzugt eine Mehrlagenplatine
ist.
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[0021] Mit Hilfe einer Leiterplatte ist eine besonders
kostenglinstige Fertigung des Sensorsystems mog-
lich. Eine Mehrlagenplatine hat dariber hinaus den
Vorteil, dass die kritischen Leitungen in den Innenla-
gen der Platine gefiihrt und dort sehr gut abgeschirmt
werden kénnen.

[0022] Die Erfindung betrifft zudem die Anordnung
des Sensors zur kapazitiven Abstandsmessung ge-
maRk den vorhergehenden Ausfihrungsformen bzw.
Weiterbildungen, bei welcher sich die erste Elektro-
deneinheit und die zweite Elektrodeneinheit in gegen-
Uberliegender und paralleler Anordnung befinden.

[0023] Dabei ist es insbesondere von Vorteil, wenn
sich die beiden Elektrodeneinheiten in vollstédndig
Uberdeckender Anordnung befinden.

[0024] Kurze Beschreibung der Zeichnungen:

[0025] Fig. 1: Blockschaltbild betreffend ein hoch-
prazises kapazitives Sensorsystem nach dem Stand
der Technik

[0026] Fig. 2: Blockschaltbild betreffend ein erfin-
dungsgemalies Sensorsystem

[0027] Fig. 3: Teil eines erfindungsgeméaflen Sen-
sorsystems

[0028] Fig. 4: Anordnung des Teils des Sensorsys-
tems nach Fig. 3

[0029] Fig. 5: Layoutdaten fiir eine Ausfihrungsform
des erfindungsgemaflen Sensorsystems

[0030] Fig. 1 zeigt das Blockschaltbild betreffend
ein hochprazises kapazitives Wegmesssystem oder
Abstandsmesssystem gemal dem Stand der Tech-
nik. Die funktionale Einheit 1 umfasst die elektroni-
sche Ansteuerung und die elektronische Auswertung
des kapazitiven Sensors. Die elektronische Auswer-
teschaltung umfasst typischerweise eine Erzeuger-
schaltung 2, die ein hochstabilisiertes und vorzugs-
weise sinusférmiges AC-Signal bereitstellt. Dieses
Signal wird in eine kapazitive Messbriicke 3 einge-
koppelt. An die kapazitive Messbriicke 3 sind die bei-
den kapazitiven Sensoren 7 und 8 angekoppelt. Die
Ankopplung erfolgt typischerweise iber ein Leitungs-
paar 5, das mittels Steckverbindern 4 und 6 auf einer
Seite an die Elektroden des kapazitiven Sensors und
auf der anderen Seite an die elektronische Auswer-
teschaltung angeschlossen ist. Die Kabel dieses Ka-
belpaars sind typischerweise als Koaxialkabel oder
sogar als Triaxialkabel ausgefiihrt, da die Signale,
die auf diesen Leitungen laufen, eine gute Schirmung
gegen Umgebungseinfliisse aufweisen missen. Das
Messsignal, das mittels der kapazitiven Messbricke
3 gewonnen wird, wird in der weiteren Signalverarbei-
tung zunachst mittels eines Gleichrichters 9 gleichge-
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richtet und dann einem Signalaufbereitungselement
10 zugefiihrt und dort weiter aufbereitet, um es dann
als Messsignal am Anschluss 11 ausgeben zu koén-
nen.

[0031] Fig. 2 zeigt das Blockschaltbild fiir ein erfin-
dungsgemales kapazitives Sensorsystem. Dessen
funktionale Einheit umfasst weniger Elemente als das
Sensorsystem nach dem Stand der Technik geman
Fig. 1, ndmlich nur noch die Erzeugerschaltung 2,
den Gleichrichter 9, das Signalaufbereitungselement
10 und die Anschlisse 11 und 13. Die Sensoreinheit
15, die ebenfalls eine funktionale Einheit bildet, um-
fasst die erste Elektrodeneinheit 17, die zweite Elek-
trodeneinheit 18 und die Auswerteeinheit 16 in Form
einer kapazitiven Messbricke. Die Auswerteeinheit
16 ist hierbei in rdumlicher Nahe zu den flachigen
Elektroden angeordnet. Dadurch kann bei der elektri-
schen Verbindung durch das Kabel 19 auf eine auf-
wandige Koaxialverkabelung verzichtet werden, und
es kénnen einfachere und kostenginstigere Steck-
verbinder 13 und 14 im Vergleich zum Stand der
Technik Verwendung finden.

[0032] Fig. 3 zeigt den Teil des erfindungsgema-
Ren Sensorsystems ohne die Auswerteeinheit, auf-
weisend die erste planare oder ebene Elektrodenein-
heit 17 mit der flachigen und im Wesentlichen qua-
dratférmigen Elektrode 23, welche komplett umge-
ben bzw. umringt ist von der Schutzelektrode 21, wo-
bei die flachige Elektrode 23 von der Schutzelektrode
durch den Bereich 22 getrennt ist. Der Trennbereich
22 verhindert eine direkte bzw. elektrische Kontak-
tierung von flachiger Elektrode und Schutzelektrode.
Weiterhin umfasst der in Fig. 3 dargestellte Teil des
erfindungsgemafen Sensorsystems die zweite pla-
nare oder ebene Elektrodeneinheit 18 mit der flachi-
gen und ebenfalls im Wesentlichen quadratférmigen
Elektrode 26, wobei die flachige Elektrode 26 ein ge-
ringeres Flachenmal’ oder eine kleinere Flache be-
sitzt als die Elektrode 23. Die Elektrode 26 ist eben-
falls komplett umgeben bzw. umringt von einer Schut-
zelektrode 24, wobei wiederum ein Trennbereich 25
die direkte bzw. elektrische Kontaktierung von flachi-
ger Elektrode und Schutzelektrode verhindert. Da die
beiden Elektrodeneinheiten 17 und 18 im Wesentli-
chen die gleichen &uReren Abmessungen aufweisen,
und auch die Breite der Trennbereiche 22 und 25 im
Wesentlichen gleich ist, folgt, dass die Schutzelektro-
de 24 breiter ist als die Schutzelektrode 21.

[0033] Sowohl die erste Elektrodeneinheit 17, als
auch die zweite Elektrodeneinheit 18 ist an einem
gemeinsamen Tragerelement in Form einer flexiblen
Leiterplatte angeordnet. Das Umformelement 27 ist
ebenso integraler Bestandteil des Tragerelements
wie der Verbindungsabschnitt 20, der die zweite Elek-
trodeneinheit 18 mit der hier nicht dargestellten Aus-
werteeinheit verbindet. Die Elektrodeneinheiten sind
auf der in Fig. 3 nicht einsehbaren Riickseite mit
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einem flachigen Versteifungselement versehen, so
dass die Elektrodeneinheiten insgesamt eine feste
oder starre Struktur aufweisen, wahrend das Umfor-
melement bzw. der Verbindungsabschnitt sehr flexi-
bel und leicht umzuformen sind.

[0034] Es ist auch denkbar, dass die Verbindung
zwischen zweiter Elektrodeneinheit und Auswerte-
einheit Uber ein separates Verbindungselement rea-
lisiert ist.

[0035] Die Schutzelektroden 21 und 24 werden der-
art angesteuert, dass ein homogenes elektrisches
Feld zwischen den planaren Elektrodeneinheiten 17
und 18 bei gegeniiberliegender und paralleler Anord-
nung derselben erzeugt wird. Durch die Verwendung
der Schutzelektroden und der damit einhergehenden
Homogenisierung des elektrischen Feldes wird ei-
ne hohe Linearitdt der bei einer Abstandsmessung
erhaltenen Messergebenisse gewahrleistet. In einer
moglichen Konfiguration liegen die Schutzelektroden
21 und 24 auf einem Massepotential.

[0036] Fig. 4 zeigt eine erfindungsgemalie Anord-
nung des Sensorsystems ohne die Auswerteeinheit,
wobei die erste Elektrodeneinheit 17 an dem beweg-
lichen Element 28 plan anliegt, wahrend die zweite
Elektrodeneinheit 18 an dem feststehenden Element
29 plan anliegt. Die beiden Elektrodeneinheiten 17
und 18 befinden sich demnach in gegenuberliegen-
der und paralleler Anordnung, wobei sich ihre Fla-
chen uberdecken. Das Umformelement 27, das dem
Signaltransfer zwischen den Einheiten des Sensor-
systems dient, ist gebogen und weist im Wesentli-
chen eine U-Form auf, wobei die Elektrodeneinheiten
17 und 18 die Verlangerung des jeweiligen Schenkels
dieser U-Form bilden. Der sich an die zweite Elek-
trodeneinheit 18 anschlielRende flexible Verbindungs-
abschnitt 20 liegt ebenfalls an dem feststehenden
Element 29 an. Der in Fig. 4 darstellte Doppelpfeil
kennzeichnet die Bewegungsrichtungen des beweg-
lichen Elements 28 gegenliber dem feststehenden
Element 29, wobei das Sensorsystem anhand einer
Kapazitdtsmessung den Abstand zwischen den Ele-
menten 28 und 29 bestimmen soll. Durch die Flexibili-
tat und die spezielle Geometrie des Umformelements
27 ist zum Einen gewahrleistet, dass sich die Elek-
trodeneinheiten plan an die Oberflachen der Elemen-
te 28 und 29 anlegen kénnen und damit eine durch
die Oberflachen der Elemente 28 und 29 definier-
te und eindeutige Lage zueinander einnehmen. Zum
Anderen setzt die Flexibilitdt des Umformelements 27
der Bewegung des beweglichen Elements 28 keinen
oder einen nur vernachlassigbaren Widerstand ent-
gegen. Die Flexibilitdt des Verbindungsabschnitts 20
sorgt hierbei in analoger Weise dafir, dass die zweite
Elektrodeneinheit nicht in der planen Anlage am fest-
stehenden Element 29 behindert ist.
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[0037] Fig. 5 zeigt das Layout der Leiterplattenda-
ten fir eine Ausfihrungsform des erfindungsgema-
Ren Sensorsystems.

Patentanspriiche

1. Sensorsystem zur kapazitiven Abstandsmes-
sung, umfassend eine Auswerteeinheit (16), eine ers-
te Elektrodeneinheit (17), eine von der ersten Elek-
trodeneinheit beabstandete zweite Elektrodeneinheit
(18) und ein die erste Elektrodeneinheit und die zwei-
te Elektrodeneinheit miteinander verbindendes flexi-
bles und langliches Umformelement (27), das dem
Signaltransfer zwischen den beiden Elektrodenein-
heiten (17, 18) dient, und dessen Langsrichtung ei-
ne Verbindungsrichtung definiert und welches eine
Lageanderung der beiden Elektrodeneinheiten unab-
hangig voneinander erlaubt, wobei die Ausdehnung
des Umformelements quer zur Verbindungsrichtung,
welche eine Querrichtung definiert, wesentlich kleiner
ist als die Ausdehnung der ersten Elektrodeneinheit
und/oder der zweiten Elektrodeneinheit in einer zur
Querrichtung parallelen Richtung.

2. Sensorsystem zur kapazitiven Abstandsmes-
sung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass das Verhaltnis der Ausdehnung des Umform-
elements in Querrichtung zur Ausdehnung der ersten
Elektrodeneinheit und/oder der zweiten Elektroden-
einheit in einer zur Querrichtung parallelen Richtung
kleiner als 1/2 ist, und bevorzugt kleiner als 1/3 ist.

3. Sensorsystem zur kapazitiven Abstandsmes-
sung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die erste Elektrodeneinheit und die
zweite Elektrodeneinheit und die Auswerteeinheit an
einem Tragerelement angeordnet und vorzugsweise
in dieses integriert sind, und zumindest der Abschnitt
des Tragerelements zwischen der ersten Elektroden-
einheit und der zweiten Elektrodeneinheit flexibel ist
und das Umformelement bildet.

4. Sensorsystem zur kapazitiven Abstandsmes-
sung nach einem der vorangehenden Ansprlche, da-
durch gekennzeichnet, dass die Auswerteeinheit in
Verbindungsrichtung gesehen hinter der ersten Elek-
trodeneinheit oder hinter der zweiten Elektrodenein-
heit und jeweils beabstandet zu dieser angeordnet ist.

5. Sensorsystem nach einem der Anspriiche 1 bis
3, dadurch gekennzeichnet, dass die Auswerteein-
heit Teil der ersten Elektrodeneinheit oder der zwei-
ten Elektrodeneinheit ist.

6. Sensorsystem zur kapazitiven Abstandsmes-
sung nach einem der vorangehenden Ansprliche, da-
durch gekennzeichnet, dass die erste Elektroden-
einheit und die zweite Elektrodeneinheit eine flachige
Elektrode aufweisen.
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7. Sensorsystem zur kapazitiven Abstandsmes-
sung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die flachige Elektrode der ersten Elektrodenein-
heit ein anderes Flachenmal} aufweist als die flachi-
ge Elektrode der zweiten Elektrodeneinheit.

8. Sensorsystem zur kapazitiven Abstandsmes-
sung nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die erste Elektrodeneinheit und/oder
die zweite Elektrodeneinheit zusatzlich eine Schutz-
elektrode aufweisen bzw. aufweist, wobei die Schutz-
elektrode jeweils umlaufend und beabstandet zur fla-
chigen Elektrode angeordnet ist.

9. Sensorsystem zur kapazitiven Abstandsmes-
sung nach einem der vorangehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Tragerelement
durch eine Leiterplatte gebildet ist, und die Leiterplat-
te bevorzugt eine Mehrlagenplatine ist.

10. Anordnung des Sensorsystems zur kapaziti-
ven Abstandsmessung gemaf den vorhergehenden
Anspriichen 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass
sich die erste Elektrodeneinheit (17) und die zwei-
te Elektrodeneinheit (18) in gegeniiberliegender und
paralleler Anordnung befinden.

Es folgen 2 Seiten Zeichnungen
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Anhéangende Zeichnungen

Fig. 1
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(Stand der Technik)
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