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一种高空灭火无人机

(57)摘要

一种高空灭火无人机，包括无人机和灭火组

件，灭火组件固定在无人机底部，所述灭火组件

包括固定架、回旋器和至少一个灭火容器，所述

固定架通过回旋器与无人机相连，所述固定架设

有滑轨与控制灭火容器的传动器，所述传动器与

灭火容器相连，所述灭火容器固定在固定架上，

所述滑轨设有至少一个限位器，所述限位器设有

复位开关。本实用新型提出的高空灭火无人机能

在高空等消防车或高压水枪难以到达的位置发

生火灾时，通过无人机机体搭载无人机用灭火组

件升至火源附近，并通过图像观察部瞄准火源，

以对火源进行精准定位，然后使灭火剂到达火源

处，实现了对高空等消防车或高压水枪难以到达

的位置火源的精准定位和扑灭，提高了高空等位

置的灭火成功率。
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1.一种高空灭火无人机，其特征在于，包括无人机和灭火组件，所述灭火组件固定在无

人机底部，所述灭火组件包括固定架、回旋器和至少一个灭火容器，所述固定架通过回旋器

与无人机相连，所述固定架设有滑轨与控制灭火容器的传动器，所述传动器与灭火容器相

连，所述灭火容器固定在固定架上，所述滑轨设有至少一个限位器，所述限位器设有复位开

关。

2.根据权利要求1所述高空灭火无人机，其特征在于，所述限位器设有限位架，所述限

位器设有角度调整，角度调整范围为90-270度。

3.根据权利要求1所述高空灭火无人机，其特征在于，所述灭火容器设有喷头。

4.根据权利要求1所述高空灭火无人机，其特征在于，所述传动器设有密封盖，所述密

封盖外层设有感应组件。

5.根据权利要求4所述高空灭火无人机，其特征在于，所述感应组件包括红外摄像仪、

夜视仪、热像仪、空气采样仪、温度计、浮标水样分析仪、火焰传感器和烟雾传感器。

6.根据权利要求1所述高空灭火无人机，其特征在于，所述回旋器设有供电电源。

7.根据权利要求6所述高空灭火无人机，其特征在于，所述供电电源设有警报器。

8.根据权利要求1-7任一项所述高空灭火无人机，其特征在于，所述固定架底部设有塑

料垫或橡胶垫。

9.根据权利要求1-7任一项所述高空灭火无人机，其特征在于，所述灭火组件所用材质

为金属或耐高温复合材料。
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一种高空灭火无人机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及无人机领域，具体涉及一种高空灭火无人机。

背景技术

[0002] 无人机按应用领域，可分为军用与民用。军用方面，无人机分为侦察机和靶机。民

用方面，无人机行业应用，是无人机真正的刚需；目前在航拍、农业、植保、微型自拍、快递运

输、灾难救援、观察野生动物、监控传染病、测绘、新闻报道、电力巡检、救灾、影视拍摄、制造

浪漫等等领域的应用，大大的拓展了无人机本身的用途，发达国家也在积极扩展行业应用

与发展无人机技术。

[0003] 随着中国工业化、商业化、城市化进程的飞速发展，城市人口剧增，导致城市生产

和生活用房紧张，地价昂贵，迫使建筑物向高空发展。高层建筑林立，给消防工作带来了一

定的难度。普通的云梯消防车高度为30-50米，一般楼房层高2.9米，云梯最高能到17层，当

超过云梯消防车的有效作业高度时，消防车无法进行灭火，给人们财产及生命安全造成极

大危害。

[0004] 除了高层建筑外，在进行土地资源利用，郊外开发时，也容易在郊外发生山火，一

旦在郊外发生山火，火势容易蔓延，难控制。并且在火灾现场，往往会存在较为狭小空间，使

得消防人员无法进入灭火，在很多危险位置，如果消防人员盲目进入，往往使得消防人员受

伤，若直接使用消防直升机喷射灭火药物，成本高，对技术要求高，维护成本也高，难以推广

应用。

发明内容

[0005] 本实用新型为克服上述现有技术所述的至少一种缺陷（不足），提供一种成本低

廉，操作使用简便，同时应用灭火功能的无人机。

[0006] 为解决上述技术问题，本实用新型的技术方案如下：

[0007] 一种高空灭火无人机，包括无人机和灭火组件，所述灭火组件固定在无人机底部，

所述灭火组件包括固定架、回旋器和至少一个灭火容器，所述固定架通过回旋器与无人机

相连，所述固定架设有滑轨与控制灭火容器的传动器，所述传动器与灭火容器相连，所述灭

火容器固定在固定架上，所述滑轨设有至少一个限位器，所述限位器设有复位开关。

[0008] 进一步，所述限位器设有限位架，所述限位器设有角度调整，角度调整范围为90-

270度。

[0009] 进一步，所述灭火容器设有喷头。

[0010] 进一步，所述传动器设有密封盖，所述密封盖外层设有感应组件。

[0011] 进一步，所述感应组件包括红外摄像仪、夜视仪、热像仪、空气采样仪、温度计、浮

标水样分析仪、温湿度探测器、火焰传感器和烟雾传感器。

[0012] 进一步，所述回旋器设有供电电源。

[0013] 进一步，所述供电电源设有警报器。
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[0014] 进一步，所述固定架底部设有塑料垫或橡胶垫。

[0015] 进一步，所述灭火组件所用材质为金属或耐高温复合材料。

[0016] 与现有技术相比，本实用新型技术方案的有益效果是：

[0017] （1）本实用新型提出的高空灭火无人机能在高空等消防车或高压水枪难以到达的

位置发生火灾时，通过无人机机体搭载无人机用灭火组件升至火源附近，并通过图像观察

部瞄准火源，以对火源进行精准定位，然后使灭火剂到达火源处，实现了对高空等消防车或

高压水枪难以到达的位置火源的精准定位和扑灭，提高了高空等位置的灭火成功率；

[0018] （2）由于本实用新型采用无人机，可以对特殊区域场所的火源进行全天候、全方位

地近距离监控并适时发射机载型灭火弹实现对火源的定点、定位的精确打击，可以十分灵

活的适用于各类急难险重情况下的火灾扑灭作业；

[0019] （3）本实用新型的灭火容器可以多次往返使用，而且操作简单，也能代替传统直升

机进行山林火灾扑救，大大降低了扑救成本，同时维修维护便捷，也减少了后期的保养成

本，便于推广应用。

附图说明

[0020] 图1为高空灭火无人机主视图。

[0021] 图2为高空灭火无人机侧视图。

具体实施方式

[0022] 附图仅用于示例性说明，不能理解为对本专利的限制；

[0023] 为了更好说明本实施例，附图某些部件会有省略、放大或缩小，并不代表实际产品

的尺寸；

[0024] 对于本领域技术人员来说，附图中某些公知结构及其说明可能省略是可以理解

的。

[0025] 在本实用新型的描述中，需要说明的是，除非另有明确的规定和限定，术语“安

装”、“连接”应做广义理解，例如，可以是固定连接，也可以是可拆卸连接，或一体地连接；可

以是机械连接，也可以是电连接；可以是直接相连，也可以是通过中间媒介间接连接，可以

说两个元件内部的连通。对于本领域的普通技术人员而言，可以具体情况理解上述术语在

本实用新型的具体含义。

[0026] 下面结合附图和实施例对本实用新型的技术方案做进一步的说明。

实施例

[0027] 本实用新型提出了一种高空灭火无人机，如图1所述，包括无人机和灭火组件，其

中无人机具有GPS定位装置、无线信号收发装置、雷达生命探测仪、高清摄像头、控制器、电

池、照明系统和声波设备等。而灭火组件包括回旋器1、固定架2和灭火容器3，其中回旋器1

固定在无人机底部，回旋器1与固定架2相连，回旋器1用于控制固定架2旋转，而在回旋器1

中间设有供电电源，在供电电源上设有警报器。由供电电源对整个灭火组件进行供电，并且

供电电源至少一个，避免在无人机工作工程中，因没电而无法工作，当供电电源没电时，切

换供电电源，当多个供电电源均没电时，警报器响发出警报，对供电电源充电。整个无人机
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由地面的无人机站控制，一个无人机站可以同时控制多台无人机工作。所用的回旋器1为回

旋马达，回旋马达旋转快，而且价格低廉。

[0028] 而在固定架2的外层设有传动器4，如图1-2所示，传动器4与灭火容器3相连，灭火

容器3固定在固定架2的中间，灭火容器3可以为圆桶或方桶，而灭火容器3设有喷头，在灭火

容器3内装有灭火剂。传动器4控制灭火容器3旋转将灭火剂倒出，在高空作业时，灭火剂能

更快，面积更广地洒落到目标区域内，能有效提供灭火效率。另外在固定架2的两边设有滑

轨5，在滑轨5上设有限位器6，限位器6上有限位架，限位架为灭火容器宽的三分之一，共设

有两个限位器6。同时限位器6可以通过滑轨5按实际应用需要自行调节角度，可调范围为0-

360度，优选方案为90-270度，本实施例的限位器设置为90度。并且在限位器6上装设有复位

器7，在传动器4控制灭火容器3倒出时，灭火容器3旋转到限位器6，灭火剂倒出，触碰到复位

器7，复位器7控制传动器4，旋转灭火容器3重新回到初始位置。所用的传动器4为回旋马达，

所用的复位器7为复位开关。

[0029] 除此之外，在传动器4的外面装有密封盖，密封盖的外层加装了感应组件8，感应组

件8包括红外摄像仪、夜视仪、热像仪、空气采样仪、温度计、浮标水样分析仪、温湿度探测

器、火焰传感器和烟雾传感器，感应组件8与地面的无人机站相连。将收集到的感应信息传

输到无人机站内。而在固定架2底部设有塑料垫或橡胶垫，优选为橡胶垫9，无人机升降时能

得到缓冲，更加稳定可靠。

[0030] 本实用新型的工作原理如下：在执行任务过程中，在无人机地面站通过遥控操作

装置，遥控无人机到高空建筑物失火现场，利用摄像机进行摄像，通过无线信号收发装置进

行传输信号，无人机地面站根据信号操作瞄准仪调整无人机的方向，位置调整到位后，对准

灭火区域，通过无人机本体内的传动器4，旋转灭火容器3，然后灭火剂从容器内倒出，灭火

容器3到达限位器6后，触碰到复位器7，传动器4回旋将灭火容器3转到初始位置，实施灭火；

无人机地面站可以操作多台无人机一起灭火，在无人机携带的灭火剂用完时，可以遥控无

人机到地面进行更换灭火剂，实现多台无人机轮流实施灭火。

[0031] 最后说明的是，以上实施例仅用以说明本实用新型的技术方案而非限制，尽管参

照较佳实施例对本实用新型进行了详细说明，本领域的普通技术人员应当理解，可以对本

实用新型的技术方案进行修改或者等同替换，而不脱离本实用新型技术方案的宗旨和范

围，其均应涵盖在本实用新型的权利要求范围当中。
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图1
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图2
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