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A talalmany adatétviteli rendszerre vonatkozik.

Az adatatviteli rendszernek kapcsolomatrixa (40), ve-
zérl6 bemenetekkel/’kimenetekkel ellatott N portja
(30-36,42-48) van, ahol a portok vezérlé bemeneteit/ki-
meneteit vezérlébusz (52) kot Ossze egymassal és a
kapcsolomatrix vezérlébemenetével, tovabba az i-ik
(i=1,... N) port bemenete és kimenete a kapcsolomatrix
(40) i-ik kimenetéhez és bemenetéhez kapcsolodik,
amelyre a taldlmany szerint az jellemzd, hogy kapcsolo-
matrix (40) Osszekotd/szétkapesold logikat tartalmaz,
ahol a logika bemenete egyben a kapcsolomatrix (40)
vezérlGbemenete, amely cimtarolo vezérlé bemenetére van
kotve.

A leirads terjedelme 16 oldal (ezen beliil 10 lap dbra)
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A talalmany adatatviteli rendszerre vonatkozik.

Az adatfeldolgozo rendszereknél gyakran sziikség van
az informacio atvitelére az egyes periféridlis egységek,
terminalok vagy tobb szamitogép kozott. Nagy teljesit-
ményii adatfeldolgoz6 rendszerekben, a rendszer elemei
kozotti adatatvitel kritikusan befolyasolja az elémi ki-
véant nagy teljesitményt. A nagy teljesitmény( rendsze-
rek egy altalanosan hasznalt példajat képezik a telekom-
munikacios rendszerek.

Az US 4,256,926 sz. szabadalom példaul egy olyan
mikrovezérelt telekommunikacios kapcsolorendszert is-
mertet, amelynek mikroprocesszorokkal megvalositott
elosztott vezérlése van, ahol a mikroprocesszorok puf-
ferrel vannak ellatva a mikroprocesszorok kozti adatat-
vitel biztositasara.

Az US 4,119,803 sz. szabadalom olyan telefonkoz-
ponti kapcsolorendszert ismertet, amelyet két vezérls-
egység vezérel egy kozponti mechanizmuson keresztiil,
és amelynek tobb regisztere van a forgalom vezérlésére,
illetve parbeszéd egysége van a vezérl6jelek és adatjelek
atvitelére a telefonkozpont iranyaban.

Az US 4,412,282 sz. szabadalom egy mikropro-
cesszoros vezérlési telefonkapcsolé dramkort ismertet,
amelynél nagyobb megbizhatosagot biztosit egy adat- és
cimparitas aramkor.

Az US 4,580,011 sz. szabadalom olyan elosztott fel-
dolgozasn telefon kapcsolorendszert ismertet, amelynek
f6 vezérldé (master) mikroprocesszora van, amely tobb
specialis feladatot ellato (function) mikroprocesszort ve-
zérel.

Egy telekommunikaciés aramkor és egy altalanos
adatfeldolgozd interkommunikaciés aramkor kozotti
kiilonbség abban van, hogy az adatfeldolgoz6 rendszer-
ben az adatatviteli terminalok szama kisebb, a megki-
vant adatatviteli sebesség viszont altalaban nagyobb.
Mindemellett tovabbi kévetelmény a dinamikus 6ssze-
kapcsolhatdsag. Ezért kiilonb6z6 megoldasokat dolgoz-
tak ki az egyes adatfeldolgozo rendszerek kozotti adat-
atvitelre. Erre talalhatdo példa tobbek kozott az
US 4,264,782 sz. szabadalomban, ahol egy sajat (host)
processzor kommunikal tobb terminallal egy adatatviteli
halézaton keresztiill. Ebben a rendszerben az atvitel
titkosithato, de tovabbra is a sajat CPU vezérli azt. Ha a
sajat (host) CPU a 6 vezérl6 (master), akkor a termina-
lok kiszolgalok (stave) lesznek és az adatatviteli haloza-
ton folyo adatatvitel teljes vezérlését a sajat CPU veszi
at. Ez azonban sziik keresztmetszetet jelenthet, ha az
adatatviteli rendszer tobb 6nallé kommunikécids egysé-
get tartalmaz.

Az US 4,551,831 sz. szabadalom egy masik példat
ismertet az adatfeldolgozo rendszereknél alkalmazhato
adatatviteli halozat kialakitasara, amelynél egy multip-
lex kapcsolod vezérel tobb csatornat. A multiplex kapcso-
16t egy kozponti vezérl (CPU) vezérli. Adatfeldolgozé
egységek adatatvitelére tovabbi példat taldlunk az
US 4,710,868 sz. szabadalmi leirasban, amelynél tobb
munkaéllomés csatlakozik egy kozponti memoriadhoz. A
munkaallomésok egy kétfokozati kapcsolon keresztiil fér-
nek hozza a kézponti memoéridhoz, amely a kapcsolason
kiviil a valos és virtualis cimzés atforditasat is elvégzi.
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Sok nagy teljesitményii adatfeldolgoz6 adatatviteli
rendszernél sziikség van arra, hogy tobb adatfeldolgozo
egység egyszerre kommunikalhasson egymassal. Ezt a
lehetéséget egy keresztponti kapcsold biztositja. Ke-
resztponti kapcsolo alkalmazasat ismerteti példaul az
US 4,539,564 sz. szabadalmi leiras. Ez a megoldas
Osszehasonlithatd egy egyszeri informaciés busszal,
amely egy id6ben csak egyetlen kommunikécios csator-
nat biztosit. A keresztponti kapcsolo szokasos konfigu-
racid esetén lehetdséget biztosit barmely terminél sza-
mara, hogy barmely masik, a rendszerhez tartozé nem
foglalt terminallal kapcsolatba 1épjen ¢s tdbb
terminalpar kozott egyidejli adatatvitelt bonyolitson le.
Hagyomanyosan ez Uigy valosul meg, hogy egy terminal
hozzaférést kér a keresztponti kapcsolohoz egy kézponti
kapcsolovezérldn keresztiil, amely el6szor meghataroz-
za, hogy a vevd terminal képes-e lizenet vételére az ado
terminaltol. Egy ilyen adatatvitel lehetGségét megerdsitd
statuszjel vétele utdn a keresztponti kapcsolo utasitast
kap arra, hogy hozzon létre kapcsolatot az ado és a vevé
termindl kozott, annak érdekében, hogy a két terminal
informaciot cserélhessen. Ha az adatatvitel véget ért, a
kiild6 terminal jelzést kiild a keresztponti kapcsolo kozpon-
ti vezérlGjének a vevo terminal lekapesolasa érdekében.

A taldlmany célja egy intelligens rendszer kialakitasa
egy adatfeldolgozo rendszerben az egyes elemek kozotti
kommunikécié vezérlésére az adatatvitel figyelésével
annak meghatarozasara, hogy mikor kell valtozast létre-
hozni az adatatviteli rendszerben. Ezt a célt akivalasz-
tott két rendszerelem kozotti adatatvitel figyelésével
érjiik el.

Az US 4,539,564 sz. szabadalmi leiras egy kereszt-
ponti tipust kapcsolonal a bemenetek és a kimenetek
megfigyelését irja le. Jollehet ez a megfigyelés csupan
karbantartasi célokat szolgal annak meghatarozasa érde-
kében, hogy mikor jelentkezik hiba és hogy mi a hibaal-
lapotok forrasa. Az IBM Technical Disclosure Bulletin,
Vol.31,No. 1, June, 1988. ,,Cross Point Swithch Tracer”
cimen kozolt megoldasa szintén tartalmaz egy karban-
tarto aramkort, amely figyeli és id6jellel egésziti ki a
keresztponti kapcsolon keresztiil folyd adatatvitelt. A
fenti hivatkozasok egyike sem ismertet olyan rendszert,
amelyben az adatatvitel megfigyelése annak érdekében
torténne, hogy vezéreljék az adatatvitelt egy informacios
buszon.

A talalmény kidolgozasanal olyan adatatviteli rend-
szerbdl indultunk ki, amelynek kapcsolomatrixa és ve-
z¢rl6 bemenetekkel/kimenetekkel ellatott N portja van,
ahol a portok vezérl bemeneteit/kimeneteit vezérlbusz
koti 6ssze egymassal és a kapcsolomatrix vezérlbeme-
netével, tovabba az i-ik (i = 1,... N) port bemenete és
kimenete a kapcsolomatrix i-ik kimenetéhez és bemene-
téhez kapcsolodik. A taldlmany szerinti adatatviteli rend-
szernél akapcsolomatrix 0sszek6t6/szétkapesolo logikat
tartalmaz, ahol a logika bemenete egyben a kapcsolo-
matrix vezérl6bemenete, amely cimtarolo vezérlé beme-
netére van kotve.

Egy elonyds kiviteli példanal a kapcsolomatrix N
adatkivalasztd aramkort is tartalmaz, amelyek vezérld
bemenetei a cimtarol6 kimeneteihez csatlakoznak.
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Elényos tovéabba egy olyan kialakitas is, ahol a
kapcsolomatrix N bemeneti pufferrel is rendelkezik,
ahol az i-ik puffer bemenete a kapcsolomatrix i-ik
bemenetéhez csatlakozik, és a puffer kimenete mind-
egyik adatkivalaszto aramkor egy-egy bemenetére ra
van kotve.

Egy tovabbi elényos kiviteli példanal a kapcsolomat-
rix N kimeneti pufferrel is rendelkezik, ahol az pufferek
bemeneteikkel az adatkivalaszt6é aramkorok kimenetei-
hez csatlakoznak, és az i-ik kimeneti puffer kimenete a
kapcsolomatrix i-ik kimenetét képezi.

Szintén elonyds egy olyan kialakitas, amelynél a
kapcsolomatrix N regiszterrel is rendelkezik, ahol az i-ik
regiszter bemenete a cimtérold kimenetéhez, kimenete
pedig az i-ik adatkivalasztdo aramkor vezérlé bemene-
téhez csatlakozik.

A talalmany tovabbi céljait, valtozatait és elonyeit a
talalmany elényos kiviteli alakjainak részletes leirasabol
ismerhetjiik meg, ahol az
1. abra egy blokkvazlat, ahol nyolc rendszer csatlako-
zik az egyik keresztponti kapcsolohoz és egy
tovabbi rendszer egy masodik keresztpontt
kapcsolohoz, a
az 1. abra szerinti keresztponti kapcsold bels6
felépitésének blokkvazlata, a
a talalmany szerinti kommunikaciés hal6zat-
nal alkalmazott kapcsolomatrix port aramko-
rének blokkvazlata, a
a keresztponti kapcsolo blokkvazlata, az
az A és B port, valamint a keresztponti kapcso-
16 kozotti események idédiagramja egy kap-
csolat létrehozésa soran, az
az A és B port szétkapcsoldsanak esemény-
diagramja, a
a port vezérlésének folyamatabraja egy kom-
munikacios keret vételekor, a
a port vezérlésének folyamatabraja egy kiszol-
galaskérés vételekor az adatatviteli buszrol, a
az adatatvitel port altal kezdeményezett befeje-
zésének folyamatabraja és a
a kapcsolomatrix vezérlésének folyamatéibraja
a portok kozotti adatatvitel soran.

Az 1. abra egy olyan adatatviteli rendszer blokkvaz-
lata, amely kiilonboz6 14, 16, 18, 20, 22, 24, 26 és 28
rendszereket tartalmaz, amelyek 10keresztponti kapcso-
16hoz csatlakoznak. A rendszerek mindegyike, igy pél-
daul a 14 rendszer is 8 porton keresztiil csatlakozik a 10
keresztponti kapcsolohoz. Megjegyezziik, hogy mind-
egyik rendszer, igy példaul a 24 rendszer is tovéabbi, pl.
12 keresztponti kapcsolohoz is csatlakozhat a redundan-
cianovelése érdekében. A jelen elényds kiviteli példanal
a 14 és 24 rendszerek RISC System/6000 munkaalloma-
sok, amelyek soros szaloptikai csatornan keresztiil kap-
csolodnak a 10 keresztponti kapcsoléhoz. Ennél a kivi-
teli alaknal mindegyik RISC System/6000 tartalmazhat
négy portot az egymas kozotti soros kapcesolat létreho-
zasadhoz. Az egymas kozotti soros kapcesolat adatatvitele
példaul ESCON (Enterprise System Connection for the
IBM 3090) Enterprise rendszer soros bemeneti/kimeneti
csatorna protokoll szerinti lehet. Ennél a kiviteli példanal
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vilagos, hogy ha az egyik rendszert egy masik rendszer-
hez kell kapcsolni, hogy adatokat szolgaltasson a ma-
sodik rendszer szamara, akkor minden informacié ezen
a soros kapcsolatot biztositd szaloptikai csatornan fog
keresztiiljutni. A forrads rendszer legfeljebb 32 bajtos
keretinformaciot kiild ki a fogado rendszerrel valo kom-
munikacié megkezdéséhez. Az els6 keret elkiildése és
vétele utan, amely létrehozza a kapcsolatot a 10 kereszt-
ponti kapcsolon keresztiil, ez a kapcsolat fennmarad és
igy a forras rendszer folyamatosan tovabbi informacios
kereteket tud kiildeni a fogado rendszemek egészen ad-
dig, amig egy megszakito keret nem jelzi a fogado rend-
szernek és a 10 keresztponti kapcsolonak az adatatvitel
végét, amire a 10 keresztponti kapcsolo szétkapcsol. Az
elényds kiviteli példanal a 10 keresztponti kapcsolo egy
NxN porttal rendelkez6 NxN tipusi kapcsold, amely
egyidejli adatatvitelt biztosit az sszekapcsolt portok és
a portokhoz csatlakoz6 rendszerek kozott.

A 2. 4bra a 10 keresztponti kapcsolo blokkvazlata. A
rajzon lathato elényos kiviteli példanal a 10 keresztponti
kapcsolé 16x16-os matrixot alkot. A leiras egyszeriisége
kedvéért a tizenhat portb6l csak nyolc lathat6. Mind-
egyik 30-36, illetve 42-48 port portot 50 kivalaszto
buszhoz, 52 vezérlGbuszhoz és 54, illetve 55 adatatviteli
vonalhoz kapcsolodik. A portok mindegyike egy ilyen
adatatviteli vonalon keresztiil csatlakozik a 16x16-0s 40
kapcsolomatrixhoz. A 40 kapcsolomatrix szokasos kata-
logus elem lehet, mint példaul GIGABIT Logic 10G051,
amely keresztponti kapcsolatokat biztosit a portok ko-
z6tt (a 600 logika és a 602 cimtarol6 kivételével, 4. abra).

Az elényos kiviteli példanal mindegyik port optikai-
elektromos atalakitast végez annak érdekében, hogy az
informaciok villamos jelek formajaban cserélédjenek ki
a portok kozott a 16x16-o0s 40 kapcsoldomatrixon keresz-
tiil. El6szor az egyik port, példaul a 30 port megprobal
kapcsolatot felvenni egy masik porttal, példaul a 32
porttal. Ennek soran a 30 port el@szor kivalasztast kér.
Ez azt jelenti, hogy a 30 port engedélyt kér a portot
kivalasztd 38 buszvezérl6tdl a portot 50 kivalasztd bu-
szon keresztiil az 52 vezérlébusz hasznalatara. Az enge-
dély megérkezésekor kapcsolatkérést kiild az 52 vezér-
16buszon keresztiil a 32 port felé. Ezutan statusz adat
vétele kovetkezik. A 2. abran olyan kiviteli példa lathato,
ahol 32 port probal kapcsolatot teremteni a 30 porttal
kérés kiildésével, amit 58 nyillal jel6ltiink. A 30 port
foglaltjelet kiild (amit szaggatott 56 nyillal jeloltiink)
vissza a 32 portnak, elutasitva az adatatvitel-kérést. Ez-
alatt a portok kozotti (port-to-port) kapcsolatfelvétel
alatt a 16x16-0s matrix nem vesz részt az adatforgalom-
ban. Ez azaltal lehetséges, hogy a kapcsolé mechaniz-
musanak vezérlése el van osztva az egyes portok kozott.
Mas szavakkal, a portok kozotti kapcsolatba csak azutan
lesz bevonva a 40 kapcsolomatrix, miutan az adatatvitel
lehetdsége megerdsitést nyert.

A 40 kapcsolomatrix az 52 vezérldbuszra csatlakozik,
amely engedélyezheti, hogy a 40 kapcsolomatrix vala-
szoljon a hozz4 intézett utasitasokra. Az elény6s kiviteli
példanal csak diagnosztikai jellegii utasitasokat kap a 40
kapcsolomatrix. Normal miikodés soran a 40 kapcsolo-
matrix csupan az 52 vezérlébuszt és a portok kozotti



1 HU 214427 B 2

adatatvitelt figyeli, hogy meghatarozza mikor kell az
adatatvitelt folytatni és mikor kell azt befejezni. Amikor
létrejon egy kapcsolat, az egyik, példaul az 54 adatatvi-
teli vonal egy masik, példaul az 55 adatatviteli vonalhoz
kapcsolodik és ez biztositja az adatatvitelt a portok, mint
példaul a 30 és 42 port kdzott anélkiil, hogy ehhez kiilon
utasitasra lenne sziikség a portoktél vagy mas vezérl6tdl.

A szétkapcsolasi miiveletet a 40 kapcsolomatrix szin-
tén a portok kiilon utasitdsa nélkiil hajtja végre. A 40
kapcsolomatrix figyeli az 52 vezérl6buszon az utasita-
sokat, hogy meghatarozza, hogy mikor kell a kapcsolatot
megszakitani. Amikor egy megszakito lizenetet kiild az
egyik rendszer egy masik felé, az 52 vezérlGbuszt figyeld
40 kapcsolomatrix automatikusan észleli, hogy a kap-
csolatot meg kell szakitani, és ezzel id6t takarit meg,
mert nem sziikséges egy kiilon utasitas protokoll annak
kozlésére, hogy a 40 kapcsolomatrix szakitsa meg a
kapcsolatot. Ez azért fontos, mert a megszakitds miive-
lete magas prioritasu, mivel az érintett portok csak a
szétkapcsolas utan épithetnek fel j kapcsolatokat.

A 3. abra az egyes portok, mint példaul a 30 port belsé
felépitésének blokkvazlata. A mester vezérld és a kap-
csolt/foglalt 78 allapotlogika vezérli a portlogika miiko-
dését. A 78 allapotlogika 82 megszakitasvezérlohoz
csatlakozik, amely megszakitast kap és ad az 52 vezér-
16buszon hibaallapotok esetén. A 78 allapotlogika 88
szinkronlogikahoz is csatlakozik. A 88 szinkronlogika
mikddése megegyezik az IBM Technical Disclosure
Bulletin, Vol. 32, No. 6A, november, 1989 szamaban, a
21-22 oldalakon ,,Method for Validating Dynamic Data
Paths in a Data Switching Unit” cim{i tanulmanyban
ismertetett megoldaséval. Amikor egy rendszertdl egy
keret érkezik, az el6szor az 59B buszra keriil, ahol ka-
rakterenként eltarolasra keriil a 102 vevdregiszterben.
Ennek a regiszternek a tartalma azutdn attoltédik egy
kapcsolat/szinkronizalas 104 pufferbe, ahol 90 irasve-
z¢érl6 logika vagy 92 olvasasvezérld logika a 78 allapot-
logikaval egylitt meghatarozza, hogy a 104 puffer FIFO
tarként vagy pedig befogadd tarként miikodik. A 90
irasvezérld logika hatarozza meg, hogy a 104 pufferben
hova kell beirni az adatokat. A 92 olvasasvezérlé logika
hatarozza meg, hogy a 104 pufferb6l honnan kell kiol-
vasni a kovetkezd karaktert. A dekddolo és hibafelisme-
r6 106 logika is a 78 allapotlogikahoz kapcsolodik az
esetleges hibaallapotok észlelésére. Ha a keretet egy
masik porthoz kell tovabbitani, kapcsolatkérd iizenet
keriil az 52 vezérl6buszra. Amint azt mar korabban
targyaltuk, az egyik port kivalaszto kérést kiild a port-
kivalasztd 38 buszvezérldnek a portot 50 kivalaszto bu-
szon és a 100 busz interfészen keresztiil. Engedélyezés
esetén a port 78 allapotlogika kapcsolatkérést kiild és
kiértékeli a csatlakoztatni kivant porttol az 52 vezérl6-
buszon érkezd statusz informéciot. Ha a csatlakoztatni
kivant port nem foglalt, akkor a kapcsolatot automa-
tikusan létrehozza a 40 kapcsolomatrix, és a kapcso-
lat/szinkronizalas 104 puffer adata a 108 regiszteren
keresztiil a 40 kapcsolomatrix 54B adatatviteli vonalara
keriil. A 94 vevémultiplexer meghatarozza, hogy az 59B
buszrél vagy 88 szinkronlogikabol kell-e adatot betolte-
ni a 108 regiszterbe. Hasonld modon, az 54A adatatviteli
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vonalon a 40 kapcsolomatrixtol vett adat athalad a 80
regiszteren, a 76 merge-logikan, amely kikiiszoboli a
blokk-kod hibakat, a 72 atviteli multiplexeren a 70 atvi-
teliregiszterig, amely az adatokat az 59A buszra juttatja.
Megjegyezziik, hogy az atviteli oldalon mind a 74 fog-
laltreject (elutasit) logika, mind pedig a dekodold és
hibafelismer6é 84 logika a hibas éllapotok kiszlirésére
van beiktatva. A 74 foglalt/reject logika hatarozza meg,
hogy foglaltjelzés érkezett-e az 52 vezérldbuszon és ha
igen, foglalt keretjelet allit el6 az 59A buszon. A 86
keretpuffer el6z6leg meghatarozott, bizonyos hibaalla-
potokat jelzo keretek atvitelét szolgalja.

A 4. abran a 40 kapcsolomatrix belsé felépitésének
blokkvazlata lathat6. Az abran bemutatott médon az 52
vezérldbuszra Osszekapcsold/szétvalasztd 600 logika és
602 cimtarol6 kapcsolodik, amelyek egymassal is 6ssze
vannak kotve. A 602 cimtarolohoz 614 és 624 regiszte-
ren keresztiil 608 és 620 adatkivalasztd aramkor csatla-
kozik. A 608 és 620 adatkivalasztd aramkorok 606 és
618 bels6 buszon, valamint 604 és 616 bemeneti puffe-
ren keresztiil a bemené adatatviteli 54A vonalhoz, 610
és 622 bels6 buszon, valamint 612 és 626 kimeneti
pufferen keresztiil pedig a kimend adatatviteli 54B vo-
nalhoz csatlakoznak. A 608 és 620 adatkivalaszto aram-
kordk a parhuzamositott bels6 buszon keresztiil egymas-
sal is Ossze vannak kotve.

Az 5A abra egy esemény diagram, amely az A és B
port kdzotti kapesolatot irja le. Az abra szerint a keretin-
formaci6 el6szor a buszon, pl. 59B buszon jelenik meg,
amit az egyik port vesz a 120 esemény soran. A 122
esemény soran a portlogika megvizsgalja a keretet, 1ét-
rehozza a kapcsolatot, és a 124 esemény soran kivalaszt-
jaaz 52 vezérlobuszt. A portkivalaszto 38 buszvezérls a
126 esemény soran veszi a buszhasznalat-kérést ésa 128
esemény soran engedelyezi azt. Ekkor az A port logika
a 130 esemény alatt kapcsolatkérést kiild, amely tartal-
mazza az 52 vezérlGbuszra kapcsolando6 port ciméta 132
esemény sordn. A 4. dbran lathatd matrix 600 logika
észleli ezt a kérést a 134 esemény soran és a 602 cimta-
rolo (latch) eltarolja a port cimét. Ezt az eseményt a B
port a 136 esemény alatt 1atja, mire 142 esemény soran
valaszt kiild, amit a matrix 600 logika a 140 esemény
soran észlel az 52 vezérldbuszon, amint azt a 138 ese-
mény szemlélteti. Ezt a valaszt az A port a 144 esemény
soran olvassa ki. A jelen példaban egy sikeres kap-
csolatfelépités lathato, igy a matrix 600 logika a 602
cimtarolobol 614 és 624 regiszterbe tolti, mialtal enge-
délyezi a 608 és 620 adatkivalasztd aramkoroket és
Osszekoti egymassal a 606 és 622 bels6 buszokat. Az A
port logika ezutan szinkronizald (handshake) jeleket
kiild B port felé a matrix buszon keresztiil, példaul az
54A és 54B adatatviteli vonalon. El6szor a kimend
szinkronjeleket (handshake out) adjak ki a portok a 152
és 154 események alatt, majd pedig a 156 és 158 ese-
mény sordn a bejovd szinkronjeleket (handshake in)
adjak ki a masik port felé. Vegyiik észre, hogy a matrix
logika automatikusan kapcsolta ossze az A és B portot a
40 kapcsolomatrixon keresztiil. Végiil a 160 esemény
alatt a matrix buszra juté keretinformacio a 162 esemény
soran a matrix bemeneti vonalon a B portra keriil a 166
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esemény soran, ahol a port logika megvizsgalja a keretet
(164 esemény). Ez a keret azutan a 168 esemény soran
a kimend vonalon az 0sszekapcsolt késziilékre jut.

Az 5B abran egy masik eseménydiagram lathato,
amely a szétkapcsolasi miiveletet abrazolja. Ennél a
példanal az A port szétkapcsolo keretet kap a hozzéakap-
csolt késziiléktdl a 200 esemény soran, amely a matrix
kimeneti buszra keriil a 202 esemény alatt. Ezt a B port
a 208 esemeény soran veszi, majd pedig a logika a 206
esemény soran ellendrzi a keretet és az dsszekapcsolt
késziilékre adja a 204 esemény soran. A B port logikaja
azutan a 212 esemény alkalmaval lekérdezi a vezérld-
buszt, amit a portkivélasztd 38 buszvezérld a 210 ese-
mény soran vesz és 214 esemény alatt engedélyezi a
hozzaférést. A B port logikaja ezutan a 222 esemény
sordn szétkapcsolo utasitast ad ki, ami a vezérlbuszon
a 218 esemény alatt, a matrix logikanal 220 esemény
alatt, az A portnal pedig 216 esemény alatt lathato. Ezt
kovetéen az A és B port szinkronizald jelet kiild a
vezérl6buszra a 232 és 224 esemény alatt, a matrix
bemeneti vezetékeken a 228 és 236 események soran,
valamint a matrix kimeneti vezetékeken a 226 és 234
események soran. A folyamat lényege, hogy a 40 kap-
csolomatrix automatikusan szétkapcsolja az A és B
portot a 230 esemény soran, miutan ellendrizte a ve-
zérl6buszt és sikeresen kiadott megszakitd utasitist
latott.

Ezek utan a szakértd szamara érthetd, hogy a buszt
ellendrizve ¢és ott Gsszekapcsolo és szétkapcesolo utasita-
sokat észlelve, nincs sziikség tovabbi busz ciklusokra a
kapcsolo vezérléséhez, bar a kapcsold Ggy miikodik,
hogy 6nall6 kapcsolatot tart fenn a portok kozott.

A 6. 4bran lathaté folyamatabra a 78 allapotlogika
miikodését irja le, amikor az egy informaciods keretet
vesz. A 300 blokkban egy informécios keret vétele tor-
tént meg a port vonali oldalahoz csatlakozo6 késziiléktol.
A logika a 302 lépésben elészor azt ellendrzi, hogy a
keret egy létezé kapcsolathoz érkezett-e. Amennyiben
az ¢el6z6 keret mar létrehozott egy kapcsolatot és ez a
keret egy keretsorozat egyik eleme, akkor a 304 Iépésben
a keret atjut a létezd kapcsolaton a matrix buszon és a
kapcsolomatrixon. A vezérld logika ezutan visszatér a
300 lépéshez és varakozik a kovetkezo keretre. Ha azon-
ban a 302 Iépés soran a logika figy taldlja, hogy el6zdleg
nem jott létre egy kapcsolat, akkor a vezérlé logika
megvizsgalja, hogy a 104 puffer megtelt-e. Ha igen,
akkor a keretet figyelmen kiviil hagyja a 308 1épésben és
avezérl6 logika visszatér az ijabb keretet varo allapotba.
Ha a keret 104 puffer nincs tele, akkor a keret a pufferbe
kertil a 310 1épésben és a vezérlé logika vezérlGbusz
hasznalatot kér a 312 lépésben. A 314 1épésben a logika
az engedély megérkezését varja. Ennek megérkezése
esetén 318 1épésben kapcsolatkérés lizenetet kiild. A 320
lépésben a vezérld logika kiolvassa a lekérdezett port
valaszat. A valaszta 324 Iépésben vizsgaljameg ésa 326
1épésben ellendrzi a foglaltsagot és foglaltjelet ad ki a
332 lépésben, vagy pedig a 328 1épésben a hibas allapot
detektalasa esetén hibas miikddés lizenetet kiild a 334
lepésben. Visszatérve a 324 lépéshez, ha a valasz sike-
res, a port kapcsolatba 1épett jelzést kap a 330 [épésben
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¢és szinkronjel kiildés kezd6dik a 336 1épésben a matri-
xon keresztiil. Ha a 338 1épésben megtortént a bejovod
szinkronjelek vétele, a 340 Iépésben sor keriil azok vizs-
géalatara. Ha a szinkronjel nincs rendben, hibajelzést
adunk ki a 342 lépésben, majd pedig a 316 Iépésben
toroljiik a 104 puffert. A 340 1épéshez visszatérve, ha a
szinkronjelek vétele rendben megtortént, elkiildjik a
keretet a 344 1épésben a 40 kapcsolomatrixhoz, és ezzel
eljutunk a 8. abran is lathaté A csomoéponthoz, amit a
késdbbiekben targyalunk.

A 7. abran a buszro6l érkez6 kérést kovetben a logika
miikodését szemléltetd folyamatabra lathato, ami a 400
1épésben torténik. Ekkor a logika megvizsgalja, hogy a
kapcsolat létrejott-e mar vagy sem a 402 1épésben. Ha
igen, akkor a port a 404 1épésben foglaltjelzéssel vala-
szol. Ha nem, akkor a 406 1épésben olyan valaszt ad,
hogy képes a kapcsolat létrehozasara. A 408 1épésben a
port eltarol egy jelzést, hogy csatlakoztatva van, ésa 410
lépésben szinkronjelet allit eld. A valaszként érkezd
szinkronjelet 412 lépésben vessziik és a 414 lépésben
megvizsgaljuk, hogy az rendben van-e. Ha nem, akkor a
416 1épésben hibajelzést kiildiink és a port a 418 lépés-
ben szétkapcsolt jelzéssel latja el magat, majd pedig
visszatér a 400 1épéshez. Ha azonban a 414 lépésben a
szinkron vélaszjel rendben van, akkor a vezérl logika
tovabblép az A csomoponthoz.

A 8. abran lathaté A csomopont a 6. és 7. abra logikai
lépéseinek folytatasaként a 420 1épéshez vezet, amely-
nek soran a keretek atadasa torténik a matrixtol a vonal
iranyaban. Sziikség esetén a kereteket a vonal iranyabol
is lehet tovabbitani a matrix felé. A 424 1épésben a port
logika megvizsgalja, hogy érkezett-e megszakito keret a
kapcsolomatrixtdl. Ha nem, akkor a port logika 426
Iépésben megvizsgalja, hogy érkezett-e megszakito ke-
ret a vezérlbuszrol. Ha nem, akkor a port logika vissza-
tér a 420 1épéshez és folytatja a keretek atadasat. Vissza-
térve a 424 1épéshez, ha megszakitd keret érkezett a
kapcsolomatrixon keresztiil, akkor a 428 1épésben meg-
szakitas iizenetet ad ki a vezérl8buszra. A port ezutan
szétkapcsolt jelolést kap a 430 lépésben. Hasonlokép-
pen, ha a 426 lépésben megszakité utasitas érkezik a
vezérlébuszon, a port szétkapcsolt jelolést kap a 430
1épésben.

A 9. abra a 40 kapcsolomatrix vezérl§ logikajanak
miikodését szemlélteté folyamatabra. Megjegyezzik,
hogy a 40 kapcsolomatrix egy kiszolgalo eszkoz, amely
ellendrzi a vezérlébuszt és ennek megfelelGen vezérli a
kapcsolatok felépitését. Az S00 lépésben a kapcsold
vezérl$ logikédja meghatarozza, hogy van-e kiadott pa-
rancs a vezérlébuszon. Ha nincs, akkor folytatja a vara-
kozast. Ha talal parancsot, akkor a port cimeket eltarolja
az 502 lépésben. Az 504 lépés soran megvizsgalja az
utasitast, hogy az egy kapcsolat felépitésére vonatko-
zik-e. Ha igen, akkor az 506 lépésben figyeli és ellendrzi
a port valaszat. Ha az 508 1épésben ellendrzott valasz
helyes, akkor az 514 lépésben felépiti a kapcsolatot.
Hasonl6 modon, az 510 lépésben megvizsgalja az utasi-
tast, hogy az bontasra vonatkozik-e. Ha igen, akkor a
port kapcsolatot megszakitja az 512 1épésben.

Szakember szamara nyilvanvalo, hogy a kapcsolo-
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matrix ellenérzé logikaja a késziilékek Osszekapcsola-
san és szétkapcsolasan kiviil mas funkciok vezérlésére
is alkalmazhato. Példaul, a kapcsolomatrix ellen6rzé
logikaja meghatarozhatja a két port kapcsolatara vonat-
koz6 informaciok vizsgalataval, hogy egy adott esemény
bekovetkezett-e. Igy példaul feliigyelheti az 6nallo keé-
sziilékek miikodését és megakadalyozhatja két egymast
kovetd kapesolat létrehozasat ugyanahhoz a porthoz,
vagy a kapcsolatban nem 1év port szétkapcsolasat.

A talalmany kiviteli példék alapjan torténd ismertete-
senem jelenti azt, hogy a talalmany az ismertetett kiviteli
példékra korlatozéodna. A bemutatott kiviteli alak sza-
mos modositasa és igy tovabbi kiviteli alakok is nyilvan-
valOak a szakember szamara a talalmany leirasa alapjan.
Ezért, szandékunk szerint, az igénypontok hatarozzak
meg a tényleges oltalmi kort, ami kiterjed az ilyen jellegii
modositasokra és tovabbi kiviteli alakokra is.

SZABADALMI IGENYPONTOK

1. Adatatviteli rendszer, amelynek kapcsolomatrixa
(40), vezérl6 bemenetekkel/kimenetekkel ellatott N portja
(30-36,42-48) van, ahol a portok vezérlé bemeneteit/ki-
meneteit vezérlébusz (52) koti Ossze egymassal és a
kapcsolomatrix vezérldbemenetével, tovabba az i-ik
(i=1,... N) port bemenete és kimenete a kapcsolomatrix
(40) 1-ik kimenetéhez s bemenetéhez kapcsolodik, az-
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zal jellemezve, hogy a kapcsolomatrix (40) dsszeko-
t6/szétkapcsolo logikat (600) tartalmaz, ahol a logika
(600) bemenete egyben a kapcsolomatrix (40) vezérld-
bemenete, amely cimtarolo (602) vezérld bemenetére
van kotve.

2. Az 1.igénypont szerinti rendszer, azzal jellemezve,
hogy a kapcsolomatrix (40) N adatkivalaszté aramkort
(608, 620) is tartalmaz, amelyek vezérlé bemenetei a
cimtdrol6 (602) kimeneteihez csatlakoznak.

3. A 2. igénypont szerinti rendszer, azzal jellemezve,
hogy a kapcsolomatrix (40) N bemeneti pufferrel (604,
616) is rendelkezik, ahol az i-ik puffer bemenete a kap-
csolomatrix i-ik bemenetéhez csatlakozik, és a puffer
kimenete (606, 608) mindegyik adatkivalaszté dramkor
(608, 620) egy-egy bemenetére ra van kotve.

4. A 3. igénypont szerinti rendszer, azzal jellemezve,
hogy a kapcsolomatrix (40) N kimeneti pufferrel (612,
626) is rendelkezik, ahol a pufferek bemeneteikkel az
adatkivalaszt6 aramkorok (608, 620) kimeneteihez csat-
lakoznak, és az i-ik kimeneti puffer kimenete a kapcso-
l6matrix i-ik kimenetét képezi.

5. A 2. vagy 4. igénypont szerinti rendszer, azzal
Jjellemezve, hogy a kapcsolomatrix (40) N regiszterrel
(614, 624) is rendelkezik, ahol az i-ik regiszter bemenete
a cimtarolo (602) kimenetéhez, kimenete pedig az i-ik
adatkivalasztd aramkor (608, 620) vezérl bemenetéhez
csatlakozik.
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