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MECANISME D’ENTRAINEMENT DEBRAYABLE D'UN SYSTEME D’ESSUYAGE POUR VEHICULE
AUTOMOBILE,ET TETE D’ENTRAINEMENT CORRESPONDANTE.

@ L’invention concerne un mécanisme d’entrainement
d’un systéme d’essuyage pour véhicule automobile, apte a
relier d’'une part, l'arbre de sortie d’'un moteur d’entraine-
ment, et d’autre part, une téte (1) d’entrainement d’'un bras
porte-balai pour I'entrainement en rotation alternée de ladite
téte autour de I'axe longitudinal de l'arbre de sortie, le mé-
canisme d’entrainement étant débrayable lorsqu’un couple
sur 'axe longitudinal dépasse un seuil prédéterminé. Selon
Finvention, le mécanisme est un ensemble modulaire apte a
étre inséré en force et maintenu dans une ouverture (10)
centrée sur 'axe, comprenant une premiére bague interne
(2) apte a étre fixée solidaire en rotation a une extrémité de
Farbre de sortie et une seconde bague (3) en matériau élas-
tique entourant coaxialement ladite premiére bague interne
(2), la seconde bague (3) permettant, au moins en partie,
d'une part, la transmission d’un mouvement de rotation de
larbre de sortie a la téte d’entrainement (1) tant que le seuil
n'est pas dépassé, et d’autre part, lorsque le seuil est dé-
passé, un passage du mécanisme d’entrainement dans une
position debrayée.
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MECANISME D’ENTRAINEMENT DEBRAYABLE D’UN SYSTEME D’ESSUYAGE POUR
VEHICULE AUTOMOBILE, ET TETE D’ENTRAINEMENT CORRESPONDANTE

La présente invention concerne les mécanismes d’entrainement d’un
bras porte-balai d’essuyage pour une surface vitrée de véhicule automobile, du
type pare-brise ou lunette arriere.

D’'une facon générale, les systémes d’essuyage peuvent subir des
contraintes mécaniques, qu’ils soient en fonctionnement ou en position de
repos. Par exemple, lors d’un cycle d’essuyage, le balai va éventuellement
rencontrer des obstacles sur la surface vitrée, tels qu’une partie d’un porte-vélo
ou une accumulation de neige, ou bien subir un frottement plus important sur la
vitre en raison par exemple de la présence de givre. En outre, des contraintes
excessives peuvent également apparaitre alors méme que le systeme est en
position de repos, par exemple lors d’un nettoyage du véhicule a 'aide d’un
dispositif de nettoyage haute pression, ou dans une laverie automatique, ou bien
encore lors d’une accumulation de neige lourde.

Lors de ces sollicitations mécaniques, le systéme peut, sous l'effet de
contraintes excessives, étre amené a se déformer, voire, lorsque le bras est en
matiére plastique, a se détériorer ou se briser. Le moteur d’entrainement du
bras peut également subir des dommages irréversibles du fait de ces contraintes.

Ceci est d’autant plus vrai pour les systémes d’essuyage de lunette
arriere pour lesquels, du fait des contraintes liées a l’encombrement et au
design, les différents éléments, et notamment le moteur d’entrainement et le
bras, sont de plus faibles dimensions et moins robustes que dans le cas des
systémes d’essuyage de pare-brise.

Il est déja connu de prévoir un mécanisme d’entrainement du bras
porte-balai d’un systéme d’essuyage qui soit débrayable lorsque le couple
exercé autour de I’axe de rotation du bras atteint une certaine valeur.

Le document US 6, 026, 536 décrit notamment un certain nombre de
solutions permettant le débrayage du mécanisme d’entrainement lorsque le
moteur d’entrainement est en fonctionnement. Les différentes solutions decrites

sont cependant généralement plutdt encombrantes, notamment dans la
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direction de U’axe de rotation de la téte d’entrainement. En outre, aucune des
solutions décrites ne permet de proposer un mécanisme d’entrainement
débrayable qui puisse s’interfacer aisément entre une téte d’entrainement de
type standard et un arbre de sortie également de type standard.

On connait par ailleurs, notamment des documents GB 608, 830 ou US 5,
735, 015, des mécanismes d’entrainement a faible encombrement entre des
tétes d’entrainement et des arbres de sortie de type standard, comportant une
bague en élastomeére placée autour de l'axe de sortie, la bague en élastomere,
de par sa déformation, permettant d’absorber certains chocs. Ces mécanismes
d’entrainement ne sont cependant pas débrayables.

La présente invention a pour objectif de pallier les inconvénients
précédents en proposant un module d’entrainement débrayable a faible
encombrement qui puisse étre utilisé avec un arbre de sortie standard.

Pour ce faire, la présente invention a pour objet un mécanisme
d’entrainement d’un systéme d’essuyage pour véhicule automobile, apte a relier
d’une part, U’arbre de sortie d’un moteur d’entrainement, et d’autre part, une
téte d’entrainement d’un bras porte-balai pour lentrainement en rotation
alternée de ladite téte autour de ’axe longitudinal de l’arbre de sortie, le
mécanisme d’entrainement étant débrayable lorsqu’un couple exercé sur ’axe
longitudinal dépasse un seuil prédéterminé, caractérisé en ce que ledit
mécanisme est un ensemble modulaire apte a étre inséré en force et maintenu
dans une ouverture centrée sur ’axe de la téte d’entrainement, comprenant une
premiére bague interne apte a étre fixée solidaire en rotation a une extrémité
de Uarbre de sortie et une seconde bague en matériau élastique entourant
coaxialement ladite premiére bague interne, ladite seconde bague permettant,
au moins en partie, d’une part, la transmission d’un mouvement de rotation de
l’arbre de sortie a la téte d’entrainement tant que ledit seuil n’est pas dépassé,
et d’autre part, lorsque le seuil est dépassé, un passage du mécanisme
d’entrainement dans une position débrayée.

Dans un premier mode de réalisation possible de U'invention, la bague en

matériau élastique est apte a étre comprimée directement entre la paroi de
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I’ouverture et une surface cylindrique externe de la premiere bague interne, et
permet a elle seule d’une part, la transmission d’un mouvement de rotation de
’arbre de sortie a la téte d’entrainement tant que ledit seuil n’est pas dépasse,
et d’autre part, lorsque le seuil est dépassé, un passage du mécanisme
d’entrainement dans une position débrayée.

Dans ce cas, la bague en matériau élastique peut avantageusement
comporter, sur sa surface extérieure cylindrique, un ergot s’étendant
radialement, apte a venir se loger dans une gorge de forme correspondante
usinée dans 'ouverture de la téte d’entrainement, ledit ergot étant apte a sortir
de ladite gorge pour le passage du mécanisme d’entrainement dans sa position
débrayée. La remise en place manuelle du mécanisme d’entrainement est ainsi
facilitée par la présence de cet ergot.

Dans un second mode de réalisation possible de linvention, ledit
ensemble modulaire comporte en outre une troisieme bague externe entourant
coaxialement la bague en matériau élastique, ladite bague en matériau
élastique étant apte, lorsque l'ensemble modulaire est monté dans |’ouverture
de la téte d’entrainement, a étre compressée entre la surface cylindrique
externe de la premiére bague interne et la surface interne de la troisieme bague
externe, et la troisitme bague externe comporte en outre, sur sa surface
cylindrique externe, une rainure formant logement s’étendant axialement,
destinée a recevoir Uextrémité libre d’un ensemble doigt-ressort de la téte
d’entrainement s’étendant dans un plan orthogonal a l’axe et traversant la paroi
formant U’ouverture de la téte d’entrainement.

L’invention a également pour objet une téte d’entrainement adaptée
pour le maintien du mécanisme d’entrainement.

D’autres caractéristiques de Uinvention et les avantages qu’elle procure
seront mieux compris au vu de la description suivante faite en référence aux
figures annexées, dans lesquelles :

- les figures 1a et 1b illustrent une téte d’entrainement classique d’un

bras d’essuyage, équipée d’un mécanisme d’entrainement selon un premier
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mode de réalisation de l'invention, respectivement en perspective éclatée et
assemblée;

-la figure 2 donne un exemple de courbe de raideur en torsion
particuliérement adaptée pour le mécanisme d’entrainement selon le premier
mode de réalisation ;

- la figure 3 est une variante préférée du premier mode de réalisation;

- la figure 4 montre la bague élastomeére pour la variante de la figure 3 ;

-les figures 5a a 5d illustrent schématiquement le principe du
mécanisme d’entrainement débrayable de la figure 3 ;

-Les figures 6a a 6d illustrent schématiquement le principe d’un
mécanisme d’entrainement débrayable selon un second mode de réalisation de
l'invention.

Les figures 1a et 1b représentent un mécanisme d’entrainement
débrayable selon un premier mode de réalisation de linvention, monté a
Uintérieur d’une téte d’entrainement 1 d’un bras porte-balai. Le mécanisme est
destiné & coopérer avec un arbre de sortie standard d’un moteur d’entrainement
(non représentés) de facon a permettre 'entrainement en rotation alternée de
ladite téte autour de ’axe longitudinal XX’ de l'arbre de sortie. On notera que
l’arbre de sortie peut étre constitué soit directement par l’arbre moteur, soit
par un arbre entrainé par [’arbre moteur par un systéme classique d’engrenage a
pignons.

Dans le mode de réalisation représenté, la téte 1 d’entrainement est une
téte standard, par exemple en matiére plastique, présentant notamment une
ouverture 10 destinée a étre centrée sur ’axe longitudinal XX’ de ’arbre de
sortie. Le reste du bras porte-balai, non visible sur les figures, s’étend
sensiblement perpendiculairement par rapport a cet axe XX’ dans une partie
appelée carter, dont une extrémité est reliée de préférence a la téte
d’entrainement 1 par une liaison a pivot 11, permettant a un utilisateur
d’écarter le bras de la surface vitrée, par exemple pour procéder a un

changement du balai.
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Selon ce mode de réalisation de Uinvention, le mécanisme
d’entrainement se présente sous la forme d’un ensemble modulaire comprenant
une premiére bague interne ou insert 2 apte a étre fixée solidaire en rotation a
une extrémité de larbre de sortie et une seconde bague 3 en matériau
élastique, par exemple en élastomere. Les dimensions des deux bagues sont
telles que la bague en élastomére 3 peut étre insérée en force dans |’ouverture
10 de la téte d’entrainement, et la bague interne ou insert peut étre inséré en
force dans ’ouverture 30 de la bague en élastomere. En position montée, les
deux bagues 2, 3 sont imbriquées coaxialement l'une dans 'autre a l'intérieur
de Uouverture 10, de facon a offrir un encombrement optimisé en direction
axiale, et la bague en élastomére se retrouve compressée directement entre la
paroi de ["ouverture 10 et la surface externe cylindrique de U'insert 2.

La bague interne ou insert 2 est de préférence en métal, par exemple en
aluminium, et comporte, une ouverture 20 adaptée pour recevoir une portion
d’extrémité, de préférence tronconique, de Uarbre de sortie. Un écrou (non
représenté) vient assurer le maintien de la bague interne 2 sur 'extrémité libre
de ’arbre de sortie.

Lorsqu’un couple résultant d’une sollicitation externe, telle que la
présence d’un obstacle, est appliqué autour de l’axe de sortie, la bague en
élastomeére va se déformer et permettre ainsi une légere rotation du bras porte-
balai. Tant que le couple n’est pas trop important, la bague en élastomere peut
continuer, par friction, & entrainer la téte 1 en rotation lorsque le systéme
d’essuyage est en fonctionnement. Le mécanisme revient automatiquement en
position aprés disparition de la sollicitation externe, du fait de |’élasticité de la
bague 3 en élastomére. En revanche, lorsque le couple devient supérieur a une
certaine valeur seuil prédéfinie, la friction n’est plus suffisante pour permettre
une transmission d’un mouvement de rotation. En d’autres termes, il n’y a plus
de couplage entre la bague 3 en élastomeére et la téte d’entrainement 1, ce qui
correspond a une position débrayée du mécanisme. Dans ce cas, le mécanisme

doit &tre remis manuellement en place pour assurer un nouveau couplage.
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En fonctionnement normal (couple nul ou de valeur faible), U'angle de
rotation maximal autorisé par I’élasticité de la bague 3 ne doit pas étre trop
important de facon a ne pas avoir d’impact sur la qualité de l'essuyage. Par
ailleurs, le mécanisme doit permettre de supporter des couples de 'ordre de 12
N.m sans rompre. La courbe de raideur en torsion représentée sur la figure 2
donne, a titre d’exemple non limitatif, un bon compromis pour un
fonctionnement optimisé du mécanisme : Sous des conditions opérationnelles
normales, typiquement pour des couples inférieurs a 3 N.m, une rotation du bras
au maximum de 5° peut étre autorisée, sans que le mécanisme ne soit débrayé.
Cela est par exemple suffisant pour permettre au bras, en cas d’accumulation de
neige sur le balai, de pivoter légérement, ce qui a par ailleurs pour effet de
faire tomber la neige. De méme, lorsque le systeme d’essuyage est en
fonctionnement et que le balai vient en butée en fin de course contre une
accumulation de neige, la bague 3 en élastomére va légérement se déformer,
tout en assurant U'entrainement, préservant ainsi le bras et le balai. Lors de
contraintes plus importantes, du fait du découplage, le bras va pouvoir subir des
rotations beaucoup plus importantes, de l’ordre de 20 a 30°, avant de rompre.

Comme cela a été indiqué précédemment, une fois que le mécanisme
d’entrainement est en position débrayée, il est nécessaire d’intervenir
manuellement pour pouvoir le remettre en position opérationnelle
d’entrainement. Les figures 3 et 4 illustrent une variante du mode de réalisation
présenté précédemment, permettant de faciliter cette remise en place : On
retrouve ici la bague 3 en élastomere et linsert ou bague interne 2. Ici
cependant, la bague 3 en élastomére n’est pas un simple manchon cylindrique,
mais comporte, sur sa surface extérieure cylindrique, un ergot 31 s’étendant
radialement, de préférence sur toute la hauteur de la bague selon [’axe XX’,
apte a venir se loger dans une gorge 12 de forme correspondante usinée dans
I’ouverture de la téte d’entrainement (voir figure 5¢ ou 5d).

Le fonctionnement d’un tel mécanisme est illustré par les figures 5a et

5b qui montrent schématiquement en coupe différentes positions de la bague 3
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en élastomére dans l'ouverture de la téte d’entrainement pour différentes
valeurs de couple exercé sur l’arbre de sortie :

En fonctionnement normal (couple nul pour la figure 5a ou de valeur
faible pour la figure 5b), les différents éléments sont serrés les uns dans les
autres et le mécanisme assure sa fonction d’entrainement lorsque Uarbre de
sortie est en rotation. L’élasticité de la bague autorise cependant une légere
rotation. Dés que le couple disparait, |’élasticité de la bague permet un retour
automatique dans la position de la figure 5a.

Pour un couple de valeur plus importante, ’entrainement par friction ne
va plus opérer, 'ergot 31 va sortir de la gorge 12, et la bague 3 en élastomere
va tourner a lintérieur de Uouverture sans entrainer cette derniere. Le
mécanisme est alors débrayé et doit étre remis en place manuellement, méme
aprés disparition de la sollicitation. Pour ce faire, il suffit de repositionner
’ergot 31 dans la gorge 12.

Un deuxiéme mode de réalisation d’un mécanisme d’entrainement
conforme a linvention va a présent étre décrit en référence aux figures 6a a
6d :

Sur ces figures, la référence 1’ désigne une téte d’entrainement d’un
bras porte-balai, réalisée de préférence en matiere plastique. Tout comme dans
le cas du mode décrit précédemment, cette téte d’entrainement dispose d’une
ouverture au travers de laquelle est placé et maintenu le mécanisme
d’entrainement débrayable, centré sur I’axe XX’ de l'arbre de sortie 4’. De
maniére différente cependant, la téte 1’ est équipée également d’un doigt
formant index 13’ monté sur U'extrémité libre d’un ressort 14’, ’ensemble doigt-
ressort, dont le réle sera détaillé dans la suite, s’étendant dans un plan
orthogonal a l’axe XX’ et traversant la paroi formant Uouverture de la téte
d’entrainement. Dans l’ensemble modulaire constituant le mécanisme
d’entrainement, on retrouve, tout comme dans le cas précédent, une bague
interne ou insert 2’, de préférence métallique, dont U'ouverture centrale est
adaptée pour recevoir une portion d’extrémité, de préférence tronconique, de

(’arbre de sortie, auquel elle est fixée solidaire en rotation par l'intermédiaire
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d’un écrou (non représenté). On retrouve également une bague 3’ en élastomere
entourant Uinsert 2’. Ici cependant, la bague en élastomére n’est pas en contact
direct avec les parois de ’ouverture de la téte d’entrainement 1’, puisque le
mécanisme comporte en outre une troisiéme bague externe 5’, en métal ou en
plastique, entourant la bague 3’ en élastomére. La bague en élastomere se
retrouve ainsi compressée entre la surface cylindrique externe de la bague
interne 2’ ou insert, et la surface interne de la bague externe 5’. La bague
externe 5’ comporte en outre, sur sa surface cylindrique externe, une rainure
50’ formant logement s’étendant axialement de préférence sur toute sa
hauteur, destinée a recevoir Uextrémité libre du doigt 13’. Dans cette
configuration et en Uabsence d’un couple sur laxe, le mécanisme
d’entrainement est en position embrayée tant que le doigt 13’ est en prise dans
le logement 50°. La figure 6a illustre schématiquement le mécanisme en position
normale, & savoir un mécanisme embrayé. Si le systéme d’essuyage est en
fonctionnement, ’arbre de sortie entraine en rotation la bague interne ou insert
2’ auquel il est rigidement fixé, qui entraine par suite la bague externe 5’ de par
la présence de la bague en élastomére 3’, qui entraine par suite la téte 1’ de
par la coopération du doigt 13’ dans le logement 50°.

Si un faible couple s’exerce sur 'arbre, la déformation élastique de la
bague en élastomére 3’ est suffisante pour autoriser, comme dans le premier
mode de réalisation, une légére rotation du bras, typiquement de l'ordre de 5°
(voir figure 6b). Cependant, le doigt 13’ est toujours en prise dans le logement
50’ et le mécanisme est toujours embrayé. Si la sollicitation extérieure
disparait, le systeme revient automatiquement dans la position représentée sur
la figure 6a.

Lorsque le couple qui s’exerce sur l'arbre de sortie dépasse un seuil
prédéterminé, par exemple entre 10 et 12 N.m, la déformation de la bague 3’ en
élastomeére va étre telle que le bras va dépasser une position angulaire limite
permettant au doigt 13’ de sortir du logement 50’, jusqu’au débrayage complet

du mécanisme (voir figures 6c et 6d). La téte d’entrainement n’est alors plus
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couplée au mécanisme d’entrainement et peut tourner librement autour de la
bague externe.

Pour revenir dans une position de fonctionnement normal, un utilisateur
devra remettre manuellement en place les éléments, tache qui lui sera facilitée
puisqu’il lui suffira d’orienter le bras et les différentes bagues, notamment la
bague externe, de sorte que le doigt 13’ formant index se retrouve a nouveau
dans le logement 50°.

Pour les deux modes de réalisation décrits en relation d’une part avec
les figures 1a, 1b et 2, et d’autre part avec les figures 6a a 6d, la bague 3 ou 3’
en élastomére autorise, par sa déformation, une certaine rotation du bras pour
de faibles couples exercés sur [’axe.

En revanche, alors que la bague en élastomére 3 du premier mode de
réalisation sert a elle seule a transmettre le mouvement de rotation de l'arbre
de sortie a la téte d’entrainement par friction de la surface externe de la bague
sur la paroi de U'ouverture de la téte, et de la surface interne de cette bague sur
la surface externe de l'insert, la transmission du mouvement de rotation se fait
ici par l’action conjointe d’une part, de la bague en élastomere et d’autre part,
de la coopération du doigt et du logement. En corollaire, la bague 3 du premier
mode de réalisation est seule responsable du débrayage du mécanisme lorsque le
couple dépasse une certaine valeur seuil, alors que, dans le second mode, c’est
la déformation de la bague 3’ suivie du désengagement du doigt 13’ qui permet

le débrayage.
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REVENDICATIONS

1. Mécanisme d’entrainement d’un systéme d’essuyage pour véhicule

automobile, apte a relier d’une part, l'arbre (4’) de sortie d’un moteur
d’entrainement, et d’autre part, une téte (1; 1’) d’entrainement d’un
bras porte-balai pour 'entrainement en rotation alternée de ladite téte
autour de l’axe longitudinal (XX’) de U’arbre (4’) de sortie, le mécanisme
d’entrainement étant débrayable lorsqu’un couple exercé sur l'axe
longitudinal (XX’) dépasse un seuil prédétermine, caractérisé en ce que
ledit mécanisme est un ensemble modulaire apte a étre inséré en force et
maintenu dans une ouverture (10) centrée sur Uaxe (XX’) de la téte
d’entrainement (1; 1), comprenant une premiére bague interne (2 ; 2’)
apte a étre fixée solidaire en rotation a une extrémité de l’arbre de sortie
et une seconde bague (3; 3’) en matériau élastique entourant
coaxialement ladite premiére bague interne (2 ; 2’), ladite seconde bague
(3 ; 3’) permettant, au moins en partie, d’une part, la transmission d’un
mouvement de rotation de Uarbre de sortie a la téte d’entrainement (1 ;
1’) tant que ledit seuil n’est pas dépassé, et d’autre part, lorsque le seuil
est dépassé, un passage du mécanisme d’entrainement dans une position

débrayée.

_ Mécanisme d’entrainement selon la revendication 1, caractérisé en ce

que la bague (3) en matériau élastique est apte a étre comprimée
directement entre la paroi de l'ouverture (10) et une surface cylindrique
externe de la premiére bague interne (2), et permet a elle seule d’une
part, la transmission d’un mouvement de rotation de l’arbre de sortie a la
téte d’entrainement (1; 1’) tant que ledit seuil n’est pas dépassé, et
d’autre part, lorsque le seuil est dépassé, un passage du mécanisme

d’entrainement dans une position débrayée.

. Mécanisme d’entrainement selon la revendication 2, caractérisé en ce

que la bague (3) en matériau élastique comporte, sur sa surface

extérieure cylindrique, un ergot (31) s’étendant radialement, apte a venir
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se loger dans une gorge (12) de forme correspondante usinée dans
[’ouverture (10) de la téte d’entrainement (1), ledit ergot (31) étant apte
a sortir de ladite gorge (1Z) pour le passage du mécanisme

d’entrainement dans sa position débrayée.

. Mécanisme d’entrainement selon la revendication 3, caractérisé en ce

que ledit ergot (31) s’étend de préférence sur toute la hauteur de la

bague (3) en matériau élastique.

. Mécanisme d’entrainement selon la revendication 1, caractérisé en ce

que ledit ensemble modulaire comporte en outre une troisieme bague
externe (5’) entourant coaxialement la bague (3’) en matériau élastique,
ladite bague en matériau élastique étant apte, lorsque l’ensemble
modulaire est monté dans l’ouverture de la téte d’entrainement (1’), a
étre compressée entre la surface cylindrique externe de la premiéere
bague interne (2’) et la surface interne de la troisieme bague externe
(5'), et en ce que la troisiéme bague externe (5’) comporte en outre, sur
sa surface cylindrique externe, une rainure (50’) formant logement
s’étendant axialement, destinée a recevoir ’extrémité libre d’un
ensemble doigt-ressort (13’, 14’) de la téte d’entrainement (1’)
s’étendant dans un plan orthogonal a l’axe (XX’) et traversant la paroi

formant ’ouverture de la téte d’entrainement.

. Mécanisme d’entrainement selon l'une quelconque des revendications

précédentes, caractérisé en ce que la seconde bague (3; 3’) est en

élastomere.

. Mécanisme d’entrainement selon l'une quelconque des revendications

précédentes, caractérisé en ce que la premiére bague interne (2 ; 2’) est
en métal, et comporte une ouverture centrale adaptée pour recevoir une

portion d’extrémité de ’arbre de sortie.
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8. Téte d’entrainement (1; 1’) pour bras porte-balai d’un systeme

9.

d’essuyage, pour l'entrainement en rotation alternée autour de l’axe
longitudinal (XX’) d’un arbre de sortie (4’) d’un moteur d’entrainement,
la téte d’entrainement comportant une ouverture (10) apte a étre
centrée sur l'axe longitudinal (XX’), caractérisée en ce que ladite
ouverture maintient un module d’entrainement selon l'une quelconque

des revendications 1 a 7.

Téte d’entrainement selon la revendication 8, caractérisée en ce que
ladite ouverture comporte une gorge (12) apte a recevoir un ergot (31)

correspondant de la bague (3) en matériau élastique.

10.Téte d’entrainement selon la revendication 8, caractérisée en ce qu’elle

comporte en outre un ensemble doigt-ressort (13’, 14’) s’étendant dans
un plan orthogonal a Uaxe longitudinal (XX’) et traversant la paroi
formant ladite ouverture, apte a coopérer avec une rainure formant

logement (50’) du mécanisme d’entrainement.
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