ES 2299 023 T3

@ Numero de publicacién: 2 299 023

OFICINA ESPANOLA DE

PATENTES Y MARCAS GD Int. CL.:
A61M 5/315 (2006.01)
ESPANA
@ TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA T3

Numero de solicitud europea: 05729342 .5
Fecha de presentacién : 19.04.2005

Numero de publicacion de la solicitud: 1742688
Fecha de publicacion de la solicitud: 17.01.2007

Titulo: Equipo de inyeccion con un dispositivo de dosificacion con proteccion contra torsion multiple.

Prioridad: 23.04.2004 DE 20 2004 006 611 U @ Titular/es: TecPharma Licensing AG.
Brunnmattstrasse 6
3401 Burgdorf, CH

Fecha de publicacién de la mencién BOPI: @ Inventor/es: Burren, Stefan;
16.05.2008 Moser, Ulrich;

Schrul, Christian y

Sommer, Christoph

Fecha de la publicacion del folleto de la patente: Agente: Carvajal y Urquijo, Isabel
16.05.2008

Aviso: En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacién en el Boletin europeo de patentes, de
la mencién de concesién de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicién debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerara como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicién (art. 99.1 del
Convenio sobre concesion de Patentes Europeas).

Venta de fasciculos: Oficina Espafiola de Patentes y Marcas. P° de la Castellana, 75 — 28071 Madrid



5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2299 023 T3

DESCRIPCION

Equipo de inyeccién con un dispositivo de dosificacién con proteccién contra torsion multiple.

La presente invencién comprende un dispositivo de dosificacién con proteccidon contra torsién mdltiple, y un dis-
positivo para administrar un producto inyectable, que le permite una seleccion libre de la dosis a un usuario del
dispositivo. El equipo de inyeccién es especialmente adecuado para aquellos usos en los cuales el usuario se debe
administrarse é] mismo el producto, y pueda elegir, es decir, regular individualmente la dosis para cada administracién
Se trata de modo especialmente preferido de un equipo para inyeccion para, por ejemplo, la administracion de insulina
en la terapia para controlar la diabetes, o la administracién de una hormona de crecimiento.

Por la patente EP 0 713 403 A1 se conoce una jeringa para la administraciéon de mezclas farmacéuticas liquidas y
para otros liquidos en general, que permite una tnica regulacién de una dosis liquida a administrarse por inyeccion;
nos referimos a una regulacién por parte de un farmacéutico. Sin embargo para el paciente que luego se administra
el liquido farmacéutico con la jeringa es dificil modificar la dosis una vez regulada. Con ello se quiere evitar una
utilizacion errénea de la jeringa. Una jeringa de se tipo no satisface todas las necesidades, dado que en muchas terapias
varia la dosis 6ptima de producto, dependiendo por ejemplo del momento del dia, de las actividades fisicas o de la
ingesta de alimentos.

Dispositivos que satisfacen dichas exigencias son por ejemplo los conocidos por las memorias WO 97/36625 y DE
199 00 792 C2. Ambas memorias refieren a equipos de inyeccién con un dispositivo de transporte para la expulsién
del producto y un dispositivo de dosificacién para la regulacién de la dosificacion de producto, que es transportable
mediante un dispositivo de transporte y por ello expulsable en una posterior inyeccioén. El dispositivo de transporte
comprende un émbolo, a través de cuyo avance el producto es impelido desde el depdsito, un vastago del émbolo y
una pieza de accionamiento para el vastago del émbolo. La pieza de accionamiento y el vastago del émbolo estin
engranados de modo tal que un movimiento de avance de la pieza de accionamiento produce un mismo movimiento de
avance del vastago de émbolo, pero la pieza de accionamiento realiza un movimiento de retroceso en sentido contrario
hasta la posicién de liberacion, desde la cual se puede volver a realizar otra inyeccién. La posicioén de liberacion se
determina mediante el dispositivo de dosificacién, que forma un tope de dosificacién para la pieza de accionamiento.
Los dispositivos conocidos han demostrado su utilidad en la prictica, pero aun no deberia excluirse el peligro de una
dosificacién errénea.

La memoria EP 0 879 610 B1 muestra un dispositivo de descarga reutilizable para medicamentos. Otra saliente
montada en la carcasa del dispositivo engancha en una de miltiples ranuras adaptadas a la saliente, dispuesta en un
elemento de seleccion. La saliente estd fijada de modo eldstico en la carcasa, por lo cual en el caso de una rotacién
de la carcasa contra el elemento de seleccidn, el elemento de seleccin salta de una ranura a una ranura adyacente y
genera un sonido de clic audible.

Un objetivo de la invencion es crear un médulo de accionamiento y dosificacién y un equipo de inyeccidén para
administrar un producto inyectable, que le permita una seleccién libre de la dosis a un usuario del dispositivo con un
peligro reducido de dosificaciones erréneas.

La presente invencién comprende un equipo de inyeccidn para la administracion de un producto inyectable, pre-
ferentemente un dispositivo de facil manejo que pueda ser transportado en un bolsillo de la vestimenta. El equipo
de inyeccién comprende una carcasa con un depdsito para el producto, un dispositivo de transporte para transportar
el producto y un dispositivo de dosificacién para la regulacion libre de la dosis de producto en cada inyeccién. El
depésito puede estar constituido directamente delante de la carcasa. Sin embargo la carcasa forma preferentemente
una camara para un recipiente con el producto, que preferentemente llega al mercado en forma de ampolla prellenada.
Bajo “carcasa con depdsito” también se entiende una carcasa que forma una cdmara para el recipiente con el producto,
en el cual aun no se ha introducido el recipiente con el producto.

La invencion comprende especialmente un médulo de accionamiento y dosificacién de un equipo de inyeccién o
para un equipo de inyeccion.

El dispositivo de transporte es almacenado de modo desplazable por un portador mecédnico, que conforma pre-
ferentemente una seccion de la carcasa. Ella puede realizar un movimiento de transporte, por el cual el producto es
impelido del depdsito y expulsado. Puede ser movido en relacién con al carcasa o al menos a una parte de la carcasa,
preferentemente en al menos dos direcciones exactamente diferentes, predeterminadas preferentemente mediante to-
pes. Una posicién es la posicidn de liberacion, desde la cual se realiza el movimiento de transporte, inmediatamente
o tras la realizacién de otro movimiento. La otra posicion es una posicion de desbloqueo, desde la cual el dispositivo
de transporte es desplazado hacia la posicién de desbloqueo. El movimiento de transporte y el desplazamiento hacia
la posicién de liberacion son preferentemente movimientos lineales, especialmente ventajoso es el movimiento a lo
largo de un unico eje de traslacion. El desplazamiento desde la posicién de desbloqueo a la posicién de desbloqueo
es preferentemente exactamente opuesto al movimiento de transporte. El dispositivo de transporte es preferentemente
deplazable entre la posiciéon de desbloqueo y la posicion de liberacion, se prefiere especialmente ademds que sélo se
desplace exclusivamente de este modo. El desplazamiento desde la posicion de liberacion se provoca preferentemente
por presién manual sobre el dispositivo de transporte, y el movimiento hacia la posicién de liberacién se provoca
preferentemente por una fuerza de traccién manual. Para mayor claridad el movimiento hacia la posicién de liberacién
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se denomina en adelante movimiento de retroceso. Cuando se menciona que el dispositivo de transporte realiza un
movimiento, no significa que en el caso preferencial de una ejecucién compuesta de un dispositivo de transporte todas
las piezas del dispositivo de transporte realicen el movimiento correspondiente siempre o en su conjunto, aunque al
menos por etapas se prefiera un movimiento en conjunto.

El dispositivo de dosificacion estd ubicado, preferentemente unido con el portador mecanico mencionado, de modo
que pueda realizar un movimiento de dosificacién en relacién con el dispositivo de transporte o con una parte del dis-
positivo de transporte, para regular la dosis de producto requerida por el movimiento de transporte. La dosis regulable
de producto estd dada por las posiciones de dosificacion, en las cuales preferentemente se engatilla el dispositivo de
dosificacién en el movimiento de dosificacién. El trinquete correspondiente puede estar formado con la carcasa y/o
con el dispositivo de transporte. La dosificacién puede ser llevada a cabo cuando el dispositivo de transporte adopta
la posicion de desbloqueo. En las posiciones de dosificacién dadas se puede tratar de dos posiciones de dosificacién
diferentes, para administrar por ejemplo dos dosis diferentes de producto en dos momentos del dia diferentes. En
las ejecuciones estdn previstas mds de dos, preferentemente un gran nimero de posiciones diferentes, para garanti-
zar la adaptabilidad a diferentes situaciones y/o la posibilidad de regulaciones individuales para grupos de personas
heterogéneas en lo que respecta a la administracién de las dosis de producto.

Acorde con la invencién el dispositivo de dosificacién estd acoplado al dispositivo de transporte mediante un
engranaje de bloqueo, cuando el dispositivo de transporte se ubica en la posicién de liberacion. El engranaje de bloqueo
también puede existir ya durante el movimiento de retroceso del dispositivo de transporte. En el engranaje de bloqueo
el dispositivo de dosificacién en la posicidn de dosificacion regulada previamente, esta bloqueado contra movimientos
de dosificacion en relacidn con el dispositivo de transporte. Un movimiento forzado en la posicién de dosificacion
bloqueada tan sélo es posible mediante un esfuerzo extraordinario y produce preferentemente un dafio del dispositivo
tan considerable que ya no se puede realizar una administracién del producto. La ventaja de esta invencién es que
la dosis se regula en la posicién de desbloqueo y se evita una “redosificacién” en la posicién de liberacién. A través
del bloqueo en la posicion de liberacion, el equipo de inyeccién puede ser manipulado de un modo més seguro en
relacién directa con la administracién, porque los movimientos requeridos para la administracién no pueden provocar
un movimiento de dosificacién por equivocaciéon. Aunque se prefiere que el dispositivo de dosificacién sea llevado
rigurosamente en el engranaje de bloqueo, para evitar movimientos perpendiculares al movimiento de retroceso, en
principio puede haber un cierto margen, mientras por ello no se puedan modificar las dosis regulables.

La posicién de liberacién se determina preferentemente, como ya ha sido mencionado, como posicion de tope. A
los fines de la dosificacion esta posicion de tope es regulable hacia y en sentido contrario a la direccién del movimiento
de transporte, y por ello la mayor longitud de recorrido del movimiento de transporte. El dispositivo de transporte y
el dispositivo de dosificacion forman cada uno un tope de dosificacién, y ambos topes de dosificacién limitan el
movimiento de retroceso del dispositivo de transporte y por ello determinan la posicién de liberacién. Esto significa
que el dispositivo de transporte o bien el dispositivo de dosificacion, preferentemente dispositivo de dosificacién, forma
un tope modificable en relacién a su posicién. Un ejemplo para la configuracién del tope de dosificacién modificable
se presenta en la memoria WO 97/36625, que es modificado acorde a la invencidn. En inversion cinemadtica, segtn sus
recorridos, es decir, como topes discretos, los topes presentados en esta memoria también pueden estar ubicados en el
dispositivo de transporte, de modo que baste con una leva de tope en el dispositivo de transporte que sea regulado en
una posicién de dosificacién a través de un movimiento de dosificacién.

En la ejecucion preferida el bloqueo del dispositivo de dosificacién, se produce un engranaje de al menos un
elemento de seleccion entre dos topes de rotacion. Se asegura que para cada posicion de dosificacién del dispositivo
de transporte o bien del dispositivo de dosificacién, se forme un elemento de seleccidn, y la otra forme dos topes
de rotacion asignados, y que juntos formen el engranaje de bloqueo. Dadas las multiples diferentes posiciones de
dosificacién estan previstos varios pares de topes de rotacion y/o varios elementos de seleccion, de los cuales al menos
un par en cada posicién de dosificacion se halla en el engranaje de bloqueo. Preferentemente se encuentran multiples
pares en un engranaje de bloqueo. Los topes de rotacion o el elemento de seleccion puede, o pueden, estar formado,
o formados, de modo rigido en el dispositivo de transporte, especialmente en una sola pieza. La, al menos, Unica
pieza opuesta formada por el dispositivo de dosificaciéon puede estar formada de modo rigido en el dispositivo de
dosificacién, especialmente en una sola pieza.

El engranaje entre el elemento de seleccion y los topes de rotacion puede ser removido en la posicién de desbloqueo
o estar formado como trinquete de guia removible, que puede formar ventajosamente al mismo tiempo el trinquete de
guia removible mencionado para la seleccion de la dosis en la posicién de desbloqueo del dispositivo de transporte En
la dltima variante mencionada se debilita el engranaje de bloqueo en el desplazamiento hacia la posicién de desbloqueo
hasta formar el trinquete, en sentido inverso se refuerza el trinquete formado en la posicidn de desbloqueo hasta formar
el engranaje de bloqueo en el movimiento de retroceso del dispositivo de transporte.

Los topes de rotacion pueden estar formados especialmente por ranuras de guia o puentes de guia salientes, que
s6lo se extienden por un tramo pequefio o por casi toda la longitud de recorrido del movimiento de retroceso del
dispositivo de transporte. Cuando el dispositivo de transporte ocupa la posicién de desbloqueo, los topes de rotacién
pueden extenderse lo mds cerca del elemento de seleccidén posible, en caso de un elemento de seleccion rigido. En
caso de que el elemento de seleccién o los multiples elementos de seleccién en la posicidn de desbloqueo se hallen en
un trinquete de removible con la guia o los topes de rotacién, se extienden los topes de rotacion correspondientemente
a lo largo de un recorrido prolongado.
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El movimiento de dosificacién incluye preferentemente un movimiento rotatorio del dispositivo de dosificacién
respecto al dispositivo de transporte, alrededor de un eje de rotacién. El movimiento de dosificacion puede ser exclusi-
vamente un movimiento rotatorio También puede ser un movimiento de dosificacién mixto que incluya un movimiento
rotatorio y un movimiento de traslacion, en este caso preferentemente a lo lago del eje de rotacién. El movimiento
de transporte del dispositivo de transporte incluye preferentemente un movimiento del dispositivo de transporte en
relacion con el dispositivo de dosificacion a lo largo de un eje de rotacién. El movimiento de transporte especialmente
puede ser un movimiento lineal puro a lo largo de un eje de rotacién. Especialmente es este tipo de configuraciones
favorable si una de las estructuras, a saber, el dispositivo de transporte o el dispositivo de dosificacion, rodea al menos
parcialmente una a la otra y la cantidad requerida de topes de rotacion y/o elementos de seleccion presentes estd dis-
puesta en las superficies laterales enfrentadas entre si del dispositivo de transporte y del dispositivo de dosificacion.
Aquella estructura que rodea al menos parcialmente a la otra, preferentemente el dispositivo de dosificacion, es o
incluye preferentemente un cuerpo hueco y forma preferentemente los topes de rotacion.

El dispositivo de transporte puede estar constituido en una sola pieza, pero preferentemente consiste en multiples
piezas. En la configuracién de multiples piezas incluye una pieza de transporte que realiza el movimiento de transporte
y de este modo actda directamente sobre el producto que se halla en el depésito, y un dispositivo de accionamiento,
acoplado a la pieza de transporte, para generar su movimiento de transporte. El dispositivo de accionamiento incluye
preferentemente una pieza de arrastre, y una pieza de accionamiento méviles entre si y que estdn acopladas entre si
de modo tal que un movimiento de accionamiento de la pieza de accionamiento genera un movimiento de arrastre
de la pieza de arrastre. La pieza de arrastre puede estar unida de modo rigido con el dispositivo de transporte, o estd
acoplada de modo tal que un movimiento de arrastre de la pieza de arrastre genera un movimiento de transporte.
Preferentemente la pieza de arrastre arrastra consigo al dispositivo de transporte en el movimiento de arrastre. La
pieza de accionamiento estd ubicada de modo tal que pueda realizar, por un lado, el movimiento de accionamiento y
por el otro un desplazamiento en sentido contrario al movimiento de accionamiento hacia la posicién de liberacién del
dispositivo de transporte. La pieza de arrastre y la pieza de accionamiento estan preferentemente acopladas de modo tal
que la pieza de accionamiento arrastra consigo a la pieza de arrastre en el movimiento de accionamiento, mientras que
la pieza de accionamiento realiza el movimiento en direccién contraria preferentemente sin la pieza de arrastre. Son
conocidos dispositivos de accionamiento de este tipo especialmente por la denominacién de boligrafos con émbolo
dentado de la WO 97/36625 y 1a DE 199 00 792 C2. También es adecuado un dispositivo de accionamiento como se
describe en DE 199 45 397 C2, en el cual la pieza de arrastre es lisa, y la pieza de accionamiento estd formada con
elementos de engranaje que se apoyan sobre la superficie exterior lisa. Los movimientos del dispositivo de transporte
y en la configuracién de mdltiples piezas, de las piezas del dispositivo de transporte, incluyen o son preferentemente
movimientos lineales a lo largo de un eje de traslacién.

En caso de que, como se prefiere, el dispositivo de dosificacién conforme los topes de rotacién, su tope de dosi-
ficacién o sus preferentemente muiltiples topes de dosificacion, pueden estar formados en el extremo de los topes de
rotacion.

El dispositivo de transporte estd conformado preferentemente para un accionamiento manual. También puede in-
cluir un accionamiento por motor, que produzca el movimiento de transporte y es generado en la posicién de liberacién
del dispositivo de transporte. En ambas configuraciones incluye un elemento de accionamiento, en un caso para el ac-
cionamiento manual y la generacién del movimiento de transporte y en el otro caso para disparar el accionamiento por
motor. En el accionamiento manual, preferido en los equipos de inyeccidn, el usuario aplica la fuerza de transporte
necesaria para el movimiento de transporte mediante el elemento de accionamiento.

Es ventajoso si una longitud de recorrido que realiza el elemento de accionamiento es mayor a una longitud de
recorrido del movimiento de transporte, realizada por el dispositivo de transporte, para una expulsion total de la
dosis del producto. El aumento de la longitud de recorrido es especialmente ventajoso si la longitud de recorrido
del dispositivo de transporte correspondiente a la dosis de producto regulada es muy corta, por ejemplo de uno o
unos pocos milimetros, o incluso de menos de un milimetro. Si el desplazamiento del elemento de accionamiento
s6lo se extendiera por una longitud de recorrido igualmente corta existiria la posibilidad de interpretaciones erréneas,
creyendo el usuario que aun no se ha administrado o administrado parcialmente la dosis de producto.

El movimiento de accionamiento del elemento de accionamiento, prolongado en relaciéon con el movimiento de
transporte, puede ser realizado desde el punto de vista de la técnica de los mecanismos de modo tal que el movi-
miento del elemento de accionamiento en relacién al movimiento de transporte sea reducido constante y continua-
mente mediante un engranaje reductor. Sin embargo, no en ultimo término por motivos de simplicidad, el movimien-
to de accionamiento incluye un movimiento sin carga del elemento de accionamiento sin movimiento de transpor-
te y un movimiento del elemento de accionamiento en conjunto con el movimiento de transporte en una relacién
1:1.

En otro modo de ejecucién, el médulo de accionamiento y dosificacién incluye un elemento dosificador desplazable
hacia una de multiples posiciones de dosificacion respecto a una pieza de accionamiento para la regulacién de la dosis
de producto, asimismo una conforma mudltiples topes de dosificacion axialmente a diferentes alturas, entre la pieza
de accionamiento y el elemento dosificador, y los topes de rotaciéon asignados a los topes de dosificacién, la otra
conforma, entre la pieza de accionamiento y el elemento dosificador, a al menos un elemento de seleccién. La pieza de
accionamiento es desplazable de modo transitorio respecto al elemento dosificador hasta una posicion de liberacion, en
la que el, al menos unico, elemento de seleccidn estd en contacto con uno de los topes de dosificacion. En la posicién
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de liberacién el, al menos tnico, elemento de seleccion bloquea, con los topes de rotacién, a la rotacién del elemento
dosificador en ambas direcciones de giro.

El elemento dosificador corresponde a un dispositivo de dosificacién. El elemento dosificador puede tener especial-
mente forma de casquillo y para la regulacién de la dosis de producto, es rotatorio respecto a la pieza de accionamiento.
Dependiendo del angulo de giro, pueden ser reguladas miiltiples posiciones de dosificacion. Preferentemente el ele-
mento dosificador incluye multiples topes de dosificacion, que pueden estar distribuidos dispuestos en la superficie
perimetral exterior y en caso de un elemento dosificador con forma de casquillo en la superficie perimetral interior
del casquillo. Los topes de dosificacién se encuentran en direccién axial en diferentes posiciones, de modo que la
pieza de accionamiento se pueda desplazar en direccién axial segtin la regulacién de dosificacion, en recorridos de
diferente longitud. Preferentemente el elemento dosificador para la regulacion de la dosis de producto es rotatorio
respecto de una pieza de arrastre, a una de multiples posiciones de dosificacion, asimismo la pieza de accionamiento
estd acoplada mecdnicamente a la pieza de arrastre y en un movimiento de traslacién, desplazable relativamente a la
pieza de arrastre. Ventajosamente la dosis de producto depende de las alturas axialmente diferentes de multiples topes
de dosificacion. Los topes de dosificacion pueden estar dispuestos distribuidos en el perimetro.

Los topes de dosificacion pueden estar formados respectivamente por una cara frontal de una ranura que se extiende
axialmente desde una cara frontal del componente de construccién que contiene a los topes de dosificacidn, hasta el
componente de construccion. Ventajosamente la ranura estd semiabierta en su direccién longitudinal, de modo que
el elemento de seleccion puede ser enganchado en la ranura o desplazado hacia su interior. Las ranuras pueden estar
configuradas en una superficie perimetral interior de un casquillo o en la cara exterior de un elemento que encastra
en el casquillo. De modo especialmente preferido las ranuras discurren en direccidn axial y presentan una forma de
escotadura, de modo que el elemento de seleccion sélo puede enganchar en la ranura desde el lado interior. Las ranuras
en forma de escotadura presentan una profundidad que es menor al espesor de pared del casquillo. En principio seria
posible configurar las ranuras de modo pasante, de modo que su profundidad se corresponda con el espesor de pared.
Las ranuras pueden extenderse comenzando desde la cara frontal, o distanciadas axialmente de la cara frontal del
componente de construccién que contiene a los topes de dosificacién, hasta los topes de dosificacion.

Entre las ranuras dispuestas ventajosamente sobre el perimetro se mantienen unos puentes que sirven de topes de
rotacion. Los topes de rotacién son formados especialmente por los flancos de la ranura o las ranuras.

Los topes de dosificacion se encuentran, de modo especialmente preferido, dispuestos escalonadamente en topes de
rotacién formados por la pieza de accionamiento y el elemento dosificador orientados axialmente entre si. Los topes de
rotacion también pueden estar formados aqui por los flancos de la ranura. Entre cada escaldn de la escalera se deberia
hallar un tope de rotacion. En principio también es posible prever un puente entre algunos escalones. La ranura también
puede conformar, en su cara frontal, dos o mas topes de dosificacion. Los topes de dosificacion dispuestos en direccién
perimetral en forma escalonada pueden ser crecientes o decrecientes, pero no se limitan a esas posibilidades. En este
modo de ejecucion es especialmente preferido que los topes de dosificacién sean formados por la pieza de arrastre, por
el elemento dosificador y el, al menos tnico, elemento de seleccion. El, al menos tnico, elemento de seleccién puede
ser una leva o un puente que discurre en direccién axial, que sobresale preferentemente de una superficie lateral de la
pieza de accionamiento o del elemento dosificador. Son especialmente ventajosos tres elementos de seleccion.

Puede estar previsto especialmente un portador mecdnico con el cual esté acoplado mecdnicamente un elemento
dosificador, asimismo el elemento dosificador es rotatorio respecto del portador mecanico. Ademas, la pieza de ac-
cionamiento puede estar acoplada mecdnicamente con un portador mecédnico, asimismo la pieza de accionamiento es
rotatoria en un movimiento de traslacion respecto del portador mecanico.

En otro modo de ejecucién el médulo de accionamiento y dosificacion incluye un elemento dosificador, un portador
mecanico rotatorio respecto al elemento dosificador, asimismo al menos un elemento de bloqueo y un contraelemento
de bloqueo formado por el portador mecénico y el elemento dosificador, en el cual el elemento de bloqueo puede en-
castrar y bloquear la rotacion del elemento dosificador respecto del portador mecanico. Preferentemente el elemento
de bloqueo estd dispuesto de modo eldstico en direccion radial. La disposicién eldstica puede generarse por un ele-
mento tensor. El elemento tensor puede ser, por ejemplo, un resorte. Preferentemente el resorte estd formado por un
segmento del componente de construccion que incluya al elemento de bloqueo. Se prefiere especialmente que sean
de una sola pieza el, al menos unico, elemento de bloqueo, el, al menos uUnico, elemento tensor correspondiente al,
al menos dnico, elemento de bloqueo y sea formado por el portador mecdnico y el elemento dosificador. Se prefiere
especialmente que el, al menos tnico, elemento de bloqueo esté configurado en el elemento dosificador, asimismo el,
al menos dnico, contraelemento de bloqueo estd configurado en el portador mecénico.

La cantidad de contraelementos de bloqueo puede ser mayor o igual a la cantidad de elementos de bloqueo. Es-
pecialmente se prefiere que la cantidad de contraelementos de bloqueo se correspondan con la cantidad o un multiplo
de la cantidad de los topes de dosificacion. La cantidad de contraelementos de bloqueo también puede corresponderse
con la cantidad o una fraccién de la cantidad de los topes de dosificacion. En principio los contraeclementos de bloqueo
deberian estar dispuestos como distribuidos en direccion del perimetro. También puede ser ventajoso disponer los
contraelementos de bloqueo en ciertos segmentos sobre el perimetro. Ventajosamente presenta multiples topes de do-
sificacién dispuestos en el perimetro, formados por un elemento dosificador y una pieza de accionamiento, asimismo
miuiltiples contraeclementos de bloqueo tienen la misma divisién angular entre si que los topes de dosificacion entre si.
El, al menos tnico, elemento de bloqueo deberia estar en una relacién de posicion tal con los topes de dosificacién
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y/o con las ranuras correspondientes, que al menos un elemento de bloqueo pueda encastrar en un contraclemento de
bloqueo cuando el al menos un elemento de seleccion es desplazado hacia el interior de una ranura del componente de
construccién que contiene a los topes de dosificacioén. La divisién angular de los topes de dosificacién y con ello tam-
bién de los contraelementos de bloqueo, puede ser regular. Sin embargo también seria pensable una divisién angular
irregular.

Preferentemente un elemento de obstruccion puede mantener al elemento de bloqueo en un engranaje de bloqueo
con el contraclemento de bloqueo. Por lo cual es bloqueada la rotacién del elemento dosificador respecto del portador
mecanico. En un modo de ejecucién el elemento de bloqueo puede estar desenganchado del contraelemento de blo-
queo y ser enganchado por el elemento de obstruccion en el contraclemento de bloqueo, de modo que la rotacién del
elemento dosificador se bloquea respecto del portador mecédnico. En otro modo de ejecucion, el elemento de bloqueo
estd enganchado en el contraclemento de bloqueo sin que el elemento de obstruccién mantenga al elemento de elemen-
to de bloqueo en el engranaje de bloqueo. Al rotar el elemento dosificador se expulsa al elemento de bloqueo fuera del
contraelemento de bloqueo y al seguir rotando encastra en el siguiente o adyacente contraclemento de bloqueo. Esto
se realiza tantas veces hasta que la rotacion del elemento dosificador esté regulada en la dosis deseada. Bloqueando al
elemento de bloqueo con el elemento de obstruccidn, el elemento de bloqueo no puede desengancharse del contrae-
lemento de bloqueo, por lo cual la rotacién del elemento dosificador se bloquea respecto del portador mecanico. El
elemento de obstruccion es preferentemente llevado a un engranaje de bloqueo con el elemento de bloqueo en un mo-
vimiento de traslacion. Se puede pensar también que el engranaje de bloqueo se genere a través de un movimiento de
rotacién o una combinacién de un movimiento de rotacién y n movimiento de traslacion. Preferentemente el elemento
de obstruccién se configura en o por un elemento accionador. Se prefiere especialmente si el elemento de obstruccién
se conforma como un cuello que se extienda sobresaliendo radialmente o un escalén de un casquillo. El elemento
de obstruccion debe liberar especialmente al elemento de bloqueo, al menos en una posicién de desbloqueo. El o los
elementos de bloqueo estdn bloqueados durante el tiempo que el elemento de bloqueo se encuentre frente a ellos. El
elemento de obstruccion se puede extender por un largo tal, en direccién longitudinal, que de ese modo se impida la
rotacién a lo largo de un prolongado recorrido de extraccion del elemento accionador. También se podria pensar en que
el elemento de obstruccion sélo sea tan largo que impida la rotacién en caso de la menor dosis posible o en primera
menor dosis posible. El elemento de obstruccién podria bloquear especialmente al elemento de bloqueo si fuera el
caso de que uno o multiples elementos de seleccién no estuvieran enganchados a todos los elementos de seleccién en
las ranuras. El elemento de obstruccion podria presentar un largo axial, que es menor que el camino alrededor del cual
pueda ser desplazado en un movimiento de traslacién el elemento de obstruccién en caso de una dosis de producto
regulada al maximo, de menos del doble del largo axial del elemento de bloqueo. A su vez, sin embargo, el elemento
de bloqueo liberarfa al elemento de bloqueo en el caso de una dosis elevada, a lo sumo, en el caso de que ocurriera
una maxima dosis posible. El elemento de bloqueo también podria liberar al elemento de seleccion si en caso de uno
o multiples elementos de seleccion, se enganchen todos los elementos de seleccidn respectivamente en una ranura.
El bloqueo de la rotacién se llevaria a cabo, por ejemplo, a través de todos los elementos de seleccién desplazados
en la ranura o las ranuras. De ese modo se podria acortar el médulo de accionamiento y dosificacion en su extension
constructiva.

En otro modo de ejecuciodn, el al menos tnico, elemento de seleccién puede estar compuesto por varias partes.
Se puede pensar también en dos o mds elementos parciales de seleccion dispuestos axialmente uno detrds de otro. Al
menos uno de los elementos parciales de seleccion puede ser puesto en contacto con el tope de dosificacién para la
seleccion de la dosificacion. Otro elemento parcial de seleccion puede servir para la proteccion contra torsion.

En otro modo de ejecucién, al menos una ranura que conforma los topes de rotacion estd separada del tope de
dosificacién. En principio la ranura o los puentes que forman los flancos de la ranura podrian estar interrumpidos en
su extension axial. Los puentes pueden actuar como gufa axial. Un elemento parcial de seleccion forma, por ejemplo,
con los flancos de la ranura, una proteccién contra torsién, asimismo el otro elemento parcial de seleccién es puesto
en contacto axial con el tope de dosificacion para la seleccion de la dosis.

Se prefiere especialmente si el médulo de accionamiento y dosificacion estd equipado con los diferentes mecanis-
mos anteriormente descritos, que impiden la dosificacién de una dosis de producto fuera de la posicion de desbloqueo.

Las caracteristicas de la invencion pueden ser combinadas libremente entre si.

Acondicionamientos ventajosos son descritos también en las subreivindicaciones y sus combinaciones.

A continuacién se describen ejemplos de ejecucion de la invencidn a partir de figuras. Las caracteristicas que se
ponen de manifiesto en los ejemplos de ejecucién amplian en forma ventajosa el objeto de las reivindicaciones y las
anteriormente descritas conformaciones, correspondientemente de modo individual y en combinaciones de caracteris-
ticas. Se muestra:

Figura 1: un equipo de inyeccion acorde al estado de la técnica, y

Figura 2 una vista en perspectiva de un dispositivo de dosificacion acorde a la invencion,

Figura 3 una vista en perspectiva de una pieza de accionamiento acorde a la invencion,
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Figuras 4 a 9 la actuacién en conjunto acorde a la invencién del dispositivo de dosificacién y la pieza de acciona-
miento,

Figura 10 una vista en perspectiva de un dispositivo de dosificacién,
Figura 11 un elemento de bloqueo acorde a la invencién, y
Figuras 12 a 15 un médulo de accionamiento y dosificacién acorde a la invencion.

La figura 1 muestra un equipo de inyeccién constituido a modo de boligrafo con émbolo dentado. El equipo de
inyeccion comprende una carcasa 20 de dos piezas, formada por una seccidn distal de la carcasa y una seccién radial
de la carcasa, que estdn fuertemente unidas entre si, por ejemplo, atornilladas. En la cdmara de la carcasa 20, que
conforma su seccién distal de la carcasa, estd comprendido el depdsito 21. En una salida distal del depdsito 21 ese
halla fijada una aguja N. El eje longitudinal de la aguja N forma un eje longitudinal central R del equipo de inyeccién.
Un émbolo 22 cierra el extremo proximal del depésito 21. EI émbolo 22 puede realizar un movimiento de transporte
a lo largo del eje R en direccién a la salida del depdsito 21, para desalojar el producto del depdsito 21. El depdsito 21
es una ampolla de venta habitual, llena del producto a administrar, por ejemplo, insulina.

El émbolo 22 es la pieza de transporte que actia directamente sobre el producto, y forma parte de un dispositivo
de transporte que ademds del émbolo 22 estd conformado por una pieza de arrastre 2, una pieza de accionamiento 3 y
un elemento de accionamiento 10. Por la configuracién de la pieza de transporte como émbolo 22, la pieza que actda
directamente sobre el émbolo 22 es el vastago del émbolo 2 y por ello serd denominada de este modo en adelante.
Al ser accionado el dispositivo de transporte 2; 3; 10; 22, el vastago del émbolo 2 también realiza el movimiento
de transporte, empujando al émbolo 22 en la direccion distal. El vdstago del émbolo 2 estd conformado a modo de
cremallera de direccion, con miiltiples hileras de dientes que se extienden en direccidn al eje R, desplazadas entre si a
lo largo del eje R por menos de un paso, para el refinamiento de la seleccion de la dosis. La pieza de accionamiento 3
es movible a lo largo del eje R en direccién distal y proximal. La pieza de accionamiento 3 y el vastago del émbolo 2
estdn acoplados de modo tal que la pieza de accionamiento 3 en su desplazamiento en direccion distal arrastra consigo
al vastago del émbolo 2, pero el desplazamiento en direccién proximal lo realiza sin el vastago del émbolo 2. En el
ejemplo de ejecucion el acople se produce por engranaje de los arrastres en la hileras de dientes del vastago del émbolo
2 El engranaje es tal que se impide un movimiento del vastago del émbolo 2 hacia la direccién distal en relacién con
la pieza de accionamiento 3 y se permite un movimiento de la pieza de accionamiento 3 hacia la direccién proximal
en relacion con el vastago del émbolo 2. Para evitar un arrastre del vastago del émbolo 2 durante el movimiento en
direccién proximal, la seccién proximal de la carcasa 20 forma un dispositivo de retencién 23 que, del mismo modo
que los arrastres de la pieza de accionamiento 3 encaja en al menos uno, en el ejemplo de ejecucién en dos hileras
de dientes del vastago del émbolo 2, de modo que el vastago del émbolo 2 se pueda mover en direccién distal pero
no en direccién proximal respecto de la carcasa 20. Esto se alcanza mediante la formacién de los dientes de la hilera
de dientes conformados como dientes de sierra. Asimismo, la seccién proximal de la carcasa 20 aloja al vastago del
émbolo 2 y la pieza de accionamiento 3, de modo que estos componentes del dispositivo de transporte 2, 3, 10, 22
no puedan realizar el movimiento rotatorio sobre el eje R respecto de la carcasa 20. Dado que la seccién proximal de
la carcasa 20 comprende al menos parcialmente al mecanismo de dosificacién y administracién, también puede ser
denominado portador mecanico.

El equipo de inyeccién permite una seleccidn de la dosis de producto a administrar en cada inyeccién. Para la
seleccion, es decir, la regulacion de la dosis de producto, estd previsto un dispositivo de dosificacién 4 que puede
realizar un movimiento de dosificacién respecto del dispositivo de transporte 2; 3; 10; 22, especialmente en relacién
con su pieza de accionamiento 3. La seccién proximal de la carcasa 20 también aloja al elemento dosificador de un
modo adecuado para la ejecucién del movimiento de dosificacion. En el ejemplo de ejecucion, en el cual el movimiento
de dosificacion es un movimiento rotatorio sobre el eje R, el portador mecénico 1 de la carcasa 20 aloja al dispositivo
de dosificacion 4, de modo que pueda realizar el movimiento rotatorio sobre el eje R. El eje R conforma de este modo
el eje de traslacion para el dispositivo de transporte 2; 3; 10; 22 y el eje de rotacidn para el elemento dosificador 4.
En el movimiento de dosificacién, el elemento dosificador 4 es movible entre posiciones de dosificaciéon dadas como
posiciones de trinquete. Para ello se halla en un trinquete removible con la seccién proximal de la carcasa 20 en
cada una de las posiciones de dosificacion. Cabe mencionar atin para el elemento dosificador 4 que en el ejemplo de
ejecucion estd formado como cuerpo hueco y rodea a la pieza de accionamiento 3 y al elemento de accionamiento
10. Asimismo la pieza de accionamiento 3 y el elemento de accionamiento 10 estdn formados como cuerpos huecos,
con lo cual el elemento de accionamiento 10 rodea una seccién final de la pieza de accionamiento 3 y sobresale del
elemento dosificador 4 en direccion proximal para un accionamiento manual del dispositivo de transporte 2; 3; 10; 22.
Finalmente la pieza de accionamiento 3 rodea el vastago del émbolo 2.

Para la regulacion de la dosis de producto, la pieza de accionamiento 3 forma un elemento de seleccién 6 y el
elemento dosificador 4 forma un tope de dosificacién 8, que se halla enfrentado en direccion proximal al elemento
de seleccién 6. El elemento dosificador 4 forma su tope de dosificacién 8 con una superficie frontal distal, que limita
respectivamente a dos topes de rotacién 5 que se extienden desde la superficie frontal distal 7 del elemento dosificador
4. La pieza de accionamiento 3 forma su elemento de seleccién 6 como una leva que sobresale hacia fuera en sentido
radial, cuya forma estd adaptada al ancho de una ranura formada por dos topes de rotacién 9 o el ancho del tope de
dosificacion 8.
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En el estado representado en la figura 1 el dispositivo de transporte 2; 3; 10; 22 adopta una posicion distal en la
carcasa 20. En este estado se regula la dosis de producto mediante un elemento dosificador 4, desplazando un tope
de dosificacion 8 correspondiente la dosis de producto deseada a lo largo del eje R, hasta la posicién de dosificacién
opuesta al tope de dosificacién 6. En la posicion de dosificacidn aludida, la distancia medida a lo largo del eje R, que
permanece entre el tope de dosificacion 8 y los elemento de seleccion 6 y 27, corresponde a la longitud de recorrido,
es decir, a la carrera de transporte, que en la inyeccion puede realizar la pieza de transporte 3 junto con el véstago del
émbolo 2 y el émbolo 22. Tras la regulacién de la dosis de producto, la pieza de transporte 3 es tirada en direccién
proximal mediante el tirado en el elemento de accionamiento 10, y en conjunto con ello, a causa del engranaje, es
tirado el vastago del émbolo 2, hasta que el elemento de seleccién 6 entra en contacto con el tope de dosificacion 8.
El dispositivo de transporte 2; 3; 10; 22 adopta entonces una posicién de liberacion, desde la cual puede ser accionada
para la inyeccidn por el una fuerza ejercida sobre el elemento de accionamiento 10 en direccién distal. Estd claro que
se deben retirar la cubierta de la carcasa representada en la figura 1 y ademads la cubierta de proteccién de la aguja.

En la seccién proximal de la carcasa 20, las piezas del dispositivo de transporte 2; 3; 10; 22, alojadas en esta
seccion y el elemento dosificador 4 unido de manera rigida a la seccién de la carcasa excepto en el movimiento de
dosificacién, forman un médulo de accionamiento y dosificacién como se lo conoce por la memoria DE 199 00 792
C2. Este médulo puede ser reemplazado por un médulo de accionamiento y dosificacién adecuado a la invencion.

La figura 2 muestra un médulo de accionamiento y dosificaciéon adecuado a la invencién en un primer ejemplo de
ejecucion. Los componentes con la misma funcién que los del médulo de accionamiento y dosificacion del equipo
de inyeccidn conocido estdn provistos de las mismas referencias. Mientras no se produzcan ejecuciones relativas al
moédulo de accionamiento y dosificacién conforme a la invencién, el médulo puede corresponder al del equipo de
inyeccion de la figura 1.

El médulo de accionamiento y dosificacion de la invencion presenta en especial un seguro de dosificacién en forma
de multiples topes de rotacion 5, que evita un desajuste de la dosis de producto regulada en la posicion de liberacion del
dispositivo de transporte. El seguro de dosificacién es formado por un engranaje entre el dispositivo de transporte y el
elemento dosificador 4, que bloquea movimiento de dosificacién del elemento dosificador 4 respecto del dispositivo de
transporte y en la posicion de liberacidn del dispositivo de transporte y por ello serd denominado en adelante engranaje
de bloqueo.

La figura 2 muestra un dispositivo de dosificacién acorde a la invencién 4 en forma de un elemento dosificador 4.
El elemento dosificador 4 estd constituido con forma de casquillo. La cara exterior del casquillo presenta multiples
escalones, que sirven entre otras cosas, como superficie de sujecién o como elemento con el cual es posible un acople
con un portador mecdnico 1. En la cara interior del casquillo estdn dispuestos topes de dosificaciéon 8. Los topes de
dosificacion 8 estan dispuestos a diferentes alturas axiales. Los topes de dosificacion 8 estdn dispuestos especialmente
de forma escalonada por el perimetro. En el ejemplo mostrado la escalera es creciente o decreciente. El dngulo entre el
tope de dosificacion 8 y el siguiente tope de dosificacion 8 u otro tope de dosificacién indistinto 8 se denomina divisién
angular W. La divisién angular y/o la cantidad de topes de dosificacion 8 deberian corresponderse, por ejemplo, con
los contraelementos de bloqueo 16 del portador mecanico 1.

Entre los escalones o los topes de dosificacién estan dispuestos puentes que discurren en direccién longitudinal,
y que forman topes de rotacién con sus flancos. La combinacién de dos puentes y al menos un tope de dosificacién
8 también puede ser denominado ranura 9, asimismo la ranura 9 estd semiabierta y los flancos de la ranura 9 forman
los topes de rotacion 5. Los puentes que contiene a los topes de rotacién 5 sobresalen de respectivamente un tope
de dosificacién 8 en direccion longitudinal R, asimismo la altura y el ancho del puente son menores a la altura y el
ancho del topes de dosificacién correspondiente. Por la configuracién de un puente con el tope de dosificacidn se
puede configurar una superficie frontal 19 (figura 3) de un elemento de seleccién 6, de modo mas estable y resistente
al desgaste. La distancia entre dos flancos 5 que conforman una ranura 9 es mayor que el ancho B de un elemento de
seleccion 6.

Las superficies frontales conformadas en la cara frontal abierta de una ranura 9 estdn desplazadas axialmente desde
una cara frontal 7 del elemento dosificador 4 hacia el elemento dosificador 4.

Las figuras 2, 10 y 11 muestran especialmente dos elementos de bloqueo 15, que estdn dispuestos diametralmente
opuestos, en el elemento dosificador 4, eldsticamente en direccion radial. El elemento de bloqueo 15 estd dispuesto
en una perforacioén, a modo de ventana, del elemento dosificador 4. El elemento dosificador 4 forma dos elementos
tensores 18, que estdn unidos respectivamente con el elemento de bloqueo 15. A través del acondicionamiento cons-
tructivo de los elementos tensores 18 el elemento de bloqueo 15 puede hacer muelle en direccién radial. En el ejemplo
mostrado los elementos de bloqueo 15, los elementos tensores 18 y el elemento dosificador 4 estdn conformados en
una sola pieza. El elemento de bloqueo 15 estd redondeado en su cara orientada radialmente hacia fuera, para poder
encastrar y desencastrarse mejor al contraelemento de bloqueo 16 siguiente o adyacente. En el movimiento de regula-
cion de la dosis del elemento dosificador 4 se expulsa al elemento de bloqueo 15 fuera del contraclemento de bloqueo
16 respectivo, gracias al acondicionamiento ventajoso, y se encastra en el siguiente o adyacente contraeclemento de
bloqueo 16 por el efecto de resorte del elemento tensor 18.

Las figuras 3 y 9 muestran una pieza de accionamiento 3 acorde a la invencién. La pieza de accionamiento 3
presenta en su extremo distal miltiples dispositivos de retencién 11 para una pieza de arrastre 2. Especialmente en la
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superficie exterior perimetral de la pieza de accionamiento 3 estd dispuesto al menos un elemento de seleccién 6. Como
podemos observar en la figura 3, es especialmente ventajoso disponer tres elementos de seleccién 6 en la pieza de
accionamiento. La forma de la superficie frontal 19 de los elementos de seleccion 6 se corresponde aproximadamente
a la imagen en espejo de los topes de dosificacion 8. Los elementos de seleccién 6 son, en este ejemplo, puentes que
discurren en direccién longitudinal R, cuyos anchos B estan adaptados para poder ser desplazados hacia las ranuras 9
del elemento dosificador 4.

La figura 4 muestra la pieza de accionamiento 3 y al elemento dosificador 4 en una posicién de desbloqueo. El
elemento dosificador 4 es rotatorio respecto de la pieza de accionamiento 3. Ninguno de los tres elementos de seleccién
6 encastra en una ranura 9 del elemento dosificador 4.

La figura 5 muestra al elemento dosificador 4 y a la pieza de accionamiento 3 en una posicion de liberacién para
una dosis de producto lo més pequefia posible. Las superficies frontales 19 de los elementos de selecciéon 6 también
estan dispuestas acorde a los topes de dosificacién 8 en diferentes alturas axiales. Por ello sélo una cara frontal 19
hace contacto con un tope de dosificacion 8. En este ejemplo no se lleva a cabo una proteccidn contra torsién, dado
que el elemento de seleccién 6 no engancha en ninguna ranura 9. Para impedir, sin embargo, una torsién del elemento
dosificador 4 contra la pieza de accionamiento 3, es especialmente ventajoso que el elemento dosificador 4 se asegure
adicionalmente contra la torsion.

La figura 6 muestra al elemento dosificador 4 y a la pieza de accionamiento 3 en una posicion de liberacion,
en la que una superficie frontal 19 de dos elementos de seleccién 6 hace contacto respectivamente con un tope de
dosificacién 8. Adicionalmente un elemento de seleccién 6 estd con sus flancos 24 en el engranaje de una ranura
9, por lo cual el elemento dosificador 4 estd asegurado contra la pieza de accionamiento 3, contra torsién en ambas
direcciones. La superposicion de los flancos 24 del elemento de seleccién 6 con los topes de rotacién 5 es, sin embargo,
s6lo muy pequefia, mediante un momento de torsién ligeramente elevado en el elemento dosificador 4 seria posible
una rotacién del elemento dosificador 4 contra la pieza de accionamiento 3. Por ello, el elemento dosificador 4 es
asegurado adicionalmente con al menos uno, preferentemente dos elementos de bloqueo 15.

La figura 7 muestra las superficies frontales 19 de los elementos de seleccién 6 haciendo contacto con, respecti-
vamente, un tope de dosificacion 8. Dos de los tres elementos de seleccién 6 estdn enganchados en las ranuras 9 y
forman una proteccién contra la torsién. La superposicién de los flancos 24 con los topes de rotacién 5 es mayor en
comparacién con la figura 6. También aqui seria adecuada una proteccion adicional contra torsién, con elementos de
bloqueo 15.

En la figura 8 la pieza de accionamiento 3 se encuentra en una posicién de liberacion, asimismo todos los tres
elementos de seleccion 6 estdn enganchados respectivamente en una ranura 9 y por ello conforman una proteccién
contra torsién en ambas direcciones. En principio aumenta junto con la dosis de producto regulada también la seguridad
contra torsion del elemento dosificador 4 contra la pieza de accionamiento 3. Consecuentemente, en caso de una dosis
de producto més elevada puede prescindirse de una proteccidn contra torsion adicional de los elementos de bloqueo
15. Preferentemente los elementos de bloqueo 15 aseguran la rotacién del elemento dosificador 4 contra la pieza
de accionamiento 3 sélo el tiempo suficiente hasta que todas las piezas de engranaje enganchen por primera vez en
respectivamente una ranura.

Las figuras 12 a 15 muestran al médulo de accionamiento y dosificacién de la invencién. Incluye un portador
mecdanico 1, que también es denominado seccién proximal de la carcasa 1. El portador mecénico 1 conforma, en su
extremo anterior, dispositivos de retencién 23, que estdn sujetas de modo oscilante en el extremo distal del portador
mecdanico 1, de modo que pueda desplazarse eldsticamente de un lado a otro alrededor de su punto de sujecion. El
dispositivo de retencién 23 engancha en una pieza de arrastre 2. La pieza de arrastre 2 es preferentemente una varilla
de arrastre o una varilla que presenta un dentado en forma de dientes de sierra. El dispositivo de retencién 23 y el
vastago del émbolo 2 se encastran entre si con sus perfiles configurados con forma de sierra. Las superficies inclinadas
del dentado de sierra presentan preferentemente en sentido distal, es decir, en la direccién a la que es desplazado
posteriormente el émbolo del depdsito.

El portador mecdnico 1 rodea parcialmente al elemento dosificador 4, y lo aloja al mismo tiempo. El elemento
dosificador 4 estd alojado especialmente en el portador mecanico 1 de modo que sélo pueda ejecutar movimientos
rotatorios. Esto se asegura dado que en el portador mecédnico 1 se encuentran topes de trinquete, que encastran en
la ranura circular radial del elemento dosificador 4 y por ello impiden el movimiento axial del portador mecédnico 4
respecto del portador mecdnico 1. El elemento dosificador 4 puede consistir en miiltiples superficies perimetrales con
forma de escal6n. En el extremo proximal del elemento dosificador 4 se encuentra un segmento que conforma una
superficie que le posibilita al usuario girar el elemento dosificador 4 respecto del portador mecénico 1. Esta superficie
se denomina especialmente superficie de sujecion 14. En otro segmento del elemento dosificador 4 estd conformado
un tambor con escala 12, en cuya cara perimetral se halla una escala en la cual el usuario del dispositivo puede leer la
dosis de producto regulada por él. Para ello el portador mecanico 1 presenta una ventana que posibilita la lectura de
uno de los valores de la escala 13.

El elemento dosificador 4 puede corresponderse a los elementos dosificadores 4 ya descritos. Los topes de dosifi-
cacion 8 presentan diferentes distancias axiales respecto de la cara frontal 7. Estas diferentes distancias de los topes
de dosificacion 8 respecto de la cara frontal 7 estdn asignadas respectivamente a una dosis de producto. La cantidad
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de ranuras 9 puede determinar la cantidad de elementos individuales de la escala 13. Preferentemente la cantidad y la
separacion de los elementos de la escala 13 son iguales a la disposicion escalonada de los topes de dosificacion 8.

El elemento dosificador 4 aloja al elemento de accionamiento 3. Entre el elemento de accionamiento 3 y el elemento
dosificador 4, es posible un movimiento relativo rotatorio en la dosificacion. La pieza de accionamiento 3 es, ademas,
alojada por un portador mecdnico 1. La pieza de accionamiento 3 sélo puede ejecutar movimientos de traslacion
respecto del portador mecdnico 1. Esto se garantiza a través de elementos que se entrelazan, y que estan configurados
por el portador mecédnico 1 y la pieza de accionamiento 3. Preferentemente el portador mecénico 1 presenta una leva
u otra estructura sobresaliente, que engancha en una ranura conformada en el portador mecédnico 1. La ranura esta
orientada en direccién axial. De ese modo se impide el movimiento de giro de la pieza de accionamiento 3 respecto
del portador mecénico 1, sin embargo, se posibilita el movimiento axial.

En el extremo distal de la pieza de accionamiento 3 se encuentran dispositivos de retencién 11, que al igual que la
varilla de cremallera 2 presenta un dentado en forma de dientes de sierra, y encastran en el vastago del émbolo 2. Los
elementos de retencidn 11 estdn configurados de modo oscilante y sujetos en las caras frontales distales de la pieza
de accionamiento 3. Los dispositivos de retencién 11 pueden ser desplazados eldsticamente en una y otra direccién
alrededor de su punto de sujecién en la pieza de accionamiento 3. Los dispositivos de retencién 11 de la pieza de
accionamiento 3 se corresponden esencialmente a las de los dispositivos de retencién 23 del portador mecénico 1.

La pieza de accionamiento 3 presenta en su extremo proximal un elemento de conexion que permite la unién con
un elemento accionador 10. El elemento accionador 10 y la pieza de accionamiento 3 estdn unidos entre si de tal modo
que al extraer el elemento accionador 10 del elemento dosificador 4, la pieza de accionamiento 3 es arrastrada.

La pieza de accionamiento 3 puede corresponderse con las piezas de accionamiento descritas 3. El elemento de
seleccion 6 presenta dimensiones tales que le permiten al elemento de seleccion 6 ser desplazado hacia las ranuras 9.

Como ya fue descrito, los elementos de bloqueo 15 estdn alojados eldsticamente en direccion radial y preferente-
mente son un componente integral del elemento dosificador 4. En el portador mecéanico 1 estdn dispuestos multiples
contraelementos de bloqueo 16, preferentemente distribuidos regularmente en la direccién perimetral. Dado que en
principio también alcanzarfa un sélo elemento de bloqueo 15 para la proteccién contra la torsion, en adelante se des-
cribird el modo de actuar de un elemento de bloqueo, asimismo esto también vale para multiples elemento de bloqueo
15. En la posicién de desbloqueo el elemento dosificador 4 es rotatorio contra el portador mecédnico 1. En los modos de
ejecucion descritos en las figuras 12 a 15 se encuentra el elemento de bloqueo 15, en la posicién de desbloqueo, en un
trinquete con un contraelemento de bloqueo 16. Los contraelementos de bloqueo son, por ejemplo, ranuras de trinque-
te que se encuentran enfrentados al elemento de bloqueo 15. Por la rotacién del elemento dosificador 4, el elemento
de bloqueo 15 es expulsado radialmente hacia dentro, a causa de un movimientos de giro desde el contraclemento de
bloqueo respectivo 16. El contraeclemento de bloqueo 16 encastra en el contralemento de bloqueo adyacente 16. Un
elemento de obstruccion 17 estd configurado de modo que puede bloquear el movimiento orientado radialmente hacia
dentro del elemento de bloqueo 15. El elemento de obstruccién 17 es un cuello orientado radialmente hacia afuera
10. Para bloquear el movimiento de trinquete del elemento de bloqueo 15 el elemento accionador 10 es desplazado en
direccién in proximal, de modo que el elemento de obstruccién 17 es desplazado en el drea dentro del elemento de
bloqueo 15 y por ello bloquea el movimiento de encastre del elemento de bloqueo 15. Dicho de otro modo, el elemento
de bloqueo 15 podria estar desenganchado del contraelemento de bloqueo 16. Por el elemento de obstruccién 17 el
elemento de bloqueo 15 podria ser enganchado en uno de los contraelementos de bloqueo 16. Moviendo el elemento
accionador 10 en direccién proximal el elemento de obstruccién 17 presionaria al elemento de bloqueo 15 en senti-
do radial hacia fuera, de modo que el elemento de bloqueo 15 aseguraria con el contraclemento de bloqueo 16 una
proteccion contra torsién en ambas direcciones de giro.

Para la regulacién de la dosis, las ranuras 9 son rotadas respecto de la pieza de accionamiento 3 por rotacién del
casquillo de dosificacién 4, hasta que las ranuras 9 deseadas se encuentren enfrentadas a los elementos de seleccién
6. La dosis se determina a través de la distancia axial entre los topes de dosificacién 8 y los elementos de seleccion
6. A través de las diferentes profundidades de las ranuras 9 o a través de la altura axial de los topes de dosificacion 8
se regula la dosis de producto. Si las ranuras deseadas 9 se encuentran enfrentadas a los elementos de seleccion 6, el
elemento accionador 10 es extraido respecto del casquillo de dosificacién 4, de modo que los elementos de seleccién
6 ingresen a las ranuras deseadas 9 hasta los topes de dosificacion 8. A través de los topes de rotacion 5 se impide una
modificacion de la regulacion de la dosis mediante el casquillo de dosificacion 4. Extrayendo el elemento accionador
10 y la pieza de accionamiento 3 acoplada a él, los dispositivos de retencién 11 realizan un movimiento oscilante,
dado que sus superficies que discurren inclinadas al eje longitudinal se deslizan entre si. En la posicién de desbloqueo,
los dispositivos de retencién encastran en el vastago del émbolo 2. El véastago del émbolo 2 no es retrotraido por el
movimiento de retroceso del elemento accionador 10, dado que los dispositivos de retencién 23 impiden una retraccién
del vastago del émbolo 2.

Para administrar el producto se presiona el elemento accionador 10 en direccién distal, de modo que la pieza
de accionamiento 3 acoplada a €l también desplaza a los dispositivos de retencion 11 en direccidn distal. Gracias al
dentado en forma de dientes de sierra del dispositivo de retencién 11 se arrastra a la pieza de arrastre 2 en direccion
distal. Los dispositivos de retencion 23 del portador mecénico 1 se desenganchan, a su vez, a causa de las superficies
inclinadas del dentado de sierra y s6lo se enganchan nuevamente cuando el movimiento del vastago del émbolo 2 ha
finalizado.
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La figura 12 muestra al médulo de accionamiento y dosificaciéon en una posicién de desbloqueo, antes de la ad-
ministracion. El elemento de obstruccién 17 no se encuentra en el drea del elemento de bloqueo 15, de modo que el
elemento de bloqueo 15 pueda realizar movimientos orientados radialmente hacia dentro. La dosificacion es posible
por la rotacion del elemento dosificador 4.

La figura 13 muestra al médulo de accionamiento y dosificacion al retraer el elemento accionador 10 en direccién
proximal. El elemento de obturacion 17 esta desplazado hacia el drea del elemento de bloqueo 15 y bloquea con ello
a los movimientos de encastre orientados radialmente hacia dentro. Ahora ya no es posible una dosificacién, dado que
el elemento dosificador 4 estd bloqueado en ambas direcciones de giro.

La figura 14 muestra al médulo de accionamiento y dosificacién en una posicidon de liberacion, en la que estd
bloqueado el elemento de bloqueo 15. Ademas la pieza de accionamiento 3 es arrastrada por el elemento accionador
10, a causa de la retraccién del elemento accionador 10. El médulo de accionamiento y dosificacion ahora estd listo
para la administracién de la dosis de producto regulada.

La figura 15 muestra al médulo de accionamiento y dosificacién en una posicién de desbloqueo, tras de la adminis-
tracion. La pieza de arrastre 2 ha sido desplazada en direccion distal, correspondientemente a la dosificacion regulada.
El elemento de bloqueo 15 ha sido liberado nuevamente por el elemento de obstruccién 17, de modo que es posible
una nueva dosificacion con el elemento dosificador 4 y una posterior administracion de otra dosis de producto.

Referencias
1 portador mecénico
2 pieza de arrastre, vdstago de avance
3 pieza de accionamiento, casquillo de avance
4 elemento dosificador
5 tope de rotacion
6 elemento de seleccion, saliente
7 cara frontal (del componente de construccién)
8 tope de dosificacién
9 ranura

10 elemento de accionamiento
11 dispositivo de retencion

12 tambor con escala

13 escala

14 superficie de sujecién

15 elemento de bloqueo, pestillo
16 contraelemento de bloqueo
17 elemento de obstruccién

18 elemento tensor

19 superficie frontal

20 carcasa
21 depdsito
22 émbolo

23 dispositivo de retencién
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flanco

eje de rotacion, eje longitudinal
aguja de inyeccion

ancho de puente

divisién angular
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REIVINDICACIONES
1. Médulo de accionamiento y dosificacidn para un dispositivo de inyeccion, que comprende:

a) un elemento dosificador (4), que es desplazable para la regulacidn de la dosis de producto respecto de una
pieza de accionamiento (3) hacia una de multiples posiciones de dosificacion,

b) de las cuales una, entre la pieza de accionamiento (3) y el elemento dosificador (4) conforma multiples
topes de dosificacion (8) axialmente a diferentes alturas, y los topes de rotacién (5) asignados a los topes
de dosificacion (8),

¢) la otra conforma, entre la pieza de accionamiento (3) y el elemento dosificador (4) al menos un elemento
de seleccion (6),

d) y en la que la pieza de accionamiento (3) es desplazable de modo transitorio respecto al elemento dosifi-
cador (4) hasta la posiciéon de liberacion, en la que el, al menos Unico, elemento de seleccion (6) estd en
contacto con uno de los topes de dosificacién (8), y

e) en laposicion de liberacién el, al menos tnico, elemento de seleccién (6) bloquea, con los topes de rotacion
(5), ala rotacion del elemento dosificador (4) en ambas direcciones de giro.

2. médulo de accionamiento y dosificacion acorde a la reivindicacién anterior, caracterizado porque el elemento
dosificador (4) para la regulacién de la dosis de producto es rotatorio respecto a una pieza de arrastre (3) a una de
multiples posiciones de dosificacién, asimismo la pieza de accionamiento estd acoplada mecdnicamente a la pieza de
arrastre y en un movimiento de traslacion, desplazable respecto a la pieza de arrastre.

3. Médulo de accionamiento y dosificacién acorde a una de las dos reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque la dosis de producto depende de las alturas axialmente diferentes de mdltiples topes de dosificacion (8).

4. Médulo de accionamiento y dosificacién acorde a una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
los topes de dosificacion (8) son formados respectivamente por una cara frontal (8) de una ranura (9), que se extiende
axialmente desde una cara frontal (7) del componente de construccién (3; 4) que contiene a los topes de dosificacién

(8).

5. Médulo de accionamiento y dosificacién acorde a la reivindicacion anterior, caracterizado porque los topes de
rotacién (5) son formados por los flancos (5) de la ranura (9).

6. Mddulo de accionamiento y dosificacion acorde a una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
los topes de dosificacién (8) conformados por una pieza de accionamiento (3) y un elemento dosificador (4) orientados
axialmente entre si, estdn dispuestos escalonadamente, asimismo los flancos (5) de las ranuras conforman los topes de
rotacion (5).

7. Médulo de accionamiento y dosificacién acorde a una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
los topes de dosificacion (8) son formados por el elemento dosificador (4) y el, al menos tnico, elemento de seleccién
(6), por la pieza de arrastre (3).

8. Médulo de accionamiento y dosificacion acorde a una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
el, al menos tnico, elemento de seleccién (6) es una leva o un puente que discurre en direccién axial, que sobresale
preferentemente de una superficie lateral de la pieza de accionamiento (3) o del elemento dosificador (4).

9. Médulo de accionamiento y dosificacién acorde a la reivindicacién anterior, caracterizado porque el elemento
dosificador (4) estd acoplado mecdnicamente con un portador mecanico (1), asimismo el elemento dosificador (4) es
rotatorio respecto al portador mecénico (1).

10. Médulo de accionamiento y dosificacién acorde a la reivindicacidn anterior, caracterizado porque la pieza de
accionamiento (3) estd acoplada mecanicamente con un portador mecanico (1), asimismo la pieza de accionamiento
(3) es rotatorio respecto al portador mecdnico (1).

11. Médulo de accionamiento y dosificacion acorde a una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por-
que un dispositivo de transporte (3-7) incluye un elemento de accionamiento (6) manual cuyo accionamiento genera
el movimiento de transporte, y que una longitud de recorrido (HF + HL) de un desplazamiento realizado por el accio-
namiento del elemento de accionamiento (6) es mayor a la longitud de recorrido (HF) del movimiento de transporte
correspondiente a la expulsion total de la dosis del producto regulada.

12. Médulo de accionamiento y dosificacién acorde a la reivindicacién anterior, caracterizado porque el dis-

positivo de transporte (3-7) presenta al menos una pieza de transporte (3) ubicada en el depdsito (2) que realiza el
movimiento de transporte, y porque el elemento de accionamiento (6) estd acoplado con la pieza de transporte (3) de
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modo tal que en una parte (HF) de la longitud de recorrido (HF+HL) arrastre consigo a la pieza de transporte (3) y el
la otra parte (HL) de la longitud de recorrido (HF+HL) se desplace sin la pieza de transporte (3)

13. Médulo de accionamiento y dosificacién para un dispositivo de inyeccién, que comprende:
a) un elemento dosificador (4),
b) un portador mecanico (1) respecto al cual es rotatorio el elemento dosificador (4),

¢) asimismo estd formado al menos un elemento de bloqueo (15) formado por el portador mecanico (1) y el
elemento dosificador (4), y

d) al menos un contraclemento de bloqueo (16) estd formado por el portador mecdnico (1) y el elemento
dosificador (4), en el cual el elemento de bloqueo (15) puede encastrar y bloquear la rotacién del elemento
dosificador (4) respecto al portador mecdnico (1).

14. Médulo de accionamiento y dosificacion acorde a la reivindicacion anterior, caracterizado porque el elemento
de bloqueo (15) estd dispuesto de modo eldstico en direccidn radial.

15. Médulo de accionamiento y dosificacion acorde a una de las dos reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque el elemento de bloqueo (15) estd formado en el elemento dosificador (4).

16. Médulo de accionamiento y dosificacidon acorde a una de las tres reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque la cantidad de contraelementos de bloqueo (16) es mayor a igual a la cantidad de elementos de bloqueo (15).

17. Médulo de accionamiento y dosificacion acorde a una de las cuatro reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque presenta multiples topes de dosificacion (8) dispuestos en el perimetro, formados por un elemento dosificador
(4) y una pieza de accionamiento (3), asimismo multiples contraelementos de bloqueo (16) tienen la misma divisién
angular (W) entre si que los topes de dosificacion (8).

18. Médulo de accionamiento y dosificacién acorde a una de las cinco reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque un elemento de obstruccién (17) puede mantener al elemento de bloqueo (15) en un engranaje de bloqueo
con el contraeclemento de bloqueo (16), por lo cual es bloqueada la rotacién del elemento dosificador (4) respecto al
portador mecdnico (1).

19. Médulo de accionamiento y dosificacion acorde a la reivindicacién anterior, caracterizado porque el elemento
de obstruccion (17) estd formado en un o por un elemento accionador (10).

20. Médulo de accionamiento y dosificaciéon acorde a una de las reivindicaciones 13 o 19, caracterizado porque
al menos en una posicién de desbloqueo, el elemento de obstruccién (17) libera al elemento de bloqueo (15).

21. Médulo de accionamiento y dosificacién acorde a una de las reivindicaciones 13 a 20, caracterizado porque
un elemento de obstruccién (17) presenta un largo axial, que es menor que el camino alrededor del cual puede ser
desplazado en un movimiento de traslacién el elemento de obstruccién (17) en caso de una dosis de producto regulada
al maximo, menos el doble del largo axial del elemento de bloqueo (15).

22. Médulo de accionamiento y dosificacion acorde a una de las reivindicaciones 13 a 21, caracterizado porque
el médulo de accionamiento y dosificacién presenta al menos una de las caracteristicas de las reivindicaciones 1 a 12.

23. Equipo de inyeccién para inyectar una dosis de producto regulable que comprende un mddulo de accionamiento

y dosificacién que corresponde a al menos una de las reivindicaciones 1 a 12 en combinacién con al menos una de las
reivindicaciones 13 a 21.
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