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Abstract: Vorgestellt werden die in Rheinland-Pfalz laufendktivitaten zur
Ermittlung des Geodatenbedarfs im Weinbau als RaltarkiBpeziell im Steilla-
genweinbau gewinnen Informationen zur BeschreibexggREeliefs an Wert, wenn
es um die Entwicklung standortspezifischer Entshinggshilfen geht. Die techni-
schen Weiterentwicklungen des Prazisionsweinbatecigton Viticulture) profi-
tieren von speziell aufbereiteten 3D-Gelandeddiierzu werden beispielhaft ers-
te Ergebnisse der in Rheinland-Pfalz entwickelteoz@&ssierung von hochauflo-
senden Gelandedaten vorgestellt. Dieses neuartigariationsangebot ist im Pra-
zisionsweinbau nicht nur zur Umsetzung der GPSagetsin Mechanisierung hilf-
reich, sondern liefert auch wertvolle Beitrdge zachmauflésenden Charakterisie-
rung und Bewirtschaftung von Rebflachen.

1 Hochaufldsende Gelandedaten flir GPS-gestiutzte Meanisierung

Mit der Einrichtung des Mobilen AgrarPortals (MAPxlbereitet Rheinland-Pfalz als
erstes Bundesland die kostenlose Bereitstellurey &kobasisinformationen fur Land-
wirte und Winzer vor. Diese ,Geodaten-Flatrate‘eafhtert die Speicherung und Off-
line-Nutzung von amtlichen Geodaten auf mobilendgarédten und Maschinenterminals.
Flankierend zur Auslieferung amtlicher Geodaterfdaun Rheinland-Pfalz Aktivitaten

zur Erweiterung des Geodatenangebots fir den WeialsaRaumkultur.

Die technischen Weiterentwicklungen des Préazisiensipaus, insbesondere die fur den
Steillagenweinbau interessanten GPS-gestutztersj-qutonomen Mechanisierungssys-
teme ohne Fahrer [LI13], profitieren von spezieifteereiteten 3D-Gelandedaten. Diese
kénnen beispielsweise durch Laserscan-Beflieguiggesvonnen werden. Laserscans zur
hochauflosenden dreidimensionalen Abbildung de@@#doberflache erméglichen die
Ableitung von Digitalen Gelandemodellen (DGM) imbBueter-Bereich. Im Geoinfor-

mationssystem (GIS) lassen sich aus diesen DGMImidigitaler Reliefanalyse prazise



Reliefinformationen fir den (Steillagen-)Weinbauledten. Ziel ist insbesondere die
Bereitstellung speziell aufbereiteter 3D-Gelandeddtir eine optimale Spurflihrung von
GPS-gestitzten, quasi-autonomen Mechanisierungssgst Hier kdnnen Reliefpara-
meter, wie Hangneigung, Senken, Oberflachenrautiigkler reale Flache (3D) [WH14]
ein wichtiges Hilfswerkzeug darstellen.

Die reale (dreidimensionale) Flache nimmt mit steder Reliefvielfalt bzw. Hangnei-
gung gegenuber der planaren (zweidimensionalerghEldeutlich zu und erreicht in
folgendem Beispiel Flachenunterschiede bis 10% (Abhb Als Basis diente ein aus
LIDAR-Daten erzeugtes Digitales Gelandemodell ririee Auflésung von 1m

/ ¥q Flache [2D]: 2090,7 m?
e [3D]: 2284,2 m?
193,5 m? (3,26%)
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A'bb. 1: Uterscied zwischen planarer (2D) Abb. 2: Hangeigung [in °] mit Gelande-
und realer (3D) Flache bruchkanten an der Nahe
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Darliber hinaus erméglichen 3D-Gelandedaten die kfletevon Bruchkanten im Ge-
lande, wie z.B. Trockenmauern oder Fels- und Seget (Abb. 2). Im Kontext der
Forderung von CrossCompliance-relevanten Landss#iafnenten wurde ein rheinland-
pfalz-weiter semi-automatischer Algorithmus zur laeflésenden Detektion von Ge-
landekanten entwickelt. Hierdurch lassen sich Redrginge hochauflésend lokalisieren
und somit auch mdgliche Hindernisse und Gefahr#estéir quasi-autonome Mechani-
sierungssysteme effizient ermitteln (Abb. 1). DeiRheinland-Pfalz verbreitete Steilla-
genweinbau kénnte von der Bereitstellung speziellufbereiteter  3D-
Gelandeinformationen profitieren, indem die Einfithg von GPS-gestiitzten Technolo-
gien des Préazisionsweinbaus gefordert wird. Zushtdietet eine GPS-gestiitzte, quasi-
autonome Bearbeitung in Steillagen eine erhdhteifgbicherheit.



2 Gelandedaten zur hochauflésenden Flachencharakisrerung

Die Aktivitdten des Prazisionsweinbaus werden gigkiinftig starker auf die Folgen des
Klimawandels ausrichten. Aufgrund niedriger pragizer Niederschlage und ganzjahrig
héheren Temperaturen sind verstéarkte Trockenstr@sigme zu erwarten. In Trocken-
phasen kann eine exakte Kenntnis der standortretieveEigenschaften von Relief und
Boden die zielgerichtete Ausrichtung von Bewirtdtinagsmafinahmen im Prézisions-
weinbau verbessern. Das Institut fur Agrarokolatpe RLP AgroScience hat fur Rhein-
land-Pfalz einen auf Geodaten basierenden flurstiigefen Trockenstressindex entwi-
ckelt [TTK13] (Abb. 3).
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Abb. 3: Topographische Trockenstress- Abb. 4: Potentielle (Spat-)Frostgeféahrdung
gefahrdung an der Mittelmosel in der Vorderpfalz

Zur Abwehr von Frostschaden im Weinbau wird seaiigein Jahren die gezielte Luft-

umwalzung mit Hubschraubern eingesetzt. 3D-Geldagedragen dazu bei, diese kost-
spielige Methode des Prazisionsweinbaus raumlicbptimieren. Der Gelandeparame-
ter Hohe Uber Tiefenlinie beschreibt die Hohe eRasterzelle tber der ihr zugehdrigen
Tiefenlinie (Talgrund) und erlaubt eine Abschéatzudey potentiellen Spéatfrostgeféahr-

dung in Weinbergslagen Besonders frostgefahrdegendefinden sich in Héhen < 3m

Uber Tiefenlinie [KO14](Abb. 4).

Auf regionaler Ebene wird eine Zunahme von Stad@rischlagen projiziert. Dies kénn-
te hdhere Bodenabtrage fir den Weinbau bedeuterGIBnlassen sich basierend auf
hoch aufgeldsten Geodaten flachenhafte Bodenabinddibesonders erosionsgefahrdete
Abflussbahnen flurstiickscharf simulieren (Abb. 5).



/

_ Hohendifferenz |
O <2,20m
O 2,20-2,25m
@ 2,25-2,30m
@ >230m

I schr hoch N
o0l extrem hoch !

[ ]

wirksame Abflusshahnen zur Rebgasse (DGM) am Seitenhang

3 Fazit und Ausblick

Die technischen Weiterentwicklungen des geodatéattes Prazisionsweinbaus kdnnen
unter Nutzung hochaufgeldster amtlicher Geodate(Staillagen-)Weinbau in vielerlei
Hinsicht zu einer Optimierung beitragen. Die besahaftungsrelevanten Auswertungen
der in Rheinland-Pfalz verfligbaren 3D-Gelanded&ssen sich noch verbessern, wenn
Winzer zukiinftig eine prazise GPS-Vermessung der dbhrzehnte angelegten Rebzei-
len beisteuern (Abb. 6). Aus der Kombination vofeiflichen und privaten Daten las-
sen sich kleinrAumige Bewirtschaftungszonen prakdgant und nachhaltig fiir diverse
mobile Anwendungen des informationsgestiitzten Bigzsweinbaus ableiten.
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